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Informacja

© 2020 WALCHEM, Iwaki America Incorporated (dalej ,, Walchem”)
5 Boynton Road, Holliston, MA 01746 USA

(508) 429-1110

Wszelkie prawa zastrzezone

Materialy zastrzezone

Informacje oraz opisy zawarte w tym dokumencie stanowig wlasno$¢ firmy WALCHEM. Informacje oraz opisy
tego typu nie mogg by¢ kopiowane ani powielane zadnym sposobem, ani tez udostepniane lub rozpowszechniane
bez wczesdniejszego uzyskania wyraznej zgody na pismie od firmy WALCHEM, 5 Boynton Road, Holliston, MA 01746.

Niniejszy dokument petni funkcj¢ wylacznie informacyjna, i jego tre$¢ moze ulega¢ zmianom bez uprzedzenia.

Informacja gwarancyjna

Firma WALCHEM gwarantuje, ze urzadzenie przez nig wyprodukowane oraz oznaczone jej znakami identyfikacyjnymi
bedzie wolne od wad robocizny i materiatowych w okresie 24 miesi¢cy dla elektroniki oraz 12 miesiecy dla czesci
mechanicznych oraz elektrod, poczawszy od daty dostawy z zaktadu producenta lub autoryzowanego dystrybutora,

w warunkach normalnego uzytkowania i obstugi serwisowej, oraz w innych warunkach jezeli urzadzenie bedzie
uzytkowane w zgodnosci z instrukcjami dostarczonymi przez firm¢ WALCHEM oraz dla celéw podanych na pismie
podczas realizacji sprzedazy, jezeli takowe wystepuja. Odpowiedzialno$¢ firmy WALCHEM w ramach niniejszej
gwarancji bedzie ograniczona do wymiany lub naprawy, na warunkach F.O.B. Holliston, MA, U.S.A., kazdego wad-
liwego urzadzenia lub czgsci ktore, po zwrdceniu do firmy WALCHEM, optaconym transportem, zostang przebadane

i uznane przez firm¢ WALCHEM za wadliwe. Cz¢$ci wymienne wykonane z elastomeréw oraz komponenty szklane

s czeg$ciami jednorazowego uzytku, i nie sg obj¢te zadng gwarancja.

NINIEJSZA GWARANCJA ZASTEPUJE WSZELKIE INNE GWARANCIJE, CZY TO WYRAZNE, CZY )
DOROZUMIANE, ODNOSZACE SIE DO OPISOW, JAKOSCI, WARTOSCI HANDLOWEJ, PRZYDATNOSCI
DO JAKIEGOKOLWIEK SZCZEGOLNEGO CELU LUB ZASTOSOWANIA, ORAZ DO WSZELKICH INNYCH
ZAGADNIEN.

180531, rew. S, czerwiec 2020
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1.0 WPROWADZENIE

Sterowniki Walchem serii W100 oferuja wysoki poziom elastyczno$ci sterowania w zastosowaniach przy uzdatnianiu
wody.

Dostepne jest jedno wejscie czujnika, kompatybilne z wieloma réznymi typami czujnikow:
Kontaktowy pomiar przewodnosci, ze stalg celi 0,01 /0,1 /1,0 lub 10,0
Bezkontaktowy pomiar przewodnosci
pH
REDOX
Dowolny czujnik dezynfekcji Walchem
Czujnik standardowy (elektrody jonoselektywne lub czujnik dowolnego typu z wyj$ciowym liniowym sygnalem
napieciowym z zakresu od -2 VDC do 2 VDC)

Dwa wejscia cyfrowe mozna wykorzystywaé do roznych celow:
Wejscie typu statusu:  Czujnik przeptywu lub inny czujnik obstugujacy funkcje blokowania dla zatrzymywania
sterowania, lub dwustanowy czujnik poziomu napetnienia zbiornika
Wodomierz impulsowy: Dla kontroli przekaznika dla dozowania odczynnika chemicznego w oparciu o sumaryczng
objetos¢ przeptywu
Wodomierz topatkowy: Dla sterowania w oparciu o sumaryczng objetos¢ przeptywu lub natezenie przepltywu

Dla trzech wyjs$¢ przekaznikowych mozna ustawi¢ rézne tryby sterowania:
Wiaczanie i wylaczanie w oparciu o ustawienie punktu pracy (On/Off, Wtacz/Wylacz)
Sterowanie czasowo-proporcjonalne (Time Proportional)
Sterowanie impulsowo-proporcjonalne (Pulse Proportional; w przypadku zakupu z potprzewodnikowymi
impulsowymi wyj$ciami optycznymi)
Stertowanie proporcjonalno-catkowo-rozniczkowe (PID; w przypadku zakupu z potprzewodnikowymi
impulsowymi wyj$ciami optycznymi)
Uaktywnianie poprzez sygnat stykowy
Uaktywnianie w trybie zegarowym w oparciu o 1aczng objetos¢ przeptywu wodomierza impulsowego lub
topatkowego
Uaktywnianie wspoélnie z innym sygnatem wyjscia
Tryb zegarowy: z cyklem dobowym, tygodniowym, 2-tygodniowym lub 4-tygodniowym
Sterowanie w oparciu o dwa punkty pracy (sygnat wewnatrz zakresu lub spoza zakresu)
Zegarowe plukanie sondy
Alarm diagnostyczny, uruchamiany przez:
Wysoki lub niski odczyt czujnika
Brak przeptywu
Przekroczenie limitu czasowego przekaznika
Btad czujnika

Istnieje mozliwo$¢ dodania opcjonalnego izolowanego wyjscia analogowego, dla retransmitowania sygnatu wejsciowego
czujnika do rejestratora graficznego, platformy danych, sterownika programowalnego (PLC) Iub innego urzadzenia.
Sygnat wyjsciowy tego typu mozna rowniez podigczaé do zaworow, sitownikow lub pomp dozujacych dla realizowania
sterowania liniowo-proporcjnalnego lub proporcjonalno-catkowo-rézniczkowego (PID).

Unikalna firmowa funkcja obstugi USB umozliwia zaktualizowanie oprogramowania sterownika do najnowszej wersji.
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2.0 DANE TECHNICZNE
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21 Parametry pomiarowe

Kontaktowy pomiar przewodnosci, stala celi 0,01

Zakres 0-300 uS/cm
Rozdzielczo$¢ 0,01 uS/cm, 0,0001 mS/cm, 0,001 mS/m, 0,0001 S/m, 0,01 ppm
Doktadnos¢ + 1 % odczytu

Kontaktowy pomiar przewodnosci, stala celi 0,1

Zakres 0-3000 pS/cm
Rozdzielczosé 0,1 uS/cm, 0,0001 mS/cm, 0,01 mS/m, 0,0001 S/m, 0,1 ppm
Doktadnos¢ + 1 % odczytu

Kontaktowy pomiar przewodnoSci, stala celi 1,0

Zakres 0-30 000 uS/cm
Rozdzielczo$é 1 uS/cm, 0,001 mS/cm, 0,1 mS/m, 0,0001 S/m, 1 ppm
Doktadnos¢ + 1 % odczytu

Kontaktowy pomiar przewodnoSci, stala celi 10,0

Zakres 0-300 000 pS/cm

Rozdzielczosé 10 pS/cm, 0,01 mS/cm, 1 mS/m, 0,001 S/m, 10 ppm
Doktadnos¢ + 1 % odczytu

pH REDOX / elektrody jonoselektywne (ISE)

Zakres -2 do 16 jednostek pH Zakres -1500 do 1500 mV
Rozdzielczos¢ 0,01 jednostek pH Rozdzielczos¢ 0,1 mV

Doktadnos¢ + 0,01 % odczytu Doktadnosé¢ +1mV

Czujniki dezynfekcji

Zakres (mV) -2000 do 1500 mV Zakres (ppm) 0-2 ppm do 0-20 000 ppm

Rozdzielczo$¢ (mV) 0,1 mV Rozdzielczo$¢ (ppm) Uzalezniona od zakresu i nachylenia
Doktadnos¢ (mV) +1 mV Doktadno$¢ (ppm) Uzalezniona od zakresu i nachylenia
Temperatura

Zakres -5 do 260°C (23 do 500°F)

Rozdzielczos¢  0,1°C (0,1°F)

Doktadnos¢ +1 % odczytu

Bezkontaktowy pomiar przewodnosci

Zakresy Rozdzielczo$é Dokladnos¢

500-12 000 puS/cm

1 uS/cm, 0,01 mS/cm, 0,1 mS/m, 0,001 S/m, 1 ppm + 1 % odczytu

3000-40 000 uS/cm

1 uS/em, 0,01 mS/cm, 0,1 mS/m, 0,001 S/m, 1 ppm + 1 % odczytu

10 000-150 000 pS/cm

10 pS/cm, 0,1 mS/cm, 1 mS/m, 0,01 S/m, 10 ppm + 1 % odczytu

50 000-500 000 pS/cm

10 uS/cm, 0,1 mS/cm, 1 mS/m, 0,01 S/m, 10 ppm + 1 % odczytu

200 000-2 000 000 pS/cm

100 uS/cm, 0,1 mS/cm, 1 mS/m, 0,1 S/m, 100 ppm + 1 % odczytu
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Temperatura, °C Mnoznik dla zakresu Temperatura, °C Mnoznik dla zakresu
0 181,3 80 43,5
10 139,9 90 39,2
15 124,2 100 35,7
20 111,1 110 32,8
25 100,0 120 30,4
30 90,6 130 28,5
35 82,5 140 26,9
40 75,5 150 25,5
50 64,3 160 244
60 55,6 170 23,6
70 48,9 180 22,9

Uwaga: Zakresy przewodno$ci podane na stronie 6 dotyczg temperatury 25 °C. W wyzszych temperaturach zakres ulega

zawezeniu zgodnie z podanym mnoznikiem.

2.2 Dane elektryczne: Sygnaly wejscia-wyjscia

Zasilanie

100 do 240 VAC, 50 lub 60 Hz, maksymalnie 7 A
Bezpiecznik: 6,3 A

Sygnaly wej$cia

Modele WCNW, WDSW i WPHPW:

Kontaktowy pomiar przewodnoSci

Stata celi 0,01/0,1/1,0/10,0 LUB

Bezkontaktowy pomiar przewodno$ci LUB
Dezynfekcja LUB
pH, REDOX lub elektroda jonoselektywna LUB

Ze wZzmocnieniem

Czujnik standardowy

Modele WPHNW i WPHBW:

pH, REDOX lub elektroda jonoselektywna
bez wzmocnienia

Temperatura

Termometr rezystancyjny 100 Q lub 1000 Q, termistor 10K lub 100K

Cyfrowe sygnaly wejscia (2):

Wejscia cyfrowe typu statusu

Dane elektryczne: izolowane optycznie i dostarczajace elektrycznie
izolowanego zasilania 9 VDC z pradem nominalnym 2,3 mA w stanie
zwarcia wejscia cyfrowego

Typowy czas odpowiedzi: < 2 sekundy

Obstugiwane urzadzenia: dowolny izolowany styk bezpotencjatowy
(tzn. przekaznik, kontaktron)

Typy: blokowanie

Wejscia cyfrowe typu licznika
niskiej predkosci

Dane clektryczne: izolowane optycznie i dostarczajgce elektrycznie
izolowanego zasilania 9 VDC z pradem nominalnym 2,3 mA w stanie
zwarcia wejscia cyfrowego, 0-10 Hz, minimalna szeroko$¢ 50 ms
Obstugiwane urzadzenia: dowolne urzadzenie z izolowanym otwartym
drenem, otwartym kolektorem, tranzystor lub kontaktron

Typy: przeptywomierz impulsowy
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Wejscia cyfrowe typu licznika wysokiej
predkosci

ENVAG

Dane elektryczne: izolowane optycznie i dostarczajace elektrycznie
izolowanego zasilania 9 VDC z pradem nominalnym 2,3 mA w stanie
zwarcia wejscia cyfrowego, 0-500 Hz, minimalna szeroko$¢ 1,00 ms
Obstugiwane urzadzenia: dowolne urzadzenie z izolowanym otwartym
drenem, otwartym kolektorem, tranzystor lub kontaktron

Typy: przeptywomierz topatkowy

Sygnaly wyjscia

Zasilane przekazniki mechaniczne (0 lub 3,
zaleznie od kodu modelu):

Zasilanie na karcie obwodu, przetaczajace napigcie sieciowe

6 A (obcigzenie rezystancyjne), 1/8 KM (93 W) na przekaznik

Wszystkie trzy przekazniki sa skonfigurowane jako jedna grupa,
catkowity prad dla tej grupy nie moze przekroczy¢ 6 A

Bezpotencjalowe przekazniki mechaniczne
(0, 1 lub 3, zaleznie od kodu modelu):

6 A (obcigzenie rezystancyjne), 1/8 KM (93 W) na przekaznik

Przekazniki bezpotencjatowe pracujg bez ochrony bezpiecznikowe;j

Wyj$cia impulsowe (0 lub 2, zaleznie od kodu
modelu):

Izolacja optyczna, przekaznik pétprzewodnikowy

Maks. 200 mA, 40 VDC

VLOWMAX = 0,05 V przy 18 mA

4-20 mA (0 lub 1, zaleznie od kodu modelu):

Zasilanie wewngtrzne

Pelna izolacja

Maks. obcigzenie rezystancyjne 600 Q

Rozdzielczos¢ 0,0015 % rozpigtoscei zakresu

Doktadno$¢ = 0,5 % odczytu

Aprobaty

Bezpieczenstwo

UL 61010-1:2012, wydanie III

CSA C22.2,nr 61010-1:2012, wydanie III

IEC 61010-1:2010, wydanie III

EN 61010-1:2010, wydanie III

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

IEC 61326-1:2012

EN 61326-1:2013

Uwaga: Dla EN61000-4-6 oraz EN61000-4-3 sterownik spetnia kryteria uzytkowe dla klasy B.

*Urzadzenia klasy A: Urzadzenia odpowiednie dla zastosowan w budynkach innych niz mieszkalne, oraz podtaczonych
bezposrednio do sieci zasilajacej niskiego napigcia (100-240 VAC) obstugujacej budynki wykorzystywane dla celow

mieszkalnych.

23 Parametry mechaniczne

Materiat obudowy Poliweglan

Klasa obudowy NEMA 4X (IP65)

Wymiary 203 mm x 203 mm x 76 mm (8" x 8" x 3")
Ekran Podswietlany ekran graficzny, 128 x 64

Temperatura otoczenia podczas pracy

-20 do 55°C (-4 do 131°F)

Temperatura przechowywania

-20 do 80°C (-4 do 176°F)
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Dane mechaniczne (czujniki) (* zob. wykres)
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Czujnik Ci$nienie Temperatura Materialy Z}acze procesowe
Przewodnosc, 0-150 psi (0-10 bar)* CPVC: -5 do 80°C* [C,g]\;lg ’ ::é;lntirl:lﬁl\fu::)ilinnl’l Montaz zanurzeniowy: NPTM 1"
pomiar bezkontaktowy p PEEK: -5 do 88°C > adap g Adapter na rurociggu: NPTM 2"
stal nierdzewna 316
) . . o P
pH 0-100 psi (0-7 bar) 10-70°C CPVC, szklo, o ringi _FKM, Monta zanurzeniowy: NPTM 1"
i * 0-70°C* HDPE, pret tytan, trojnik PP Trojnik na rurociagu: NPTF 3/4"
REDOX 0-100 psi (0-7 bar) B z wypelnieniem szklanym ’
Przewodno¢, 0-200 psi (0-14 bar) | 0-120°C Stal nierdzewna 316, PEEK | NPTM 3/4"
pomiar kontaktowy
Wolny chlor / brom 0-14,7 psi (0-1 bar) 0-45°C
Wolny chlor / brom
W r0zszerzonym 0-14,7 psi (0-1 bar) 0-45°C
zakresie pH .
PVC, poliweglan, guma "
Chlor catkowity 0-14,7 psi (0-1 bar) 0-45°C Silikofowa i%al niegrlilzewna WIlot NPTF 1/
Dwutlenck chloru 0-14.7 psi (0-1 bar) | 0-55°C PEEK, FKM, Tsoplast Wylot NPTF 3/4
Ozon 0-14,7 psi (0-1 bar) 0-55°C
Kwas nadoctowy 0-14,7 psi (0-1 bar) 0-55°C
Nadtlenek wodoru 0-14,7 psi (0-1 bar) 0-45°C
. 0-150 psi (0-10 bar) GFRPP (PP wzmacniany
Ii‘;leek;orgzmmka do 38°C */0-50 psi | 0-60°C* wléknem szklanym), PVC, | NPTF 3/4"
przepiyw (0-3 bar) przy 60°C FKM, Isoplast
Bar PSI Zalezno$¢ cisnienia od temperatury
24.1 | 350
21007 300
172+ 250
pH/REDOX
13 +200 =m == == = = - = - = BN BN B BN =
- = e |D2
10.3 1150 S
(Y ‘s
~ =wwes przewodnosc
6.9 1 100 seesse-e-e-e-e “a
i T s..- — p.r,ze_wo.dnoéé, wysokie
LI cisnienie / stal
34 1+ 50 e TS )
e D == m pH/REDOX, wysokie
0 cisnienie / stal
S S B EE R EERE2ERESE
- _ o mn - 9 N N mMmM®X T O 1N o~ O N
= % O 1 = W ol K o@D F o o = W oo C
| i — — ™~ ~ m m <t < gl 0 O M~ M~ (o]
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2.4 Zmienne i ich wartosci graniczne

ENVAG

Dolna granica

Gorna granica

Ustawienia wejScia czujnika

Limity alarmow

Dolna granica zakresu czujnika

Gorna granica zakresu czujnika

Pasmo martwe alarmu

Dolna granica zakresu czujnika

Goérna granica zakresu czujnika

Stata celi (tylko przewodnosc¢)

0,01

10

Wspotczynnik wygtadzania 0% 90%

Wspotczynnik kompensacji (tylko przewodnosé 0% 20%

z liniowa kompensacjg temperatury)

Wspolczynnik instalacyjny (tylko bezkontaktowy 0,5 1,5

pomiar przewodnosci)

Dlugos¢ kabla 0,1 3000

Wspotczynnik przeliczeniowy na ppm 0,001 10 000

(przewodnos¢, tylko jezeli jednostka = ppm)

Domyslna temperatura -20 500

Alarm ,,wymagana kalibracja” 0 dni 365 dni

Nachylenie charakterystyki czujnika -1 000 000 1 000 000

Offset charakterystyki czujnika -1 000 000 1 000 000

Dolna granica zakresu -1 000 000 1 000 000

Gorna granica zakresu -1 000 000 1 000 000

Ustawienia wejScia przeplywomierza

Alarm sumatora 0 100 000 000

Objetos¢ na 1 impuls dla jednostek: galony lub litry 1 100 000

Objetosé¢ na 1 impuls dla jednostek: m* 0,001 1000

Wspoétezynnik K dla jednostek: galony lub litry 0,01 10 000

Wspdlczynnik K dla jednostek: m® 1 100 000

Limity alarméw nat¢zenia przeptywomierza topatkowego | 0 Gorna granica zakresu czujnika
Pasmo martwe alarméw natezenia jw. 0 Gorna granica zakresu czujnika
Wspdtczynnik wygtadzania 0% 90%

Ustawienie facznej objetosci przeplywu 0 1 000 000 000

Ustawienia wyj$¢ przekaznikowych

Limit czasowy wyj$cia 1 sekunda 86 400 sekund (0 = bez limitu)
Limit czasowy trybu recznej kontroli ,,Hand” 1 sekunda 86 400 sekund (0 = bez limitu)
Min. cykl przekaznika 0 sekund 300 sekund

Punkt pracy

Dolna granica zakresu czujnika

Goérna granica zakresu czujnika

Okres cyklu roboczego
(tryby: wlacz/wylacz, dwa punkty pracy)

0:00 minut

59:59 minut

Cykl roboczy (tryby: wlacz/wylacz, dwa punkty pracy)

0%

100%

Pasmo martwe

Dolna granica zakresu czujnika

Gorna granica zakresu czujnika

Czas dozowania (tryb sterowania Flow Timer)

0 sekund

86 400 sekund

Objetos¢ kumulacyjna (tryb sterowania Flow Timer) 0 1 000 000
Procent objetosci dozowania (tryb dozowania po upuscie) | 0% 100%
Limit czasowy blokady dozowania 0 sekund 86 400 sekund

(tryby: upust i dozowanie, dozowanie po upuscie)

Upust wstgpny do zadanej przewodnosci (tryb biocydu)

1 (0 = bez upustu wstepnego)

Gorna granica zakresu czujnika

Czas upustu wstepnego (tryb podawania biocydu)

0 sekund

86 400 sekund

Blokowanie upustu (tryb podawania biocydu)

0 sekund

86 400 sekund

Czas zdarzenia (tryb podawania biocydu, tryb zegarowy)

0 sekund

86 400 sekund

Pasmo proporcjonalnosci (tryby: czasowo-, impulsowo-
proporcjonalny, tryb pomiaru okresowego)

Dolna granica zakresu czujnika

Gorna granica zakresu czujnika

Odstep czasowy pomiaru (tryb czasowo-proporcjonalny)

10 sekund

3600 sekund

Czas pomiaru (tryb pomiaru okresowego)

0 sekund

3600 sekund
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Czas utrzymywania (tryby: ptukanie sondy, pomiar 0 sekund 3600 sekund

okresowy)

Maksymalny czas spustu (tryb pomiaru okresowego) 0 sekund 3600 sekund

Czas oczekiwania (tryb pomiaru okresowego) 0 sekund 86 400 sekund

Maks. predkosé (tryb impulsowo-proporcjonalny,
impulsowy PID)

10 impuls6éw na minute

480 impulséw na minute

Minimalny sygnat wyj$ciowy (tryb impulsowo- 0% 100%
proporcjonalny, impulsowy PID)

Maksymalny sygnal wyjsciowy (tryb impulsowo- 0% 100%
proporcjonalny, impulsowy PID)

Nachylenie charakterystyki (tryb impulsowy PID 0,001 1000,000

Standard)

Czas catkowania (tryb impulsowy PID Standard)

0,001 sekund

1000,000 sekund

Czas r6zniczkowania (tryb impulsowy PID Standard) 0 sekund 1000,000 sekund
Wzmocnienie, sktadnik proporcjonalny (tryb impulsowy | 0,001 1000,000

PID Parallel)

Wzmocnienie, sktadnik catkowy (tryb impulsowy 0,001 na sekunde 1000,000 na sekunde

PID Parallel)

Nachylenie, sktadnik rézniczkowy (tryb impulsowy
PID Parallel)

0 sekund

1000,000 sekund

Minimalna warto$¢ wejscia (tryby impulsowe PID)

Dolny limit zakresu czujnika

Gorny limit zakresu czujnika

Maksymalna warto$¢ wejscia (tryby impulsowe PID)

Dolny limit zakresu czujnika

Gorny limit zakresu czujnika

Opoznienie uaktywnienia (tryb Alarm)

0 sekund

23:59:59 GG:MM:SS

Opoznienie wylaczenia (tryb Alarm)

0 sekund

23:59:59 GG:MM:SS

Ustawienia wyjscia analogowego (4-20 mA)

Wartos¢ dla 4 mA (tryb retransmisji)

Dolna granica zakresu czujnika

Gorna granica zakresu czujnika

Wartos¢ dla 20 mA (tryb retransmisji)

Dolna granica zakresu czujnika

Gorna granica zakresu czujnika

Sygnat wyj$ciowy w trybie recznej kontroli ,,Hand”

0%

100%

Punkt pracy (tryby: proporcjonalny, PID)

Dolna granica zakresu czujnika

Gorna granica zakresu czujnika

Pasmo proporcjonalnosci (tryb proporcjonalny)

Dolna granica zakresu czujnika

Gorna granica zakresu czujnika

Minimalny sygnat wyjsciowy (tryby: proporcjonalny, PID)

0%

100%

Maksymalny sygnat wyjsciowy (tryby: proporc., PID) 0% 100%

Sygnat wyj$ciowy w trybie wylaczenia ,,Off” 0 mA 21 mA

(tryby: proporcjonalny, PID, ,,Flow Prop”)

Warto$¢ wyjscia w stanie btgdu (nie w trybie ,,Manual”) 0 mA 21 mA

Limit czasowy dla trybu rgcznej kontroli ,,Hand” 1 sekunda 86 400 sekund
(nie w trybie retransmisji) (0 = bez limitu)
Limit czasowy wlaczenia wyjscia (tryby: proporcjonalny, | 1 sekunda 86 400 sekund
PID, ,,Flow Prop™) (0 = bez limitu)
Nachylenie charakterystyki (tryb PID Standard) 0,001 1000,000

Czas catkowania (tryb PID Standard) 0,001 sekund 1000,000 sekund
Czas rozniczkowania (tryb PID Standard) 0 sekund 1000,000 sekund
Nachylenie, sktadnik proporcjonalny (tryb PID Parallel) 0,001 1000,000
Nachylenie, sktadnik catkowy (tryb PID Parallel) 0,001 na sekunde 1000,000 na sekundg
Nachylenie, sktadnik rézniczkowy (tryb PID Parallel) 0 sekund 1000,000 sekund

Minimalna warto$¢ wejscia (tryby PID)

Dolny limit zakresu czujnika

Gorny limit zakresu czujnika

Maksymalna warto$¢ wejscia (tryby PID)

Dolny limit zakresu czujnika

Gorny limit zakresu czujnika

Wydajnos$¢ pompy (tryb Flow Prop) 0 gal/h lub I/h 10 000 gal/h lub 1/h
Ustawienie pompy (tryb Flow Prop) 0% 100%

Cigzar wlasciwy (tryb Flow Prop) 0 g/ml 9,999 g/ml
Warto$¢ docelowa (tryb Flow Prop) 0 ppm 1 000 000 ppm
Ustawienia konfiguracyjne

Lokalne hasto 0000 9999

Opdznienie alarmu 0:00 minut 59:59 minut
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3.0 ROZPAKOWANIE | INSTALACJA

31 Rozpakowanie przyrzadu

Sprawdzi¢ zawarto$¢ opakowania kartonowego. Natychmiast poinformowac przewoznika w przypadku stwierdzenia
jakichkolwiek uszkodzen sterownika lub jego komponentéw. W przypadku braku ktérejkolwiek z czesci skontaktowad
si¢ z dystrybutorem. Karton powinien zawiera¢: sterownik serii W100 oraz instrukcj¢ obstugi. Wszystkie opcje oraz
akcesoria bedg zataczone zgodnie z zamowieniem.

3.2 Zamontowanie obudowy elektroniki

Obudowa dostarczonego sterownika serii W100 posiada otwory montazowe. Sterownik powinien zosta¢ przymocowany
do $ciany, z wyswietlaczem na wysokos$ci oczu, na powierzchni wolnej od wibracji, z wykorzystaniem wszystkich
otworéw montazowych dla uzyskania maksymalnej stabilno$ci. Uzy¢ kotkéw montazowych M6 ($rednica 1/4 cala),
odpowiednich dla materiatu $ciany. Obudowa spelnia wymagania NEMA 4X (IP65). Maksymalna temperatura otoczenia
podczas pracy wynosi 55°C, co nalezy wzig¢ pod uwage w przypadku instalowania urzadzenia w lokalizacji o wysokiej
temperaturze. Zapewnic¢ nastepujacg ilos¢ wolnego miejsca wokot obudowy:

Gora: 50 mm (2 cale)
Lewa strona: 203 mm (8 cali) (nie dotyczy modeli z wykonanym okablowaniem)
Prawa strona: 102 mm (4 cale)
Dot: 178 mm (7 cali)
3.3 Instalacja czujnika

Szczegolowe instrukcje instalacji sg zawarte w specyficznej instrukcji dostarczonej wraz z uzywanym czujnikiem.

Ogolne wytyczne

Czujniki nalezy ulokowaé¢ w miejscu udostgpniajgcym aktywng probke wody oraz zapewniajacym tatwos$¢é wyjmowania
czujnika dla jego oczyszczenia. PotoZenie czujnika powinno by¢ takie, aby nie dochodzito do uwig¢zienia pgcherzykow
powietrza w obszarze czujnika. Czujnik nalezy ulokowa¢ w miejscu wykluczajacym gromadzenie si¢ osadéw lub olejow
w obszarze detekcji.

Montaz czujnika na rurociaggu
Czujniki montowane do rurociggu musza zosta¢ ulokowane tak, aby trojnik byt zawsze wypetniony, a czujniki nie byly
nigdy narazone na spadek poziomu wody skutkujgcy wyschnigciem czujnika. Typowa instalacja zob. rysunki od 2 do 4.

Podtaczenie nalezy wykona¢ po stronie wylotowej pompy recyrkulacyjnej, dla zapewnienia minimalnego przeptywu
przez kolektor czujnika przeptywu 3,8 litra na minute. Dla zwarcia czujnika przeplywu wymagane jest, aby probka
wptlywata do kolektora od dotu, a powr6t nalezy wykona¢ do punktu o nizszym cisnieniu, dla zagwarantowania
przeptywu. Po obu stronach kolektora nalezy zainstalowac¢ zawor odcinajacy, aby umozliwi¢ zatrzymanie przeptywu
wymagane w trakcie obstugi konserwacyjnej czujnika.

WAZNE: Dla uniknigcia pgknigé na zenskich zwojach gwintu dostarczonych ksztattek hydraulicznych nie nalezy
stosowac wickszej liczby owinig¢ tasma teflonowg niz trzy, a rur¢ nalezy wkreci¢ do oporu PALCAMI plus 1/2 obrotu!
Nie stosowac uszczelniaczy do potaczen rurowych przy uszczelnianiu gwintow czujnika przeptywu, poniewaz przezro-
czyste tworzywo ulegnie pgknigciu!

Montaz zanurzeniowy czujnikéw

Jezeli czujniki maja by¢ zanurzone w procesie, nalezy je niezawodnie zamontowac¢ na zbiorniku, i zapewni¢ ochrong
kabla w postaci rury z tworzywa, uszczelnionej u gory dtawnica kablowa, dla uniknigcia przedwczesnego zuzycia.
Czujniki nalezy umie$ci¢ w obszarze zapewniajagcym dobry ruch roztworu.

Lokalizacja czujnikow powinna zapewnia¢ szybka odpowiedz dla dobrze wymieszanej probki wody procesowej po
dozowaniu odczynnikow uzdatniajacych. Jezeli czujniki znajdujg si¢ zbyt blisko punktu dozowania odczynnika, bgdg
rejestrowac skokowe zmiany stezenia, skutkujace zbyt czestymi przetaczeniami. Jezeli oddalenie od punktu dozowania
bedzie zbyt duze, odpowiedzi na zmiany stezenia beda zbyt powolne, co bedzie prowadzi¢ do przewyzszania punktu
pracy.

Kontaktowy czujnik przewodnosci nalezy zainstalowac¢ jak najblizej sterownika, z zachowaniem maksymalnego
oddalenia 76 m (zalecane ponizej 8 m). Kabel musi by¢ ekranowany wzgledem zaktocen elektrycznych. Sygnaty
niskonapigciowe (czujniki) nalezy zawsze prowadzi¢ w odleglo$ci minimum 15 cm od kabli napigcia AC.
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Bezkontaktowy czujnik przewodnosci nalezy zainstalowac jak najblizej sterownika, z zachowaniem maksymalnego
oddalenia 37 m (zalecane ponizej 6 m). Kabel musi by¢ ekranowany wzgledem zaktdcen elektrycznych tla. Sygnaty
niskonapigciowe (czujniki) nalezy zawsze prowadzi¢ w odleglosci minimum 15 cm od kabli napigcia AC. Czujniki
tego typu reagujg na geometri¢ i przewodnos¢ otoczenia, totez nalezy albo zachowywac warunek 15 cm probki wokoét
czujnika, albo zadbac o to, aby zadne elementy przewodzace lub nieprzewodzace w poblizu nie zmienialy potozenia.
Nie instalowac tego czujnika na drodze pradu elektrycznego jaki moze ptynaé¢ w roztworze, poniewaz powoduje to
przesuniecie wartosci odczytu przewodnosci.

Elektroda pH/REDOX/jonoselektywna z wzmocnieniem powinna zosta¢ ulokowana jak najblizej sterownika,
maksymalnie 300 m od sterownika. Standardowa dtugo$¢ 6 m mozna przedtuzy¢ korzystajac z dostepnej skrzynki pod-
faczeniowej 1 kabla ekranowanego. Elektrody pH i potencjatu REDOX muszg by¢ instalowane w sposob gwarantujacy,
ze ich powierzchnie pomiarowe beda zawsze pozostawa¢ mokre. Stan ten powinna zapewni¢ putapka syfonowa

w uktadzie kolektora, nawet w przypadku ustania przeptywu probki. Procz tego, elektrody te muszg by¢ instalowane
powierzchnig pomiarowg ku dotowi, tj. minimum 5 stopni wzglgdem poziomu. Niewzmacniane elektrody pH/REDOX/
jonoselektywne sa kompatybilne wylacznie z modelami WPHNW i WPHBW, a kabla koncentrycznego nie nalezy
przedtuza¢ powyzej 6 m.

Czujnik dezynfekcji nalezy ulokowac jak najblizej sterownika, maksymalnie 30 m od sterownika. Standardowa
dlugo$¢ 6 m mozna przedtuzy¢ korzystajac z dostepnej skrzynki podiaczeniowej i kabla ekranowanego. Czujnik powi-
nien zosta¢ zainstalowany w sposob gwarantujacy, ze jego powierzchnie pomiarowe beda zawsze pozostawaé mokre.
W przypadku wyschnigcia membrana bgdzie w okresie 24 godzin reagowaé w powolny sposob na zmiany zawarto$ci
dezynfektanta, a jezeli stan wyschniecia bedzie si¢ powtarza¢, membrana przedwczesnie utraci warto$¢ uzytkows. Cela
przeptywowa musi zosta¢ umieszczona po stronie wylotowej pompy obiegowej, lub ponizej miejsca doptywu grawita-
cyjnego. Naplyw do celi musi nastgpowac od dotu, przez zainstalowang redukcje 3/4" na 1/4" NPT. Tuleja redukcyjna
zapewnia warto$¢ predkosSci przeplywu wymagana dla dokladnoS$ci odczytu, i nie wolno jej usuwac! Nalezy zain-
stalowac putapke syfonowa (w ksztatcie litery ,,U”), tak aby w przypadku zatrzymania przeplywu czujnik byl nadal
zanurzony w wodzie. Wylot z celi przeptywowej powinien zosta¢ wyprowadzony na wolne powietrze, chyba ze cis-
nienie systemu jest na poziomie 1 atmosfery lub nizszym. Jezeli nie ma mozliwosci zatrzymania przeptywu w linii

dla wykonania czyszczenia i kalibracji czujnika, czujnik nalezy ulokowaé w linii bocznikowej zaopatrzonej w zawory
odcinajace umozliwiajace wyjecie czujnika. Czujnik nalezy zainstalowa¢ pionowo, z powierzchnig pomiarowa ku do-
fowi, co najmniej 5 stopni wzglgdem poziomu. Regulacja nat¢zenia przeptywu musi by¢ realizowana przed czujnikiem,
gdyz kazde ograniczenie przeptywu za czujnikiem moze zwieksza¢ ci$nienie powyzej atmosferycznego i uszkodzié
nasadke z membrang!

34 Definicje ikon

Symbol Publikacja Opis
@ IEC 417, nr 5019 Terminal przewodu uziemienia ochronnego
| IEC 417, nr 5007 Wilaczone (zasilanie)
O IEC 417, nr 5008 Wytaczone (zasilanie)
A ISO 3864, nr B.3.6 Ostroznie, ryzyko porazenia pradem
& ISO 3864, nr B.3.1 Ostroznie

3.5 Czes¢ elektryczna instalacji

Rysunek 1, ponizej, przedstawia rézne standardowe warianty podtaczen elektrycznych. Zakupiony sterownik zostanie
dostarczony jako fabrycznie okablowany lub przygotowany do okablowania. Zaleznie od konfiguracji opcji zakupionego
sterownika moze wystapic¢ konieczno$¢ wykonania niektoérych lub wszystkich urzadzen wejscia i wyjScia przez uzytkow-
nika. Rozmieszczenie komponentdéw na ptytce drukowanej oraz szczegodly potaczen elektrycznych zob. rysunki 5 do 15.

Uwaga: Przy wykonywaniu polaczen opcjonalnego sygnatu wyjsciowego 4-20 mA Iub zdalnego czujnika przeptywu
zaleca si¢ skorzysta¢ z ekranowanego kabla z plecionej skretki, o wielko$ci pomigdzy 22-26 AWG. Ekran powinien
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zosta¢ zakonczony przy sterowniku (zob. rysunek 12).
A OSTROZNIE A

1. | Wewnatrz sterownika wystepuja obwody pozostajace pod napigciem nawet w potozeniu wytaczenia (OFF)
wlacznika zasilania na przednim panelu! Nie wolno nigdy otwiera¢ przedniego panelu przed ODLACZENIEM
zasilania sterownika!

Jezeli dostarczony sterownik jest okablowany fabrycznie, jest zaopatrzony w przewdd zasilajacy wielkosci 18
AWG o dtugosci 2,5 m, z wtyczka typu amerykanskiego. Otwarcie przedniego panelu wymaga uzycia narzedzia
(wkretak Phillips nr 1).

2. | W trakcie montazu sterownika nalezy zwrdci¢ uwagg na zapewnienie tatwego dostepu do urzadzenia
umozliwiajacego odlaczenie zasilania!

3. | Cze$¢ elektryczna instalacji sterownika musi zostaé wykonana wytacznie przez wykwalifikowany personel,
oraz w zgodno$ci z wszystkimi obowigzujagcymi przepisami krajowymi, stanowymi i lokalnymi!

4. | Wymagane jest prawidlowe uziemienie opisywanego produktu. Kazda proba pomini¢cia uziemienia spowoduje
ryzyko obrazen osob i zagrozenie mienia.

5. | Uzytkowanie tego produktu w sposob inny niz opisano w instrukcji firmy Walchem moze mie¢ wptyw na stopien
ochrony oferowanej przez urzadzenie.

wejscia cyfrowe przetgcznik wyjscia
i wyjScie analogowe zasilania przekaznikowe

\ &

- I “I\ 1 0] 1
B N

Il

czujnik zasilanie AC
opcjonalny czujnik pH/REDOX/
jonoselektywny, ztgczka BNC

Rysunek 1 Oprzewodowanie sterownika
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Rysunek 2 Typowa instalacja czujnika w przeplywie
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DOPLYW =

ZASILANIE AC

ODPLYW

ELEKTRODA
ZANURZENIOWA

KWAS

ZASADA

Rysunek 3 Typowa instalacja czujnika w zanurzeniu
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WODA PROCESOWA
Rysunek 4 Typowa instalacja czujnika dezynfekcji
OMC ENVAG Sp. z 0.0., ul. Iwonicka 21, 02-924 Warszawa
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Rysunek 5 Identyfikacja czesci

OMC ENVAG Sp. z 0.0., ul. Iwonicka 21, 02-924 Warszawa
tel. +48 22 8587878, fax +48 22 8587897, e-mail: envag@envag.com.pl www.envag.com.pl 18



Instrukcja obstugi ¢ Sterowniki Walchem, seria WCN/WDS/WPH100 « Rew. S

i)

o
o

Fomes
Swmen

10

S |
[BHBHBAEHB-

(2 6 oo @ Y

I : 1=t
EEEEEEE [CRCRCHC

——— \=a

TB1 ECOND| ccOND Riane P e F| TB2 FUNCTION
1 | XMT+| XMT 1| 42000T-| 1 X, CZERIVONA
2 | XMT- 2 | 4200UT+| 2 EKRAN
3 | X-SHLD| SHIELD| SHIELD| SHIELD|| 3 | SHIELD 3
4 .« | +5V || 4 | DIGIN2-|| 4
5 | RCV- P 5 | DIGIN2+|| 5
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8 WEJSC, -5v || 8 | DIGINI-|| 8 TEMP-—, BIALA
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10| TEMP+| TEMP+| TEMP+ TEMP+|[ 10| +9VDC || 10 EMES SELORA
11 | R-SHLD| IN- || 11| sHELD || 14
12 L 12 12
\ v,
OPIS NA OSLONIE TB1

COND przewodnos$c¢
ECOND bezkontaktowy pomiar przewodnosci
CCOND kontaktowy pomiar przewodnosci

ORP potencjat REDOX
DIS dezynfekcja
w/BNC ze zigczkg BNC
XMT nadajnik
RCV odbiornik
SHIELD/SHLD ekran
OUT wyjscie
DIG IN wejscie cyfrowe
[ T

elektroda pomiaru
przewodnosci

Rysunek 6 Oprzewodowanie wejscia kontaktowego czujnika przewodnosci
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TB1|ECOND| CCOND F:vl-l/'?l\ll‘g pH[;%RP TB2| FUNCTION
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DIS dezynfekcja
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XMT, X nadajnik
RCV odbiornik
SHIELD/SHLD ekran
OUT wyjscie
DIG IN wejscie cyfrowe
WHT biata
BLK czarna
RED czerwona
GRN zielona

Rysunek 7 Oprzewodowanie wejscia bezkontaktowego czujnika przewodnosci
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w/BNC ze zlgczka BNC

SHIELD / SHLD ekran

OUT wyjscie

DIG IN wejscie cyfrowe g

elektroda
pH/REDOX/

jonoselektywna

Rysunek 8 Oprzewodowanie wejscia niewzmacnianego czujnika pH/REDOX/ISE ze ztagczka BNC
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Rysunek 9 Oprzewodowanie wejscia niewzmacnianego czujnika pH/REDOX
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Rysunek 10 Oprzewodowanie wejscia czujnika pH/REDOX/ISE z wzmacniaczem wstepnym
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Rysunek 11 Oprzewodowanie wejscia czujnika dezynfekcji

/ standardowego
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Rysunek 12 Oprzewodowanie wejs¢ cyfrowych i wyjscia analogowego
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Rysunek 13 Oprzewodowanie zasilania sieciowego AC i wyjs¢ przekaznikowych sterownika W100

OMC ENVAG Sp. z 0.0., ul. Iwonicka 21, 02-924 Warszawa
tel. +48 22 8587878, fax +48 22 8587897, e-mail: envag@envag.com.pl www.envag.com.pl 26



Instrukcja obstugi * Sterowniki Walchem, seria WCN/WDS/WPH100 ¢ Rew. S

o
o

a8
N
&}

@
@

B3
I I
I il PLC
b
[ s— T 1
K TD zewnetrzny
! i zasilacz GRN 120V
Vl + GRN/YEL 240V
| bezpiecznik
\L& ] P WHT 120V F@ 1l
BLU 240V S /ﬂ_ R1
§L
= zewnetrzny | Grn 120v T BLK 120V |
S zasilacz GRN/YEL 240V : BRN 240V (O il R2
S 7
o + WHT 120V L)) BLK 120V I
= N
gg bezpiecznik | B-Y 240V ] | BRN 240V QL
| | BLK 120V |yl —|IT]]
ok e «
OMPA BRIV 240V f R3
TB5 Sh
- WHT 120V TB6
S| N BLU 240V
2
R |_
(( BLK 120V
¥§_ @ BRN 240V
GRN zielony
YEL zolty
WHT bialy
BLU niebieski gkﬁgﬁ%\\c
BLK czarny

BRN brgzowy

zasilanie elektryczne
(120 VAC lub 240 VAC)

Rysunek 14 Oprzewodowanie zasilania sieciowego AC i wyj$¢ przekaznikowych sterownika W110
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Rysunek 15 Oprzewodowanie sieci zasilania AC i wyj$¢ przekaznikowych sterownika W120
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4.0 PRZEGLAD FUNKCJI

4.1 Przedni panel

WALCHEM

Rysunek 16 Przedni panel

4.2 Ekran

Gdy sterownik jest wigczony, wyswietlony jest ekran gtéwny (Home). Ekran gléwny prezentuje odczyty czujnikow,
aktywne alarmy oraz wiersz ikon umozliwiajacych nawigacj¢ do innych ekranow.

4.3 Blok przyciskéw

Blok przyciskow sktada si¢ z pigciu przyciskow typu stosowanego w bankomatach, oraz przycisku umozliwiajacego

powro6t do ekranu glownego Home. Funkcj¢ kazdego z przyciskow na aktualnie wyswietlonym ekranie definiuje ikona
ponad przyciskiem.

4.4 lkony

Ekran gléwny udostepnia ikony jak ponizej. Chcac przejs¢ do wybranej pozycji gtownego menu, nalezy nacisnaé
przycisk ponizej odnosnej ikony.

A Menu Alarm

“ Menu Inputs (Wejscia)

| .,l Menu Outputs (Wyjscia)
¥
5

Menu Settings (Ustawienia)

OMC ENVAG Sp. z 0.0., ul. Iwonicka 21, 02-924 Warszawa
tel. +48 22 8587878, fax +48 22 8587897, e-mail: envag@envag.com.pl www.envag.com.pl 29
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—— Przycisk Kalibracja pojawia si¢ w menu wej$¢ czujnikdw (Sensor Input), i przywoluje menu kalibracyjne.

Na ekranach menu moga pojawiac si¢ inne ikony.

Przycisk Anuluj anuluje wprowadzane dane.

Ikona Page Down przewija ekran w dot do nowej strony listy opcji.

Ikona Page Up przewija ekran w gor¢ do nowej strony listy opcji.

Ikona Potwierdzenie akceptuje wybodr, i przenosi do nastepnego kroku procedury kalibracji.

Ikona Wstecz/Powrdét zleca przejscie do poprzedniego ekranu.

Przycisk Zwigksz Warto$¢ Znaku jest uzywany w trakcie wprowadzania danych alfanumerycznych.

Przycisk Zmniejsz Warto§¢ Znaku jest uzywany w trakcie wprowadzania danych alfanumerycznych.

Przycisk Przesun Kursor stuzy do przesuwania kursora od lewej do prawej wewnatrz ciggu danych
alfanumerycznych.

Przycisk ENTER stuzy do konczenia wprowadzania danych lub przechodzenia do zaznaczonej pozycji
menu.

AV e=>114A><X-

Przeglgd funkcji przyciskow

Zmiana wartosci liczbowych

Chcac zmieni¢ warto$¢ liczbowa, nalezy uzy¢ przycisku Przesun Kursor i przejs¢ do cyfry wymagajacej zmiany. Jezeli
nowa liczba bedzie ujemna, nalezy rozpocza¢ od znaku, korzystajac z przycisku Zwigksz Warto$¢ znaku. Przesuwaé
kursor do kazdej z cyft, i zmienia¢ warto$ci za pomoca przycisku Zwigksz lub Zmniejsz Wartos¢ Znaku. Po uzyskaniu
prawidtowej wartosci liczbowej uzy¢ przycisku Enter dla zapisania nowej wartosci w pamigci, lub przycisku Anulyj
dla pozostawienia poprzedniej wartosci liczbowej 1 przej$cia wstecz.

Zmienianie nazw

Chcac zmieni¢ nazwe identyfikujaca sygnat wejscia lub wyjscia, nalezy przejs¢ do znaku wymagajacego zmiany

za pomocg przycisku Przesun Kursor, i zmieni¢ znak korzystajgc z przyciskow Zwigksz lub Zmniejsz Warto§¢ Znaku.
Dostepne sg litery duze i mate, cyfry, spacja, kropka oraz symbole plusa i minusa. Przesuwa¢ kursor w prawo,

i zmienia¢ kolejne znaki. Po uzyskaniu prawidtowego brzmienia stowa uzy¢ przycisku Enter dla zapisania nowej
warto$ci w pamieci, lub przycisku Anuluj dla pozostawienia poprzedniej wartosci stowa 1 przej$cia wstecz.

Wybieranie z listy

Przy wybieraniu typu czujnika, jednostki pomiarowej sygnatu wejscia lub trybu sterowania dla sygnatu wyjscia, wy-
magang pozycj¢ nalezy wybraé z listy dostepnych opcji. Zaznaczy¢ wymagang opcje przy uzyciu przyciskow Page Up
lub Page Down, po czym uzy¢ przycisku Enter dla zapisania nowej opcji w pamigci, lub przycisku Powrot dla pozo-
stawienia poprzedniej warto$ci danej opcji i przejscia wstecz.

Tryb kontroli przekaznika Hand-Off-Auto (Recznie-Wytaczony-Auto)

Zaznaczy¢ wymagany tryb kontroli przekaznika przesuwajac kursor w lewo lub prawo za pomocg przyciskow Przesun
Kursor. W trybie Hand (Rgcznie) nastepuje wymuszenie wiaczenia przekaznika na okreslony czas, po uptywie ktdrego
przekaznik powraca do poprzedniego trybu roboczego. W trybie Off (Wylaczony) przekaznik jest zawsze wylaczony,
do czasu wyj$cia z tego trybu, a w trybie Auto przekaznik reaguje na sterowanie w oparciu o ustawienia punktow
pracy. Uzy¢ przycisku Potwierdzenie dla zaakceptowania wybranej opcji, lub przycisku Powrot dla pozostawienia
poprzedniej warto$ci opcji i przejécia wstecz.
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Pozycje menu Interlock (Blokowanie) i Force On (Wymuszone wiaczenie)

Przy wybieraniu sygnalow wyjscia do wymuszonego wiaczenia lub do blokowania nalezy uzy¢ przycisku Przesun
Kursor dla zaznaczenia wymaganego wyjscia, po czym uzy¢ przycisku Zwigksz lub Zmniejsz Warto§¢ Znaku dla
zaznaczenia lub usunigcia zaznaczenia danego wyjscia. Po zakonczeniu nacisngé¢ przycisk Potwierdzenie, dla za-
akceptowania zmian, lub przycisk Anuluj dla pozostawienia poprzednich ustawien i przejs$cia wstecz.

4.5 Uruchamianie

Pierwsze uruchomienie

Po zamontowaniu obudowy i wykonaniu potaczen elektrycznych urzadzenia sterownik jest gotowy do uruchomienia.
Podlaczy¢ wtyczke przewodu sterownika i uruchomic¢ przetgcznik zasilania dla wlaczenia zasilania przyrzadu. Ekran
wyswietli na krétko numer modelu, a nast¢pnie przejdzie do normalnego ekranu zbiorczego z podstawowymi parame-
trami. Jezeli to konieczne, naci$ni¢cie przycisku Home zleca przej$cie do ekranu gtéwnego Home. Wigcej szczegotow
na temat kazdego z ustawien zob. sekcja 5 ponizej.

Menu Settings (Ustawienia) (zob. sekcja 5.4)

Wybér jezyka

Nacisng¢ przycisk ustawien konfiguracyjnych. Nacisngé¢ przycisk Enter. Naciska¢ przycisk przewijania w dét do czasu
zaznaczenia angielskiego stowa ,,Language” (Jezyk). Nacisnaé przycisk Enter. Naciskaé przycisk przewijania w dot
do czasu zaznaczenia wybranego jezyka. Nacisng¢ przycisk Potwierdzenie, aby ustawi¢ wybrany jezyk dla wszystkich
pozycji menu.

Ustawienie daty (jezeli wymagane)

Naciska¢ przycisk przewijania w gor¢ do zaznaczenia pozycji ,,Date”. Nacisna¢ przycisk Enter. Nacisnaé¢ przycisk
Przesun Kursor dla zaznaczenia pozycji ,,Day” (Dzien), po czym zmieni¢ date za pomoca przyciskow Zwieksz lub
Zmniejsz Warto$¢ Znaku. Nacisna¢ przycisk Potwierdzenie, aby zaakceptowac zmiang.

Ustawienie godziny (jeZeli wymagane)

Naciskac przycisk przewijania w dot do zaznaczenia pozycji ,,Time” (Godzina). Nacisngé przycisk Enter. Nacisngé
przycisk Przesun Kursor dla zaznaczenia pozycji ,,HH” (Godzina) i/lub ,,MM” (Minuta), po czym zmieni¢ dane cza-
sowe za pomocg przyciskow Zwieksz lub Zmniejsz Warto$¢ znaku. Nacisnaé¢ przycisk Potwierdzenie, aby zaakcep-
towac zmiang.

Ustawienie globalnej jednostki pomiarowe;j

Naciska¢ przycisk przewijania w dot do czasu zaznaczenia pozycji ,,Global Units”. Nacisng¢ przycisk Enter. Naciska¢
przycisk przewijania w dot do czasu zaznaczenia wymaganej jednostki. Nacisng¢ przycisk Potwierdzenie, aby zaak-
ceptowac zmiang.

Ustawienie jednostki pomiarowej dla temperatury

Naciska¢ przycisk przewijania do czasu zaznaczenia pozycji ,, lemp Units”. Nacisnaé przycisk Enter. Naciska¢ przy-
cisk przewijania w dot do czasu zaznaczenia wymaganej jednostki. Nacisngé przycisk Potwierdzenie, aby zaakcepto-
wac zmiang.

Nacisng¢ przycisk strony gtéwnej (Home). Nacisnag¢ przycisk Inputs (Wejscia).
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e
N

CONFIG

—>

A Alarms(1)

Sensor (S1)

Temp (S2)

AN M ¥

\/

Config > Global Settings
Date 2017-Mar-22
Time 15:49:16

anv =

Security

Home 2

aAv] e

Export Event Log
anlv] E=m

Product Name i
anv| =

Config > Security Settings| ———
Controller Log Out
Config > Display Settings | -
Config > File Utilities
File Transfer Status

Config > Controller Details|

CONFIG
Security Settings
anv B

H

y :
Dalsze ustawienia menu Config: &
Display Settings ;
File Utilities :
Controller Details :

- Dalsze ustawienia menu Global Settings:

Global Units
Temperature Units
Alarm Delay
HVAC Modes
Language

Dalsze ustawienia menu Security Settings:

Local Password

Dalsze ustawienia menu Display Settings:
Adjust Display
Key Beep

Dalsze funkcje menu File Utilities:
Import User Config File

Export User Config File

Export System Log

Restore Default Config

Software Upgrade

Dalsze szczegéty sterownika:
Control Board

Software Version

Sensor Board

Software Version

Power Board

Battery Power

Internal Temp 1

Internal Temp 2
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INPUTS

ENVAG

A No Alarms (1)
CCond (S1) 0 pS/cm E CCond (81) 0 }JS/CIT]
Temp (S2) 74.7 °F Temp (S2) 747°F
N B ARIM x|

..y >>CCond (S1) > Calibration

Wozystio
One Point Buffer Calibration
Two Point Buffer Calibration
Three Point Buffer Calibration
One Point Analog Calibration

Two Point Analog Calibration

(
(
(ECond, pH, ORP)
(pH)

CCond, ECond, pH, ORP)

..... ' Inputs>CCond (51)

Ekran szczegotow — tres¢
uzalezniona od typu wyjscia

| [ v]#]

&

A

Open Air Calibration (Cond)
Zero Calibration (Dezynfekcja)
(AN g

\ DaseuwawenadacCon: e

-------- >

>>CCond (S1)

Deadband

T IV

>>ECond (31)

Deadband

| vl

>>Temperature (S2)

Deadband

[V =

>>pH (S1)

Deadband

T v =

>>0RP (51)

Deadband

T &=

Dostepne
tylko dla niektérych modeli

>>Disinfection (S1)

Deadband

TVl

tel. +48 22 8587878, fax +48 22 8587897, e-mail: envag@envag.com.pl www.envag.com.pl

Dalsze ustawienia dla CCond:
Reset Calibration Values Cell Constant

Cal Required Alarm Cable Length
Alarm Suppression Gauge
Smoothing Factor Units

Default Temp Name

Temp Compensation Type

Temp Comp Factor

Dalsze ustawienia dla ECond:

Reset Calibration Values ~ Temp Comp Factor
Cal Required Alarm Cell Constant

Alarm Suppression Cable Length
Smoothing Factor Gauge
Default Temp Units
Installation Factor Name
Range Type

Temp Compensation

Dalsze ustawienia dla temperatury:
Reset Calibration Values

Cal Required Alarm

Alarm Suppression

Smoothing Factor

Name

Element

Dalsze ustawienia dla pH:

Reset Calibration Values Cable Length
Cal Required Alarm Gauge
Alarm Suppression Electrode
Smoothing Factor Name
Buffers Type

Default Temp

Dalsze ustawienia dla ORP:

Reset Calibration Values Gauge
Cal Required Alarm Name
Alarm Suppression Type

Smoothing Factor
Default Temp
Cable Length

Dalsze ustawienia dla dezynfekcji:

Reset Calibration Values Sensor
Cal Required Alarm Name
Alarm Suppression Type

Smoothing Factor
Cable Length
Gauge

>>Generic (S1)

Deadband

>>D| State (D1-D2)
Open Message
Closed Message

1 vl

Typ Contactor
>>Flowmeter (D1-D2)
Totalizer Alarm

Reset Flow Total

T

Typ Paddlewheel

>>Flowmeter (D1-D2))

Deadband

T V]

TIv =

OMC ENVAG Sp. z 0.0., ul. Iwonicka 21, 02-924 Warszawa

» Dalsze ustawienia dla Generic:

Reset Calibration Values Cable Length
Cal Required Alarm Gauge

Alarm Suppression Units
Smoothing Factor Electrode (Linear /
Sensor Slope lon Selective)
Sensor Offset Name

Low Range Type

High Range

Dalsze ustawienia dla DI State:
Interlock

Alarm

Alarm Suppression

Total Time

Reset Total Time

Name

Type

» Dalsze ustawienia dla Flowmeter:

Set Flow Total
Scheduled Reset
Alarm Suppression
Volume/Contact
Flow Units

Name

Type

» Dalsze ustawienia dla Flowmeter:

Alarm Suppression
Totalizer Farm
Reset Flow Total
Set Flow Total
Scheduled Reset
K Factor

Flow Units

Rate Units
Smoothing Factor
Name

Type
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ENVAG
[

OUTPUTS
R1-R3

A\ No Alarms (1)

CCond (S1) 0 pS/ecm
Temp (S2) 74.7°F

= 11 IR
Outputs>On/Off (R1-R3) AN - ARNN| X
Ekran szczegotow — tresé Ll eeemnnean '
uzalezniona od typu (S SRR P SR SRR SRR
sygnatu wyjscia
[ Ivl [ X
v ,. Dalsze ustawienia dla trybu On/Off: : .5 Dalsze ustawienia dla trybu Time Prop:
>>0n/Off (R1-R3)>Settings Deadband Min Relay Cycle >>Time Prop (R1-R3) grupolr{itgwal_ E:jand Eandt'[rime Hi_n;itl
i Duty Cycle Period Hand Time Limit HOA Settin ample Feriod eset lime lota
HiG ettlng Duty Cycle Reset Time Total . J Output Time Limit Input
Setpoint Qutput Time Limit Input Setpoint Reset Output Timeout Direction
| | v | m Reset Output Timeout Direction v L”t?ﬂotCk Qphagfge‘s I Elafg;e
: Interlock Channels Name i | | | E A i nanne’s o0
D v e Activate with Channels Mode Tk Min Relay Cycle
yikopo Dalsze ustawienia dla trybu Int
——— ___& » Dalsze ustawienia dla trybu Flow Timer: uaktywnieniu mu HVAC ey O@MPIing:
>>Flow Timer (R1-R3) Accumulated Volume Hand Time Limit >>Int Sampling (R1-R3) Bro%cijﬁiogal Band glt?_r\otck C{;?Errl]els ‘
- 1 - eadban chivate wi annels
HOA Setting Reset Timer Reset Time Total HOA Setting S aiiple T Min Relay Cycle
: Reset Output Timeout Flow Input . = :
Feed Dumtion Fictock i Neame: Refnomt Eﬂglgrlmf Blowdown EgggtTTmeeLT‘g;gl
T v = o ik TV = Wat Tme Gond nput
: ; rap Sample ame
-------------------------- S Qutput Time Limit Mode
Tylko po uaktywnieniu Dalsze ustawienia dla trybu Bleed and st oo
trypuHVAC , Feed: ,
>>Bleed and Feed (R1-R3) Qutput Time Limit Hand Time Limit Dalsze ustawienia dla trybu Manual:
HOA Setting Reset Output Timeout Reset Time Total >>Manual (R1-R3) Min Relay Cycle
. i Interlock Channels Bleed = Hand Time Limit
Feed Time Limit Activate with Channels Name HOA Setting
X Reset Time Total
_ I | v I H Min Relay Cycle Mode Interlock Channels Name
Mode
T—— T =
tTYItl)(O f/(\)/ ngf}’w”’e“’“ Dalsze ustawienia dla trybu Bleed then R
rybu F . Tylko model
-------- > Feed: 4
>>Bleed and Feed (R1-R3) Feed Time Limit Hand Time Limit W120/z kartg przekazn. zasilqm{_c_ﬁ* Dalsze ustawienia dla trybu Pulse Prop:
HOA Setting Reset Timer _ Reset Time Total >>Pulse Prop (R1-R3) Proportional Band Min Relay Gycle
Reset Output Timeout Bleed : Min Output Hand Time Limit
Feed Percentage Interlock Channels Name HOA Setting Max Output Reset Time Total
I | o I m ?ACWREII? ng' Clhannels Mode Setpoint Max Rate Input
: in Relay Cycle Qutput Time Limit Direction
Moo - : | | v | H Reset Output Timeout Name
Dalsze ustawienia dla trybu Percent - Interlock Channels Mode
& mieus » Timer: T Activate with Channels
>>Percent Timer (R1-R3) ::eedI Pﬁr((:}ﬁmagel Eand ?me I_T\mitI
HOA Setting terockitAdnnels esel Time Tota E—— » Dalsze ustawienia dla Dual Setpoint:
— Activate with Channels Name >>Dual Setpoint (R1-R3) Set Point 2 Min Relay Cycle
ample Perio Min Relay Cycle Mode : SR
Deadband Hand Time Limit
HOA Setting -
] I | v I m . Duty Cycle Period Reset Time Total
: Setpoint Duty Cycle Input
R OQutput Time Limit Direction
Tylko po uaktywnieniu Dalsze ustawienia dla trybu Biocide : | | \'4 | H Reset Output Timeout Name
trypuHVAC , Timer: | Interlock Channels Mode
>>Biocide Timer (R1-R3) Event 1 (through 10) Bleed Lockout Acislewill ot
: Repetition Add Last Missed iani .
HOA Setting Woek Interiock Cha ragis >>Probe Wash (RI-R3) S IIaaulisgze ustawienia dla trlxgﬁol;’{%tﬁgn\gzsh.
Bleed Day Activate with Channels z P - :
Event 1 (through 10) Activate with Channels
I | I H R ol b il Repetition Min Relay Cycle
; ok Duration Fiand Tme Limik Input Week, Day Hand Time Limit
L Prebleed Time Reset Time Total Events per Da Reset Time Total
Prebleed To Name T TIv 1= o -
Cond Input Mode , Duration Mode
ST Sensor Mode
> Alam (RIR0) Tylko jezeli tryb HVAC sl
e S > Dalsze ustawienia dla trybu Alarm: Jjest nieaktywny Dalsze ustawienia dla trybu Timer:
ALl On Delay Time Hand Time Limit >>Timer (R1-R3) Event 1 (through 10) Min Relay Cycle
Alarm Mode Off Delay Time Reset Time Total Repetition Hand Time Limit
Output Name Week, Day Reset Time Total
| I v | Interlock Channels Mode Events per Day Name
- Activate with Channels Start Time Mode
------------------------ Min Relay Cydle Duration
— Interlock Channels

Activate with Channels
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£

OUTPUT
A1

Output=Retrans (A1)

Szczegoty na tej stronie <
sg uzaleznione od
typu sygnatu wyjscia

al [v] [
Y

>>Retransmit (A1)

HOA Setting

4 mA Value

a [v] =

>>Proportional (A1)
HOA Setting

Setpoint

| =

Dostepne tylko w przypadku
wylgczenia trybu HVAC

>>PID (A1)
HOA Setting
Setpoint
al v =

>>Manual (A1)
HOA Setting
Interlock Channels

al v =

>>Flow Prop (A1)
HOA Setting
Target

ENVAG

v
Output A\ No Alarms (1)
On/Off (R1) ot CCond (S1) 0 pS/em
Retrans (A1)  0.0% : Temp (S2) AT
anv P AR |

.y Dalsze ustawienia dla trybu Retransmit:

20 mA Value
Hand Output
Interlock Channels
Error Output

Interlock Channels
Activate with Channels

Reset Time Total
Input
Name
Mode

Dalsze ustawienia dla trybu Proportional:

---------- >
Proportional Band Hand Time Limit
Min Output Reset Time Total
Max Output Off Mode Output
Output Time Limit Error Output
Reset Output Timeout Input
Interlock Channels Direction
Activate with Channels Name
Hand Qutput Mode

—-» Dalsze ustawienia dla trybu PID:

Gain Hand Output
Proportional Gain Hand Time Limit
Integral Time Off Mode Output
Integral Gain Error Qutput
Derivative Time Reset Time Total
Derivative Gain Input
Reset PID Integral Direction
Min OQutput Input Min
Max Output Input Max
Max Rate Gain Form
Output Time Limit Name
Reset Output Timeout Mode

---» Dalsze ustawienia dla trybu Manual:

Activate with Channels
Min. Relay Cycle
Hand Output

Hand Time Limit
Reset Time Total

Pump Capacity

Pump Setting

Specific Gravity
Output Time Limit
Reset Output Timeout
Interlock Channels
Activate with Channels
Hand Output

Name
Mode

i~ Dalsze ustawienia dla trybu Flow Prop:

Hand Time Limit
Off Mode Output
Error Output
Reset Time Total
Flow Input
Name

Mode
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Menu Inputs (Wejscia) (zob. sekcja 5.2) ENVAG

Programowanie ustawien poszczegolnych sygnaléw wejscia

Wejscie czujnika S1 bedzie wyrdznione. Nacis$nigcie przycisku Enter przenosi na ekran szczegdtow. Nacisnaé przycisk
Ustawienia. Jezeli nazwa czujnika nie opisuje typu podigczonego czujnika, nalezy naciskaé przycisk przewijania w dot
do czasu zaznaczenia pozycji Type. Nacisngé przycisk Enter. Naciskaé przycisk przewijania w dot do zaznaczenia pra-
widlowego typu czujnika, po czym nacisng¢ przycisk Potwierdzenie, aby zaakceptowaé zmiane. To zleci przejscie z po-
wrotem do ekranu szczegdtow. Ponownie nacisng¢ przycisk Ustawienia, by dokofczy¢ ustawien czujnika S1. W przy-
padku czujnikow dezynfekceji nalezy wybra¢ odpowiedni czujnik poprzez menu Sensor. Dla kontaktowych czujnikow
przewodnosci nalezy wprowadzi¢ stalg celi. Wybra¢ jednostke pomiarowa. Wprowadzi¢ ustawienia punktow alarmo-
wych i pasma martwego alarmu. Okresli¢ domyslng temperaturg ktdra bedzie wykorzystywana przy automatycznym
kompensowaniu temperatury w przypadku utraty waznosci sygnatu temperatury.

Po dokonczeniu ustawien S1 nalezy naciskac przycisk Powrot do czasu wyswietlenia listy sygnatlow wejscia. Nacisnac
przycisk przewijania w dot i powtorzy¢ proces wykonywania ustawien dla kazdego wejscia.

Po ustawieniu typu czujnika S1 ustawienie Element dla wejscia czujnika temperatury S2 powinno juz by¢ prawidlowe.
Jezeli tak nie jest, nalezy wybra¢ prawidtowy element dla temperatury, i okresli¢ ustawienia punktow alarmowych oraz
pasma martwego alarmu. Czujniki: standardowy, potencjalu REDOX i dezynfekcji nie maja sygnatu temperaturowego,
1 posiadajg ustawienie No Sensor (Brak czujnika).

Chcac skalibrowac sygnat temperatury, nalezy powr6ci¢ do ekranu szczegotdw czujnika S2, nacisngé przycisk Calibrate
(Kalibruj), i nacisna¢ przycisk Enter dla wykonania kalibracji.

W przypadku podtaczenia czujnika przeptywu lub czujnika poziomu cieczy nalezy w pozycji D1 lub D2 wybra¢ typ DI
State (Wejscie cyfrowe statusu) (jezeli czujnik nie jest podtaczony, wybraé brak czujnika, No Sensor). Wybra¢ stan ktory
bedzie oferowa¢ mozliwo$¢ blokowania wyj$¢ sterujacych (zaprogramowanie ktdre wyjscia majg by¢ ewentualnie blo-
kowane przez ten czujnik odbywa si¢ poprzez menu ustawien sygnatow wyjscia). Okresli¢ stan, jezeli wystepuje, ktory
bedzie generowac alarm.

W przypadku podiaczenia wodomierza impulsowego Iub topatkowego, w pozycji D1 lub D2 nalezy okresli¢ odpowiedni
typ (w przypadku braku wodomierza nalezy wybra¢ No Sensor). Okresli¢ jednostke pomiarows, objetos¢ na impuls Iub
wspotczynnik K, itp. dane.

Kalibracja czujnika

Chcac skalibrowac¢ czujnik, nalezy powrécié¢ do listy sygnatdw wejscia, zaznaczy¢ S1, nacisnaé przycisk Enter, nacisngé
przycisk Calibrate i wybra¢ jedna z procedur kalibracyjnych. W przypadku czujnikow dezynfekcji oraz standardowych
(Generic) rozpocza¢ od kalibracji zera. Dla bezkontaktowego pomiaru przewodnosci rozpoczaé od kalibracji w powie-
trzu (Air Calibration). Zob. sekcja 5.2. Nacisng¢ przycisk Home. Nacisngé przycisk Outputs (Wyjscia).

Menu Outputs (Wyjscia) (zob. sekcja 5.3)

Programowanie ustawien poszczegoélnych sygnaléw wyjscia

Wyjscie przekaznikowe R1 bedzie wyrdznione. Nacisng¢ przycisk Enter, aby przej$¢ do ekranu szczegotow. Nacisngé
przycisk Ustawienia. Jezeli nazwa przekaznika nie opisuje wymaganego trybu sterowania, nalezy przytrzymac przycisk
przewijania w dot do zaznaczenia pozycji Mode (Tryb).

Nacisng¢ przycisk Enter. Naciska¢ przycisk przewijania w dot do czasu zaznaczenia prawidlowego trybu sterowania,

po czym nacisna¢ przycisk Potwierdzenie dla zaakceptowania zmiany. To zleca powrdt na ekran szczego6tdw. Ponownie
nacisng¢ przycisk Ustawienia dla dokonczenia definiowania pozostatych ustawien przekaznika R1.

Jezeli dane wyjsécie ma by¢ blokowane przez czujnik przeptywu lub stan uaktywnienia innego wyj$cia, nalezy przejsé¢
do menu Interlock Channels (Kanaty blokujace), i wybra¢ kanat sygnatu wejscia lub wyj$cia ktory ma blokowaé dane
wyjscie.

Domyslnie wyjscie jest ustawione do trybu kontroli Off (Wytaczenie), w ktorym wyjscie nie reaguje na zachowanie

wartosci ustawien. Po zdefiniowaniu wszystkich ustawien dla tego wyjscia nalezy przej$¢ do menu trybu kontroli HOA
Setting, i zmieni¢ ustawienie na ,,Auto”. Powtorzy¢ dla wszystkich sygnatow wyjscia.

Normalne uruchomienie

Po zdefiniowaniu wtasnych ustawien uruchomienie przebiega prosto. Wystarczy sprawdzi¢ napekienie zbiornikow od-
czynnikoéw, wlaczy¢ sterownik i jezeli to konieczne, skalibrowaé czujnik. Sterownik rozpocznie kontrolowanie procesu.
4.6 Wylaczanie

Wylaczenie sterownika polega na prostym odcigciu zasilania. Zaprogramowanie pozostaje w pamieci.
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ENVAG

5.0 UZYTKOWANIE

Dopoki zasilanie jest wlaczone, opisywane urzadzenie nieprzerwanie realizuje proces sterowania. Programowanie
odbywa si¢ poprzez lokalny blok przyciskow oraz ekran.

Chcac wyswietli¢ przyciski menu najwyzszego poziomu jezeli jeszcze nie s3 wyswietlone, nalezy nacisnaé przycisk
Home. Struktura menu jest podzielona na Alarms, Inputs (Wejscia), Outputs (Wyjscia) oraz Settings (Ustawienia konfi-
guracyjne). Kazde wejscie posiada swe wlasne menu umozliwiajace wedtug potrzeb kalibracje i wybor jednostki. Kazde
wyjscie posiada swe wiasne menu konfiguracyjne obejmujace dostosowanie wedlug potrzeb ustawien punktow pracy,
wartosci licznikow czasowych 1 trybow roboczych. Pozycja Settings zawiera ustawienia ogolne takie jak zegar, jezyk itp.

Nalezy pamigtaé, ze nawet w trakcie nawigowania wewnatrz menu urzadzenie nadal realizuje procesy sterowania.

51 Menu Alarms A

Nacisnigcie przycisku ponizej ikony alarméw umozliwia przejrzenie listy aktywnych alarmoéw. Jezeli liczba aktywnych
alarmoéw przekracza dwa, ekran wyswietli ikong Page Down, a odno$ny przycisk wyswietli kolejna strong danych.

Nacisng¢ przycisk Wstecz/Powro6t, dla przejscia do poprzedniego ekranu.
5.2  Menu Inputs (Wejscia) “

Nacisnigcie przycisku ponizej ikony Inputs wyswietli liste wszystkich wej$¢ czujnikow 1 wejs¢ cyfrowych. Ikona Page
Down przewija w dot listy sygnalow wejscia, ikona Page Up przewija w gore listy, a ikona Powrot przenosi wstecz do
poprzedniego ekranu.

Nacisnigcie przycisku Enter przy zaznaczonym sygnale wejscia udostepnia szczegoly danego wejscia, kalibracje (jezeli
dotyczy) oraz ustawienia.

Szczegoly dla wejs¢ czujnikéw

Dla kazdego typu wejscia czujnika szczegdly obejmuja aktualng warto$¢ odczytu, alarmy, sygnat surowy (nieskalibro-
wany), typ czujnika, oraz wspotczynniki kalibracyjne wzmocnienia (nachylenia) i przesunigcia (offset). Jezeli czujnik
obstuguje automatyczng kompensacj¢ temperatury, wyswietlone sg rowniez warto$¢ odczytu temperatury oraz alarmy
czujnika, odczyt rezystancji termistora oraz wymagany typ termoelementu.

Kalibracja

Nacisnigcie przycisku Kalibracja umozliwia skalibrowanie czujnika. Wybra¢ kalibracje do wykonania: jednopunktowa
procesowa (One Point Process), jednopunktowa buforowa (One Point Buffer) lub dwupunktowa buforowa (Two Point
Buffer). Nie wszystkie opcje kalibracyjne sg dostepne dla wszystkich typow czujnikow.

Jednopunktowa kalibracja procesowa (One Point Process Calibration)

New Value (Nowa warto$¢)
Wprowadzié¢ rzeczywistg warto$¢ procesowa, wyznaczong przy uzyciu innego przyrzadu lub drogg analizy laborato-
ryjnej, i nacisng¢ Confirm (Potwierdzenie).

Cal Successful/Failed (Powodzenie/Niepowodzenie kalibracji)
W przypadku powodzenia (Successful) nacisng¢ Confirm (Potwierdzenie), aby zapisa¢ nowa kalibracje w pamieci. Przy
niepowodzeniu (Failed) kalibracje mozna powtdrzy¢ lub anulowaé. Lokalizacja usterek kalibracyjnych zob. sekcja 7.

Jednopunktowa kalibracja buforowa, kalibracja zera czujnika dezynfekcji lub standardowego,
kalibracja powietrzna czujnika przewodnosci

Cal Disables Control (Kalibracja zawiesza sterowanie)

Nacisng¢ Confirm (Potwierdzenie) aby kontynuowac, lub Cancel (Anuluj) aby porzuci¢ kalibracje.

Buffer Temperature (Temperatura bufora) (pojawia si¢ tylko jezeli dla typu czujnika obstugujacego automatyczng
kompensacje temperatury nie wykryto czujnika temperatury)
Wprowadzi¢ temperature bufora i nacisnag¢ Confirm (Potwierdzenie).

Buffer Value (Warto$¢ bufora) (pojawia si¢ tylko przy kalibracji jednopunktowej, wyjawszy przypadek automatycznego
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rozpoznawania bufora) Wprowadzi¢ warto§¢ odpowiednig dla wykorzystywanego bufora.

Rinse Sensor (Oplukaé czujnik)

Wyjaé czujnik z procesu, optukaé i umiesci¢ w roztworze buforowym (lub wodzie bez utleniacza w przypadku kalibracji
zera, lub w powietrzu przy kalibracji powietrznej pomiaru przewodnosci). Nastgpnie nacisngé¢ Confirm (Potwierdzenie).

Stabilization (Stabilizacja)

Po osiagnigciu stabilnej temperatury (tam gdzie to odpowiednie) oraz stabilnego sygnatu czujnika sterownik automaty-
cznie przejdzie do kolejnego kroku. Jezeli odczyty czujnikOw nie osiagajg stabilnego stanu, do nastepnego kroku mozna
przejs$¢ recznie, naciskajac Confirm (Potwierdzenie).

Cal Successful/Failed (Powodzenie/Niepowodzenie kalibracji)
W przypadku powodzenia (Successful) nacisng¢ Confirm (Potwierdzenie), aby zapisaé¢ nowa kalibracje w pamigci. Przy
niepowodzeniu (Failed) kalibracje mozna powtorzy¢ lub anulowaé. Lokalizacja usterek kalibracyjnych zob. sekcja 7.

Resume Control (Przywr6¢ sterowanie)
Umiesci¢ czujnik z powrotem w procesie 1 po osiggnieciu gotowosci nacisng¢ Confirm (Potwierdzenie), dla ponownego
uruchomienia procesu sterowania.

Dwupunktowa kalibracja buforowa (Two Point Buffer)

Cal Disables Control (Kalibracja zawiesza sterowanie)
Nacisng¢ Confirm (Potwierdzenie) aby kontynuowac, lub Cancel (Anuluj) aby porzucic¢ kalibracjg.

Buffer Temperature (Temperatura bufora) (pojawia si¢ tylko wtedy gdy dla typu czujnika obstugujacego automatyczng
kompensacje temperatury nie wykryto czujnika temperatury)
Wprowadzi¢ temperature bufora i nacisng¢ Confirm (Potwierdzenie).

First Buffer Value (Warto$¢ pierwszego bufora) (nie pojawia si¢ w przypadku korzystania z automatycznego
rozpoznawania buforéw) Wprowadzi¢ wartos¢ dla zastosowanego bufora.

Rinse Sensor (Optuka¢ czujnik)
Wyjaé czujnik z procesu, optukaé i umiesci¢ w roztworze buforowym. Po wykonaniu nacisngé¢ Confirm (Potwierdzenie).

Stabilization (Stabilizacja)

Po osiagnigciu stabilnej temperatury (tam gdzie to odpowiednie) oraz stabilnego sygnatu czujnika sterownik przejdzie
automatycznie do kolejnego kroku. Jezeli odczyty czujnikow nie osiagajg stabilnego stanu, do nastgpnego kroku mozna
przej$¢ recznie, naciskajac Confirm (Potwierdzenie).

Second Buffer Temperature (Temperatura drugiego bufora) (pojawia si¢ tylko wtedy gdy dla typu czujnika obstuguja-
cego automatyczng kompensacje temperatury nie wykryto czujnika temperatury)
Wprowadzi¢ temperatur¢ bufora i nacisngé Confirm (Potwierdzenie).

Second Buffer Value (Warto$¢ dla drugiego bufora) (nie pojawia si¢ w przypadku korzystania z automatycznego
rozpoznawania buforéw) Wprowadzi¢ warto$¢ dla zastosowanego bufora.

Rinse Electrode (Optuka¢ elektrodg)
Wyjaé czujnik z procesu, optukaé i umieséci¢ w roztworze buforowym. Po wykonaniu nacisng¢ Confirm (Potwierdzenie).

Stabilization (Stabilizacja)

Po osiagnigciu stabilnej temperatury (tam gdzie to odpowiednie) oraz stabilnego sygnatu czujnika sterownik przejdzie
automatycznie do kolejnego kroku. Jezeli odczyty czujnikow nie osiagajg stabilnego stanu, do nastgpnego kroku mozna
przej$¢ rgcznie, naciskajac Confirm (Potwierdzenie).

Cal Successful/Failed (Powodzenie/Niepowodzenie kalibracji)

W przypadku powodzenia (Successful) nacisng¢ Confirm (Potwierdzenie) aby zapisa¢ nowa kalibracje w pamigci.
Kalibracja koryguje ustawienia korekty liniowej (offset) oraz czuto$ci (nachylenia, gain), i wy§wietla nowe warto$ci.
W przypadku niepowodzenia (Failed) kalibracje mozna powtdrzy¢ lub anulowaé. Lokalizacja usterek kalibracyjnych
zob. sekcja 7.

Resume Control (Przywrdc¢ sterowanie)
Umiesci¢ czujnik z powrotem w procesie 1 po osiggnieciu gotowosci nacisnag¢ Confirm (Potwierdzenie) dla ponownego
uruchomienia procesu sterowania.

Trzypunktowa kalibracja buforowa (Three Point Buffer Cal) (wylqcznie czujniki pH)

Cal Disables Control (Kalibracja zawiesza sterowanie)
Nacisng¢ Potwierdzenie aby przejs¢ dalej, lub Anuluj aby wyjs¢.
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Buffer Temperature (Temperatura bufora) (pojawia si¢ tylko tam gdzie nie wykryto czujnika temperatury)
Wprowadzié¢ temperatur¢ bufora i nacisngé Confirm (Potwierdzenie).

First Buffer Value (Warto$¢ dla pierwszego bufora) (nie pojawia si¢ w przypadku korzystania z automatycznego
rozpoznawania buforéw) Wprowadzi¢ warto$¢ odpowiadajgca wykorzystywanemu buforowi.

Rinse Sensor (Optukac czujnik)
Wyjaé czujnik z procesu, optukaé go, i umiesci¢ w roztworze buforowym. Po zakonczeniu nacisng¢ Potwierdzenie.

Stabilization (Stabilizacja)

Po osiagnigciu stabilnej temperatury (tam gdzie to odpowiednie) oraz stabilnego sygnalu czujnika sterownik przejdzie
automatycznie do nastepnego kroku. W przypadku braku stabilizacji uzytkownik moze przejs¢ do nastepnego kroku
rgcznie, naciskajgc Potwierdzenie.

Second Buffer Temperature (Temperatura drugiego bufora) (pojawia si¢ tylko tam gdzie nie wykryto czujnika
temperatury) Wprowadzi¢ temperaturg bufora, i nacisng¢ Potwierdzenie.

Second Buffer Value (Wartos¢ dla drugiego bufora) (nie pojawia si¢ w przypadku korzystania z automatycznego
rozpoznawania buforéw) Wprowadzi¢ warto$§¢ odpowiadajgca wykorzystywanemu buforowi.

Rinse Electrode (Optuka¢ elektrodg)
Wyjaé czujnik z procesu, optukaé go, i umiesci¢ w roztworze buforowym. Po zakonczeniu nacisng¢ Potwierdzenie.

Stabilization (Stabilizacja)

Po osiagnigciu stabilnej temperatury (tam gdzie to odpowiednie) oraz stabilnego sygnalu czujnika sterownik przejdzie
automatycznie do nastepnego kroku. W przypadku braku stabilizacji uzytkownik moze przejs¢ do nastepnego kroku
rgcznie, naciskajgc Potwierdzenie.

Third Buffer Temperature (Temperatura trzeciego bufora) (pojawia si¢ tylko tam gdzie nie wykryto czujnika
temperatury) Wprowadzi¢ temperaturg bufora, i nacisng¢ Potwierdzenie.

Third Buffer Value (Warto$¢ dla trzeciego bufora) (nie pojawia si¢ w przypadku korzystania z automatycznego
rozpoznawania buforéw) Wprowadzi¢ warto$¢ odpowiadajgca wykorzystywanemu buforowi.

Rinse Electrode (Optuka¢ elektrodg)
Wyjaé czujnik z procesu, optukaé i umiesci¢ w roztworze buforowym. Po zakonczeniu nacisng¢ Potwierdzenie.

Stabilization (Stabilizacja)
Po osiagnigciu stabilnej temperatury (tam gdzie to odpowiednie) oraz stabilnego sygnalu czujnika sterownik przejdzie
automatycznie do nastepnego kroku.

Cal Successful/Failed (Powodzenie/Niepowodzenie kalibracji)

W przypadku powodzenia (Successful) nacisng¢ Potwierdzenie, aby zapisa¢ nowa kalibracje w pamieci. Kalibracja
koryguje ustawienia poprawki liniowej (offset), czutosci (nachylenia, gain) oraz punktu srodkowego kalibracji, i wy-
$wietla nowe warto$ci. W przypadku niepowodzenia (Failed) kalibracje mozna powtérzy¢ lub anulowaé. Lokalizacja
usterek kalibracyjnych zob. sekcja 7.

Resume Control (Przywrdc¢ sterowanie)
Umiesci¢ czujnik z powrotem w procesie i po osiagnieciu gotowosci nacisnag¢ Potwierdzenie, dla ponownego
uruchomienia procesu sterowania.

5.2.1 Contacting Conductivity (Kontaktowy czujnik przewodnosci)
(dostepne tylko dla niektorych modeli)

&
Ustawienia } N
Po naci$nigciu przycisku Ustawienia mozna przegladac lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do czujnika.
Alarms (Alarmy) Mozna ustawi¢ limity nastgpujacych alarmoéw: niski-niski, niski, wysoki, wysoki-wysoki.
Deadband Jest to pasmo martwe alarmu. Przyktadowo, jezeli alarm wysoki jest ustawiony jako
(Pasmo martwe) 3000, a pasmo martwe wynosi 10, alarm bedzie uaktywniony przy wartosci 3001 oraz
wylaczany przy 2990.

Reset Calibration Values  (Resetuj wartosci kalibracyjne) Po przejsciu do tego menu mozna przywrocié fabryczne
ustawienia kalibracyjne czujnika.

Cal Required Alarm Chcac skonfigurowaé komunikat alarmowy przypominajacy o terminach wynikajacych
(Alarm: wymagana z harmonogramu kalibracji, nalezy wprowadzi¢ odstep czasowy pomiedzy kalibracjami
kalibracja) w dniach. Ustawienie w tym miejscu ,,0” oznacza, ze przypomnienia nie s wymagane.
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Alarm Suppression W przypadku zaznaczenia ktoéregokolwiek z przekaznikow lub wejs¢ cyfrowych

(Wstrzymywanie alarmoéw)  wszystkie alarmy odnoszace si¢ do tego wejscia beda wstrzymywane jezeli wskazany
przekaznik lub wejscie cyfrowe sg aktywne. Ta funkcja typowo stuzy do eliminowania
alarmoéw w sytuacji braku przeptywu probki na wejsciu cyfrowym czujnika przeptywu.

Smoothing Factor Zwigkszenie procentu wspolczynnika wygladzania pozwala thumi¢ szybkos¢ odpowiedzi
(Wspotczynnik wygtadzania) na zmiany. Przyktadowo, przy wartoéci wspotczynnika wygtadzania 10 % kolejny odczyt
bedzie sktadac sie ze $redniej 10 % poprzedniej wartosci oraz 90 % wartosci biezacej.

Cable Length Sterownik automatycznie kompensuje btedy odczytu spowodowane zmiang dtugosci
(Dlugos¢ kabla) kabla.

Gauge Kompensacja dhugosci kabla jest uzalezniona od wielkos$ci przewodu wykorzystanego
(Wielkos$¢ kabla) do przedhuzenia kabla.

Cell Constant (Stata celi)  Zmienic stalg celi tak aby byta odpowiednia dla podtagczonego czujnika.

Default Temp Jezeli w jakimkolwiek czasie wystapi utrata sygnatu temperatury, wtedy sterownik uzyje
(Temperatura domyslna) wartosci zdefiniowanej jako Default Temp dla potrzeb kompensacji temperatury.

Temp Comp Wybra¢ pomi¢dzy metoda kompensacji temperatury ze wzorcem NaCl a metoda liniowa
(Kompensacja temperatury) % na °C.

Comp Factor To menu pojawia si¢ tylko tam gdzie wybrano metode liniowg kompensacji temperatury.

(Wspotczynnik kompensacji) Zmieni¢ warto$¢ w %/°C tak, aby odpowiadata mierzonemu chemicznemu $rodowisku
pomiarowemu. Warto$¢ dla zwyktej wody wynosi 2 %.

Units (Jednostki) Wybér jednostki pomiarowej dla przewodnosci.
Name (Nazwa) Uzytkownik moze zmieni¢ nazwe identyfikujaca czujnik.
Type (Typ) Wybra¢ typ czujnika ktory ma zosta¢ podtaczony.
5.22 pH
¥

Ustawienia %

Po naci$nieciu przycisku Ustawienia mozna przeglada¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego czujnika.
Alarms (Alarmy) Mozna ustawi¢ limity nastgpujgcych alarmow: niski-niski, niski, wysoki, wysoki-wysoki.
Deadband Jest to pasmo martwe alarmu. Przyktadowo, jezeli alarm wysoki jest ustawiony jako
(Pasmo martwe) 9.50, a pasmo martwe wynosi 0.05, alarm bgdzie uaktywniany przy wartosci 9.51 oraz

wylaczany przy 9.45.

Reset Calibration Values  (Resetuj wartosci kalibracyjne) Po przejs$ciu do tego menu mozna przywroci¢ fabryczne
ustawienia kalibracyjne czujnika.

Cal Required Alarm Chcac skonfigurowaé komunikat alarmowy przypominajacy o terminach wynikajacych
(Alarm: wymagana z harmonogramu kalibracji, nalezy wprowadzi¢ odstep czasowy pomiedzy kalibracjami
kalibracja) w dniach. Ustawienie w tym miejscu ,,0” oznacza, ze przypomnienia nie s wymagane.
Alarm Suppression W przypadku zaznaczenia ktoregokolwiek z przekaznikow lub wejs¢ cyfrowych

(Wstrzymywanie alarmoéw)  wszystkie alarmy odnoszace si¢ do tego wejscia beda wstrzymywane jezeli wskazany
przekaznik Iub wejscie cyfrowe sg aktywne. Ta funkcja typowo stuzy do eliminowania
alarmow w sytuacji braku przeplywu probki na wejsciu cyfrowym czujnika przeptywu.

Smoothing Factor Zwigkszenie procentu wspotczynnika wygtadzania pozwala thumi¢ szybkos$¢ odpowiedzi

(Wspotczynnik wygladzania) na zmiany. Przyktadowo, przy wartosci wspotczynnika wygtadzania 10 % kolejny odczyt
bedzie sktadac si¢ ze $redniej 10 % poprzedniej wartosci oraz 90 % wartosci biezace;.

Buffers (Bufory) Nalezy okresli¢ czy bufory kalibracyjne bedg wprowadzane recznie, czy tez wykrywane
automatycznie, i jezeli tak jest, wybra¢ zestaw buforow ktére zostang uzyte. Do wyboru
sa: Manual Entry (Wprowadzane rgcznie), JIS/NIST Standard, DIN Technical oraz
Traceable 4/7/10 (Identyfikowalne 4/7/10).

Default Temp Jezeli w jakimkolwiek czasie wystapi utrata sygnatu temperatury, wtedy sterownik uzyje
(Temperatura domys$lna) warto$ci zdefiniowanej jako Default Temp dla potrzeb kompensacji temperatury.

Cable Length Sterownik automatycznie kompensuje btedy odczytu spowodowane zmiang dtugosci
(Dlugosé kabla) kabla.

Gauge Kompensacja dhugosci kabla jest uzalezniona od wielkos$ci przewodu wykorzystanego
(Wielkos¢ kabla) do przedtuzenia kabla.
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Electrode (Elektroda) Wybra¢ Glass (Szkto) w przypadku standardowe;j elektrody pH, lub Antimony (Anty-
monowa). Antymonowe elektrody pH majg domyslng czuto$¢ 49 mV/pH oraz offset
-320 mV przy pH 7.

Name (Nazwa) Uzytkownik moze zmieni¢ nazw¢ identyfikujaca czujnik.

Type (Typ) Wybraé typ czujnika ktory ma zosta¢ podtaczony.

5.2.3 ORP (Potencjat REDOX)

¥

Ustawienia 4%

Po naci$nigciu przycisku Ustawienia mozna przegladac¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego czujnika.
Alarms (Alarmy) Mozna ustawi¢ limity nastgpujacych alarméw: niski-niski, niski, wysoki, wysoki-wysoki.
Deadband Jest to pasmo martwe alarmu. Przyktadowo, jezeli alarm wysoki jest ustawiony jako 800,
(Pasmo martwe) a pasmo martwe wynosi 10, alarm bedzie uaktywniany przy wartosci 801, i wylaczany

przy 790.

Reset Calibration Values  (Resetuj wartosci kalibracyjne) Po przejsciu do tego menu mozna przywrocié fabryczne
ustawienia kalibracyjne czujnika.

Cal Required Alarm Chcac skonfigurowaé komunikat alarmowy przypominajacy o terminach wynikajacych
(Alarm: wymagana z harmonogramu kalibracji, nalezy wprowadzi¢ odstep czasowy pomiedzy kalibracjami
kalibracja) w dniach. Ustawienie w tym miejscu ,,0” oznacza, Ze przypomnienia nie s wymagane.
Alarm Suppression W przypadku zaznaczenia ktoéregokolwiek z przekaznikow lub wejs¢ cyfrowych

(Wstrzymywanie alarmoéw)  wszystkie alarmy odnoszace si¢ do tego wejscia beda wstrzymywane jezeli wskazany
przekaznik lub wejscie cyfrowe sg aktywne. Ta funkcja typowo stuzy do eliminowania
alarmoéw w sytuacji braku przeptywu probki na wejsciu cyfrowym czujnika przeptywu.

Smoothing Factor Zwigkszenie procentu wspolczynnika wygladzania pozwala thumi¢ szybkos¢ odpowiedzi

(Wspotczynnik wygtadzania) na zmiany. Przyktadowo, przy wartoéci wspotczynnika wygtadzania 10 % kolejny odczyt
bedzie sktadac sie ze $redniej 10 % poprzedniej wartosci oraz 90 % wartosci biezacej.

Cable Length Sterownik automatycznie kompensuje btedy odczytu spowodowane zmiang dtugosci
(Dlugos¢ kabla) kabla.

Gauge Kompensacja dtugosci kabla jest uzalezniona od wielkos$ci przewodu wykorzystanego
(Wielkos$¢ kabla) do przedhuzenia kabla.

Name (Nazwa) Uzytkownik moze zmieni¢ nazw¢ identyfikujacg czujnik.

Type (Typ) Wybra¢ typ czujnika ktory ma zosta¢ podtaczony.

5.2.4 Disinfection (Dezynfekcja) (dostepne tylko dla niektérych modeli)

¥

Ustawienia 4%

Po naci$nigciu przycisku Ustawienia mozna przegladac¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego czujnika.
Alarms (Alarmy) Mozna ustawi¢ limity nastgpujacych alarmow: niski-niski, niski, wysoki, wysoki-wysoki.
Deadband Jest to pasmo martwe alarmu. Przyktadowo, jezeli alarm wysoki jest ustawiony jako
(Pasmo martwe) 7.00, a pasmo martwe wynosi 0.1, alarm bedzie uaktywniany przy wartosci 7.01 oraz

wylaczany przy 6.90.

Reset Calibration Values  (Resetuj wartosci kalibracyjne) Po przejsciu do tego menu mozna przywrdci¢ fabryczne
ustawienia kalibracyjne czujnika.

Cal Required Alarm Chcac skonfigurowaé komunikat alarmowy przypominajacy o terminach wynikajacych
(Alarm: wymagana z harmonogramu kalibracji, nalezy wprowadzi¢ odstep czasowy pomiedzy kalibracjami
kalibracja) w dniach. Ustawienie w tym miejscu ,,0” oznacza, ze przypomnienia nie s wymagane.
Alarm Suppression W przypadku zaznaczenia ktoregokolwiek z przekaznikow lub wejs¢ cyfrowych

(Wstrzymywanie alarmoéw)  wszystkie alarmy odnoszace si¢ do tego wejécia beda wstrzymywane jezeli wskazany
przekaznik Iub wejscie cyfrowe sg aktywne. Ta funkcja typowo stuzy do eliminowania
alarmow w sytuacji braku przeplywu probki na wejsciu cyfrowym czujnika przeptywu.

Smoothing Factor Zwigkszenie procentu wspolczynnika wygladzania pozwala thumi¢ szybkos¢ odpowiedzi

(Wspotczynnik wygtadzania) na zmiany. Przyktadowo, przy wartoéci wspotczynnika wygtadzania 10 % kolejny odczyt
bedzie sktadac sie ze $redniej 10 % poprzedniej wartosci oraz 90 % wartosci biezacej.
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Cable Length Sterownik automatycznie kompensuje btedy odczytu spowodowane zmiang dtugosci

(Dlugosé kabla) kabla.

Gauge (Wielkos¢ kabla) Kompensacja dhugosci kabla jest uzalezniona od wielkos$ci przewodu wykorzystanego
do przedtuzenia kabla.

Name (Nazwa) Uzytkownik moze zmieni¢ nazw¢ identyfikujacg czujnik.

Sensor (Czujnik) Wybraé specyficzny typ i zakres czujnika dezynfektanta ktory ma zosta¢ podtaczony.

Type (Typ) Wybra¢ typ czujnika ktory ma zosta¢ podtaczony.

5.2.5 Electrodeless Conductivity (Bezkontaktowy czujnik przewodnosci)
(dostepne tylko dla niektérych modeli)

¥

Ustawienia 4%

Po nacisnieciu przycisku Ustawienia mozna przegladac¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego czujnika.
Alarms (Alarmy) Mozna ustawi¢ limity nastgpujacych alarmoéw: niski-niski, niski, wysoki, wysoki-wysoki.
Deadband Jest to pasmo martwe alarmu. Przyktadowo, jezeli alarm wysoki jest ustawiony jako
(Pasmo martwe) 3000, a pasmo martwe wynosi 10, alarm bedzie uaktywniany przy wartosci 3000 oraz

wylaczany przy 2990.

Reset Calibration Values  (Resetuj wartosci kalibracyjne) Po przejéciu do tego menu mozna przywrocic¢ fabryczne
ustawienia kalibracyjne czujnika.

Cal Required Alarm Chcac skonfigurowaé komunikat alarmowy przypominajacy o terminach wynikajacych
(Alarm: wymagana z harmonogramu kalibracji, nalezy wprowadzi¢ odstep czasowy pomiedzy kalibracjami
kalibracja) w dniach. Ustawienie w tym miejscu ,,0” oznacza, ze przypomnienia nie s wymagane.
Alarm Suppression W przypadku zaznaczenia ktoregokolwiek z przekaznikow lub wejs¢ cyfrowych

(Wstrzymywanie alarmoéw)  wszystkie alarmy odnoszace si¢ do tego wejscia beda wstrzymywane jezeli wskazany
przekaznik Iub wejscie cyfrowe sg aktywne. Ta funkcja typowo stuzy do eliminowania
alarmow w sytuacji braku przeptywu probki na wejsciu cyfrowym czujnika przeptywu.

Smoothing Factor Zwigkszenie procentu wspolczynnika wygladzania pozwala tlumi¢ szybko$¢ odpowiedzi

(Wspotczynnik wygtadzania) na zmiany. Przyktadowo, przy wartosci wspotczynnika wygtadzania 10 % kolejny odczyt
bedzie sktadac sie ze $redniej 10 % poprzedniej wartosci oraz 90 % wartosci biezacej.

Cable Length Sterownik automatycznie kompensuje btedy odczytu spowodowane zmiang dtugosci

(Dlugosé kabla) kabla.

Gauge Kompensacja dlugosci kabla jest uzalezniona od wielkosci przewodu wykorzystanego

(Wielkos$¢ kabla) do przedhuzenia kabla.

Cell Constant (Stata celi)  Nie zmienia¢ bez polecenia producenta. Warto$¢ domyslna wynosi 6,286.

Range (Zakres) Wybra¢ zakres przewodnoSci najlepiej dopasowany do warunkow w jakich bedzie
pracowac czujnik.

Installation Factor (Wspolczynnik instalacyjny) Nie zmienia¢ bez polecenia producenta. Warto$¢ domyslna
wynosi 1,000.

Default Temp Jezeli w jakimkolwiek czasie wystapi utrata sygnatu temperatury, wtedy sterownik uzyje

(Temperatura domy$lna) warto$ci zdefiniowanej w tym parametrze dla potrzeb kompensacji temperatury.

Temp Comp Wybraé pomiedzy metoda kompensacji temperatury ze wzorcem NaCl a metoda liniowg

(Kompensacja temperatury) (Linear), % na °C.

Comp Factor To menu pojawia si¢ tylko tam gdzie wybrano metode liniowg kompensacji temperatury.

(Wspotezynnik Zmieni¢ warto$¢ %/°C tak aby odpowiadata chemii srodowiska pomiarowego. Warto$¢

kompensacji) dla zwyktej wody wynosi 2 %.

Units (Jednostki) Wybor jednostki pomiarowej dla przewodnosci.

Name (Nazwa) Uzytkownik moze zmieni¢ nazwe identyfikujaca czujnik.

Type (Typ) Wybraé typ czujnika ktory ma zosta¢ podtaczony.
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5.2.6 Generic Sensor (Czujnik standardowy)

&
Ustawienia } N
Po nacis$nigciu przycisku Ustawienia mozna przegladac¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego czujnika.
Alarms (Alarmy) Mozna ustawi¢ limity nastgpujacych alarméw: niski-niski, niski, wysoki, wysoki-wysoki.
Deadband Jest to pasmo martwe alarmu. Przyktadowo, jezeli alarm wysoki jest ustawiony jako
(Pasmo martwe) 7,00, a pasmo martwe wynosi 0,1, alarm bedzie uaktywniany przy wartosci 7,01 oraz
wylaczany przy 6,90.

Reset Calibration Values  (Resetuj wartosci kalibracyjne) Po przejsciu do tego menu mozna przywrocié fabryczne
ustawienia kalibracyjne czujnika.

Cal Required Alarm Chcac skonfigurowaé komunikat alarmowy przypominajacy o terminach wynikajacych
(Alarm: wymagana z harmonogramu kalibracji, nalezy wprowadzi¢ odstep czasowy pomiedzy kalibracjami
kalibracja) w dniach. Ustawienie ,,0” oznacza, Ze przypomnienia nie s3 wymagane.

Alarm Suppression W przypadku zaznaczenia ktoéregokolwiek z przekaznikow lub wejs¢ cyfrowych

(Wstrzymywanie alarmoéw)  wszystkie alarmy odnoszace si¢ do tego wejscia beda wstrzymywane jezeli wskazany
przekaznik Iub wejscie cyfrowe sg aktywne. Ta funkcja typowo stuzy do eliminowania
alarmoéw w sytuacji braku przeptywu probki na wejsciu cyfrowym czujnika przeptywu.

Smoothing Factor Zwigkszenie procentu wspolczynnika wygladzania pozwala thumi¢ szybko$§¢ odpowiedzi
(Wspoiczynnik wygladzania) na zmiany. Przyktadowo, przy wartosci wspotczynnika wygtadzania 10 % kolejny odczyt
bedzie sktadac si¢ ze $redniej 10 % poprzedniej wartosci oraz 90 % wartosci biezace;.

Cable Length Sterownik automatycznie kompensuje btedy odczytu spowodowane zmiang dtugosci
(Dlugosc¢ kabla) kabla.

Gauge Kompensacja dtugosci kabla jest uzalezniona od wielkosci przewodu wykorzystanego
(Wielkos¢ kabla) do przedtuzenia kabla.

Units (Jednostki) W tym miejscu mozna wprowadzi¢ stowo ktore ma byé wykorzystywane jako jednostka

pomiarowa (np. ppm).
Sensor Slope (Nachylenie =~ Wprowadzi¢ nachylenie charakterystyki czujnika w mV na jednostke (jezeli wybrano

krzywej czujnika) elektrodg¢ liniowg ,,Linear”) lub mV na dekade (dla elektrody jonoselektywnej).
Sensor Offset (Offset Pojawia si¢ tylko jezeli wybrano elektrode liniowa ,,Linear”. Wprowadzi¢ liniowe
krzywej czujnika) przesunigcie charakterystyki czujnika w mV jezeli 0 mV nie odpowiada 0 jednostek.

Dla elektrod jonoselektywnych (Ion Selective) offset czujnika zostaje obliczony
dopiero po wykonaniu pierwszej kalibracji, i do czasu dokonczenia kalibracji
odczyt czujnika bedzie zerowy!

Low Range (Dolna granica zakresu) Wprowadzi¢ dolng granice zakresu czujnika.
High Range (Gorna granica zakresu) Wprowadzi¢ gorng granice zakresu czujnika.
Name (Nazwa) Uzytkownik moze zmieni¢ nazwe identyfikujaca czujnik.

Type (Typ) Wybraé typ czujnika ktory ma zosta¢ podtaczony.

5.2.7 Temperature

N

Ustawienia 4%

Po naci$nieciu przycisku Ustawienia mozna przegladac lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego czujnika.
Alarms (Alarmy) Mozna ustawi¢ limity nastgpujacych alarméw: niski-niski, niski, wysoki, wysoki-wysoki.
Deadband Jest to pasmo martwe alarmu. Np. jezeli alarm wysoki jest ustawiony jako 100, a pasmo
(Pasmo martwe) martwe wynosi 1, alarm bedzie uaktywniany przy wartosci 100, i wylaczany przy 99.

Reset Calibration Values  (Resetuj wartosci kalibracyjne) Po przejsciu do tego menu mozna przywroci¢ fabryczne
ustawienia kalibracyjne czujnika.

Cal Required Alarm Chcac skonfigurowaé komunikat alarmowy przypominajacy o terminach wynikajacych
(Alarm: wymagana z harmonogramu kalibracji, nalezy wprowadzi¢ odstep czasowy pomiedzy kalibracjami
kalibracja) w dniach. Ustawienie ,,0” oznacza, Ze przypomnienia nie s3 wymagane.

Alarm Suppression W przypadku zaznaczenia ktoregokolwiek z przekaznikow lub wejs¢ cyfrowych

(Wstrzymywanie alarmoéw)  wszystkie alarmy odnoszace si¢ do tego wejscia beda wstrzymywane jezeli wskazany
przekaznik Iub wejscie cyfrowe sg aktywne.
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Smoothing Factor Zwigkszenie procentu wspolczynnika wygladzania pozwala tlumi¢ szybko$¢ odpowiedzi
(Wspotczynnik na zmiany. Przyktadowo, przy wartosci wspotczynnika wygtadzania 10 % kolejny odczyt
wygladzania) bedzie sktada¢ si¢ ze $redniej 10 % poprzedniej warto$ci oraz 90 % wartosci biezace;.
Name (Nazwa) Uzytkownik moze zmieni¢ nazw¢ identyfikujaca czujnik.

Element Wybraé specyficzny typ czujnika temperatury ktory ma zosta¢ podtaczony.

5.2.8 DI State (Wejscie cyfrowe typu statusu)

Szczegoly sygnalu wejscia
Dla tego typu sygnatu wejscia szczegdly obejmujg aktualny stan wraz ze skonfigurowanym przez uzytkownika
komunikatem dla stanu rozwarcia lub zwarcia, alarmy oraz status blokowania.

¥

Ustawienia 4%

Po naci$nigciu przycisku Ustawienia mozna przegladac lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do czujnika.
Open Message Uzytkownik moze zdefiniowaé wlasny opis stowny tego stanu przetacznika.
(Komunikat przy rozwarciu)

Closed Message Uzytkownik moze zdefiniowaé wlasny opis slowny tego stanu przetacznika.

(Komunikat przy zwarciu)

Interlock (Blokowanie) Okresli¢ czy w stanie blokowania przetacznik jest rozwarty, czy zwarty.

Alarm Okresli¢ czy alarm powinien by¢ generowany gdy przelacznik jest rozwarty, czy zwarty,
lub ze alarmy nie maja by¢ w ogole generowane.

Alarm Suppression W przypadku zaznaczenia ktoéregokolwiek z przekaznikow lub wejs¢ cyfrowych

(Wstrzymywanie alarmoéw)  wszystkie alarmy odnoszace si¢ do tego wejscia beda wstrzymywane jezeli wskazany
przekaznik Iub wejscie cyfrowe sg aktywne.

Total Time Wybraé czy sumowanie tacznego czasu ma dotyczy¢ stanu rozwarcia (open), czy stanu

(Catkowity czas) zwarcia (closed) przetacznika. Ten parametr bedzie wyswietlany na ekranie szczegotow
wejscia.

Reset Total Time Po przejéciu do tego menu mozna zresetowa¢ zakumulowany taczny czas do zera.

(Resetuj catkowity czas) Naci$nigcie przycisku Potwierdzenie akceptuje te operacje, Anuluj pozostawia
dotychczasowa warto$¢ sumatora i zleca przejécie wstecz.

Name (Nazwa) Uzytkownik moze zmieni¢ nazw¢ identyfikujaca przetacznik.

Type (Typ) Wybraé typ czujnika jaki ma zosta¢ podtaczony do kanatu wejscia cyfrowego.

5.2.9 Flow Meter, Contactor Type (Przeptywomierz typu impulsowego)

Szczegély sygnalu wejscia
Dla tego typu sygnatu wejscia szczegdty obejmuja taczny przeptyw zakumulowany przez przeptywomierz oraz alarmy.

¥

Ustawienia 4%

Po nacisnigciu przycisku Ustawienia mozna przegladac¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego czujnika.
Totalizer Alarm Uzytkownik moze zdefiniowac gorng graniczng warto$¢ akumulowanej tacznej objetosci
(Alarm sumatora) przeptywu wody.

Alarm Suppression W przypadku zaznaczenia ktéregokolwiek z przekaznikow Iub wejs¢ cyfrowych

(Wstrzymywanie alarméw)  wszystkie alarmy odnoszace si¢ do tego wejscia bedg wstrzymywane jezeli wskazany
przekaznik lub wejscie cyfrowe sg aktywne.

Reset Flow Total Po przejsciu do tego menu mozna zresetowaé zakumulowang tgczng objetosc przeptywu
(Reset tacznego przeptywu) do 0. Nacisniecie przycisku Potwierdzenie akceptuje reset, Anuluj pozostawia poprzednig
warto$¢ tacznej objetosci i1 zleca przejécie wstecz.

Set Flow Total To menu stuzy do zadawania tgcznej objetosci zapisanej w sterowniku, dla uzyskania

(Ustaw laczny przeptyw) zgodno$ci z wartoscig zarejestrowana w przeptywomierzu. Wprowadzi¢ wymagana
warto$c.

Scheduled Reset Okresli¢ czy suma przeptywu ma by¢ automatycznie resetowana; jezeli tak, wybraé

(Harmonogram resetowania) spomi¢dzy codziennie (Daily), co miesigc (Monthly) lub co rok (Annually).
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Volume/Contact Wprowadzi¢ objetos¢ wody jaka musi przeptynac przez wodomierz dla wygenerowania
(Objetos¢ na impuls) jednego impulsu stykowego.

Flow Units (Jednostka objetosci) Wybrac jednostke pomiaru objetosci wody.

Name (Nazwa) Uzytkownik moze zmieni¢ nazw¢ identyfikujaca czujnik.

Type (Typ) Wybra¢ typ czujnika ktoéry ma zosta¢ podtagczony do kanatu wejscia cyfrowego.

5.2.10 Flow Meter, Paddlewheel Type (Przeptywomierz typu topatkowego)

Szczegoly sygnalu wejscia
Dla tego typu sygnatu wejscia szczegoty obejmujg aktualne natgzenie przeptywu, taczng objetos¢ przeptywu zakumulo-
wanego przez przeptywomierz oraz alarmy.

N

Ustawienia 4%

Po naci$nieciu przycisku Ustawienia mozna przegladac¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego czujnika.
Alarms (Alarmy) Uzytkownik moze okresli¢ limity alarméw niskiego i wysokiego.
Alarm Suppression W przypadku zaznaczenia ktoéregokolwiek z przekaznikow lub wejs¢ cyfrowych

(Wstrzymywanie alarmoéw)  wszystkie alarmy odnoszace si¢ do tego wejscia beda wstrzymywane jezeli wskazany
przekaznik Iub wejscie cyfrowe sg aktywne.

Deadband (Pasmo martwe) Jest to pasmo martwe alarmu. Np. jezeli alarm wysoki wynosi 100, a pasmo martwe 1,
alarm bedzie uaktywniany przy warto$ci 100 i wytgczany przy 99.

Totalizer Alarm Uzytkownik moze zdefiniowac gorng graniczng warto$¢ akumulowanej tacznej objetosci
(Alarm sumatora) przeptywu wody.
Reset Flow Total Po przejsciu do tego menu mozna zresetowac zakumulowang taczng objetos¢ przeptywu

(Reset tacznego przeptywu) do 0. Nacisniecie przycisku Potwierdzenie akceptuje reset, Anuluj pozostawia poprzednia
warto$¢ tacznej objetosci, i zleca przejscie wstecz.

Set Flow Total To menu stuzy do zadawania tacznej objetosci zapisanej w sterowniku, dla uzyskania

(Ustaw taczny przeptyw) zgodnos$ci z warto$cig zarejestrowang w przeptywomierzu. Wprowadzi¢ wymagang
wartosc.

Scheduled Reset Okresli¢ czy suma przeptywu ma by¢ automatycznie resetowana; jezeli tak, okres$li¢

(Harmonogram resetowania) czestotliwo$¢: codziennie (Daily), co miesigc (Monthly) Iub co rok (Annually).

K Factor Wprowadzi¢ liczbe impulséw generowanych przez wodomierz topatkowy przypadajaca

(Wspoiczynnik K) na jednostke objetosci wody.

Flow Units (Jednostka objetosci) Wybrac jednostke pomiaru objetosci wody.

Rate Units Wybra¢ jednostke pomiarowsg dla podstawy czasowej natgzenia przeptywu.

(Jednostka przeptywu)

Smoothing Factor Zwigkszenie procentu wspotczynnika wygladzania pozwala ttumi¢ szybkos$¢ odpowiedzi

(Wspoiczynnik na zmiany. Przyktadowo, przy wartosci wspotczynnika wygtadzania 10 % kolejny odczyt

wygtadzania) bedzie sktadac sig¢ ze sredniej 10 % poprzedniej wartosci oraz 90 % wartos$ci biezace;.

Name (Nazwa) Uzytkownik moze zmieni¢ nazw¢ identyfikujacg czujnik.

Type (Typ) Wybraé typ czujnika jaki ma zosta¢ podtaczony do kanatlu wejscia cyfrowego.

5.3 Menu Outputs (Wyjscia) |‘|

Nacisnigcie przycisku ponizej ikony menu sygnaldw wyjscia wyswietla liste wszystkich wyj$¢ przekaznikowych
1 analogowych. Ikona Page Down przewija w dot listy sygnatow wyjscia, ikona Page Up przewija liste w gore, ikona
Powrot zleca przejscie wstecz do poprzedniego ekranu.

Nacisnigcie przycisku Enter przy zaznaczonym wyjsciu udostgpnia szczegoty i ustawienia danego wyjscia.

UWAGA: Po wprowadzaniu zmiany trybu kontroli wyjscia lub zmiany ustawien sygnatu wejsciowego przypisanego
do danego wyjscia sygnat wyjsciowy zostaje ustawiony do trybu wylaczenia (OFF). Po dokonaniu zmian wszystkich
ustawien tak aby byly odpowiednie dla nowego trybu lub nowego czujnika uzytkownik musi ustawi¢ dane wyjscie
do trybu kontroli AUTO, dla uruchomienia sterowania.
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5.3.1 Przekaznik, wszystkie tryby sterowania

Szczegoly sygnalu wyjscia

Dla tego typu wyjscia szczegoly obejmuja stan wiaczenia lub wylaczenia przekaznika, tryb kontroli wyjscia (HOA) lub

status blokowania, sumaryczny czas wlaczenia oraz alarmy, czas uaktywnienia w biezacym cyklu, oraz typ przekaznika.
N

Ustawienia 4%

Po naci$nieciu przycisku Ustawienia mozna przegladac lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego przekaznika.

Ustawienia dostgpne dla wszystkich trybow sterowania to:

HOA Setting Wybraé tryb recznej kontroli (Hand), tryb wytaczenia (Off) lub Auto (zob. sekcja 4.4).
(Ustawienie trybu kontroli)
Output Time Limit Wprowadzi¢ maksymalny dozwolony czas ciagtego uaktywnienia przekaznika.

Po osiagnigciu tego czasu przekaznik pozostanie wytgczony do czasu skorzystania
z menu resetowania Reset Output Timeout.

(Limit czasowy wyjscia)

Reset Output Timeout
(Reset limitu czasowego)

Po wejsciu do tego menu mozna skasowa¢ alarm przekroczenia limitu czasowego
wyjécia, co pozwoli przekaznikowi kontynuowaé proces sterowania procesem.

Interlock Channels
(Kanaty blokujace)

Wybraé przekazniki oraz wejscia cyfrowe ktore beda blokowaé ten przekaznik w sytuacji
uaktywnienia tych sygnatléw w trybie Auto. Korzystanie z tryboéw kontroli Hand lub Off
przy uaktywnianiu przekaznikow pozwala obejs¢ logike blokowania.

Activate with Channels

Wybra¢ przekazniki i wejscia cyfrowe ktore beda uaktywniac ten przekaznik w sytuacji

(Wspdlne uaktywnianie uaktywnienia tych sygnatow w trybie Auto. Korzystanie z trybow kontroli Hand Iub Off
kanatow) przy uaktywnianiu przekaznikéw pozwala obejs¢ logike wspolnego uaktywniania.
Min Relay Cycle To menu umozliwia korzystanie z elektrozaworu kulowego, wymagajacego pewnego

(Min. czas cyklu)

czasu dla pelnego otwarcia 1 zamknigcia. Wprowadzi¢ w sekundach czas wymagany
na pelne uruchomienie zaworu.

Hand Time Limit (Limit czasowy trybu recznego) Wprowadzi¢ czas uaktywnienia przekaznika w trybie
recznej kontroli wyjscia (Hand).

Reset Time Total Nacisnigcie ikony Potwierdzenie zleca zresetowanie zapisanego zakumulowanego czasu

(Zresetuj taczny czas) wilgczenia sygnatlu wyjscia z powrotem na 0.

Name (Nazwa) Uzytkownik moze zmieni¢ nazwe identyfikujaca dany przekaznik.

Mode (Tryb sterowania)

Wybrac¢ tryb sterowania wymagany dla tego sygnatlu wyjscia.

5.3.2 Przekaznik, tryb sterowania On/Off Control (Wtgcz-Wytgcz)

Szczegoly sygnalu wyjscia
Dla tego typu wyjscia szczeg6ly obejmuja stan wlaczenia lub wylaczenia przekaznika, tryb kontroli (HOA) lub status
blokowania, zakumulowany tgczny czas wlaczenia, alarmy, czas uaktywnienia w biezacym cyklu, oraz typ przekaznika.

\
Settings (Ustawienia) A
Po naci$nigciu przycisku Ustawienia mozna przeglada¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego przekaznika.

Set point (Punkt pracy)
Deadband (Pasmo martwe)

Wprowadzi¢ warto$¢ procesowa czujnika przy ktorej przekaznik bedzie uaktywniany.

Wprowadzi¢ oddalenie warto$ci procesowej czujnika od punktu pracy przy ktérym
przekaznik bedzie wylaczany.

Duty Cycle Period
(Okres cyklu roboczego)

Korzystanie z cyklu roboczego jest pomocne dla wyeliminowania stanow przekraczania
punktu pracy w zastosowaniach w ktérych odpowiedz czujnika na dozowanie srodkow
chemicznych jest powolna. Nalezy zdefiniowaé czas trwania cyklu, oraz procent czasu
cyklu okreslajacy przez jaka cze$¢ cyklu dany przekaznik bedzie aktywny. Przekaznik
bedzie wyltaczony w pozostatej czgsci cyklu, nawet jezeli warunek wynikajacy z warto-
$ci punktu pracy nie jest spelniony.

W tym menu nalezy wprowadzi¢ dtugo$¢ cyklu roboczego w formacie minuty:sekundy.
Ustawienie 00:00 oznacza, ze cykl roboczy nie jest wymagany.

Duty Cycle (Cykl roboczy)  Wprowadzi¢ procent czasu trwania cyklu definiujgcy czas uaktywnienia przekaznika.

Jezeli cykl roboczy nie jest wymagany, warto$¢ procentowa nalezy ustawic jako 100.

Input (Wejscie)
Direction (Kierunek)

Wybra¢ czujnik ktory ma by¢ wykorzystywany przez ten przekaznik.

Ustawi¢ kierunek sterowania.
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5.3.3 Przekaznik, tryb Alarm

Szczegoly sygnalu wyjscia

Dla tego typu wyjscia szczegdty obejmujg stan wlaczenia/wytgczenia przekaznika, tryb kontroli HOA lub status funkcji
blokowania, zakumulowany laczny czas wiaczenia, alarmy, czas uaktywnienia w biezacym cyklu, oraz typ przekaznika.

¥
Ustawienia €%

Po nacisnigciu przycisku Ustawienia mozna przegladac lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego przekaznika.
Alarm Mode Wybra¢ warunki alarmowe ktére bedg ustawiaé dany przekaznik do stanu alarmu:
(Tryb alarmowy) All Alarms (Wszystkie alarmy)

S1 Low Alarms (Alarmy niskie na S1, + alarm niski-niski LoLo, btad zakresu czujnika
Sensor Range Error oraz btad czujnika Sensor Faulf)

S1 High Alarms (Alarmy wysokie na S1, + alarm wysoki-wysoki High-High, btad
zakresu czujnika Sensor Range Error oraz btad czujnika Sensor Faulf)

Alarmy niskie S2 (temperatura) (+ alarm niski-niski LoLo, btad zakresu czujnika
Sensor Range Error oraz btad czujnika Sensor Faulf)

Alarmy wysokie S2 (temperatura) + alarm wysoki-wysoki High-High, btad zakresu
czujnika Sensor Range Error oraz btad czujnika Sensor Faulf)

D1 Alarms (Alarmy na wejsciu cyfrowym D1: czujnik przeptywu/stanu, suma objetosci
przeptywu, zakres wodomierza)

D2 Alarms (Alarmy na wejsciu cyfrowym D2: czujnik przeptywu/stanu, suma objgtosci
przeptywu, zakres wodomierza)

Relay Alarms (Alarmy przekaznikow: limit czasowy wyjscia, usterka sterowania,
pominigcie zdarzenia) dla WSZY STKICH przekaznikow

On Delay Time Wprowadzi¢ opdznienie uaktywniania przekaznika w formacie godziny:minuty:sekundy.
(Opoznienie wiagczenia) Ustawienie 00:00:00 zleca natychmiastowe uaktywnianie przekaznika.

Off Delay Time Wprowadzi¢ opdznienie wytgczania przekaznika w formacie godziny:minuty:sekundy.
(Opoznienie wyltgczenia) Ustawienie 00:00:00 zleca natychmiastowe uaktywnianie przekaznika.

Output (Stan przekaznika)  Okresli¢ czy przekaznik bedzie aktywny w stanie alarmu (NO, normalnie rozwarte),
czy przekaznik bedzie aktywny gdy nie jest w stanie alarmu (NC, normalnie zwarte)

5.3.4 Przekaznik, tryb sterowania Time Proportional Control (Czasowo-proporcjonalne)

Szczegoly sygnalu wyjscia
Dla tego typu wyjscia szczegdty obejmujg stan wlaczenia/wytgczenia przekaznika, tryb kontroli (HOA) Iub status
blokowania, zakumulowany taczny czas wlaczenia, alarmy, czas uaktywnienia w biezacym cyklu oraz typ przekaznika.

&
Ustawienia } b Y
Po naci$nigciu przycisku Ustawienia mozna przeglada¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego przekaznika.
Set point (Punkt pracy) Wprowadzi¢ warto$¢ procesowa czujnika przy ktorej przekaznik bedzie wylaczony
przez caty okres pomiaru (parametr Sample Period).
Proportional Band Wprowadzi¢ oddalenie warto$ci procesowej czujnika od punktu pracy przy ktérym
(Pasmo proporcjonalnosci)  przekaznik bedzie wiaczany na catg dlugos$¢ okresu pomiaru (Sample Period).
Sample Period (Odstep czasowy pomiaru) Wprowadzi¢ czestotliwos¢ pomiaru.
Input (Wejscie) Wybra¢ czujnik ktéry ma by¢ wykorzystywany przez ten przekaznik.
Direction (Kierunek) Ustawi¢ kierunek sterowania.

5.3.5 Przekaznik, tryb sterowania Pulse Proportional Control (Impulsowo-proporcjonalne)
DOSTEPNE WYLACZNIE DLA MODELU W120 /PO ZAINSTALOWANIU KARTY PRZEKAZNIKOW ZASILANYCH
Szczegoly sygnalu wyjscia

Dla tego typu wyjscia szczegdty obejmujg szybkos$¢ zliczania impulséw przekaznika, tryb kontroli (HOA) lub status
blokowania, zakumulowany tgczny czas wlaczenia, alarmy, czas uaktywnienia w biezagcym cyklu oraz typ przekaznika.

&
Ustawienia %
Po naci$nieciu przycisku Ustawienia mozna przeglada¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego przekaznika.
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Set point (Punkt pracy) Wprowadzi¢ warto$¢ procesowa czujnika przy ktorej szybkos¢ impulsowa przekaznika
bedzie rowna zdefiniowanej ponizej minimalnej warto$ci wyjscia okreslonej w procen-
tach, Minimum Output %.

Proportional Band Wprowadzi¢ oddalenie wartosci procesowej czujnika od punktu pracy po przekroczeniu

(Pasmo proporcjonalnos$ci)  ktorego szybkos¢ impulsowa wyjscia bedzie rowna zdefiniowanej ponizej maksymalnej
wartosci wyjscia okreslonej w procentach, Maximum Output %.

Minimum Output Wprowadzi¢ najnizsza mozliwa szybkos$¢ impulséw jako procent ustawienia Maximum
(Minimalna warto$¢ wyjscia) Stroke Rate (Maksymalna szybkos$¢ suwow) zdefiniowanego ponizej (normalnie: 0 %).
Maximum Output (Mak- Wprowadzi¢ najwigkszg mozliwg szybkos$¢ impulséw jako procent ustawienia

symalna warto$¢ wyjscia) Maximum Stroke Rate (Maksymalna szybko$¢ suwdw) zdefiniowanego ponize;j.
Maximum Rate Wprowadzi¢ maksymalng szybkos$¢ impulsow na jakg zaprojektowana jest pompa
(Maksymalna szybkosc¢) dozujaca (w zakresie od 10 do 360 impulsow na minutg).

Input (Wejscie) Wybra¢ czujnik ktory ma by¢ wykorzystywany przez ten przekaznik.

Direction (Kierunek) Ustawi¢ kierunek sterowania.

5.3.6 Przekaznik, tryb sterowania PID

DOSTEPNE WYLACZNIE JEZELI STEROWNIK POSIADA OPRZYRZADOWANIE DLA WYJSCIA IMPULSOWEGO
ORAZ TRYB HVAC JEST USTAWIONY JAKO NIEAKTYWNY

Algorytm PID kontroluje przekaznik pétprzewodnikowy z wykorzystaniem logiki sterowania proporcjonalno-catkowo-
rozniczkowego. Algorytm zapewnia sterowanie ze sprzezeniem zwrotnym w oparciu o warto$¢ bledu obliczang w trybie
ciagltym jako réznica pomigdzy mierzona zmienna procesowa a wymaganym punktem pracy. Ustawienia pozwalaja
dostroi¢ odpowiedz dla sktadnikéw proporcjonalnego (wielkosé¢ bledu), catkowego (czas wystgpowania bledu) oraz
roézniczkowego (szybkos§¢ zmiany wielkosci btedu). Po prawidlowym dostrojeniu algorytm sterowania PID umozliwia
utrzymywanie warto$ci procesowej w poblizu punktu pracy z jednoczesnym minimalizowaniem znacznych przekroczen
1 spadkéw wartosci.

Blad znormalizowany

Wartoé¢ odchylenia od punktu pracy obliczana przez sterownik jest znormalizowana, i wyrazana jako procent rozpigtosci
zakresu. Oznacza to, ze parametry strojenia wprowadzone przez uzytkownika nie sg uzaleznione od skali zmiennej
procesowej, oraz ze odpowiedz uktadu PID przy podobnych ustawieniach begdzie bardziej zblizona, nawet pomimo
korzystania z r6znych typoéw sygnalu wejsciowego czujnika.

Skala wykorzystywana do znormalizowania btedu jest uzalezniona od wybranego typu czujnika. Domys$lnie stosowany
jest petny zakres nominalny czujnika. Uzytkownik moze jednak edytowac ten zakres, co jest przydatne jezeli wymagana
jest doktadniejsza kontrola.

Formaty réwnania PID
Sterownik obstuguje dwie odmienne formy réwnania PID, przy czym wybor nastepuje poprzez parametr Gain Form.
Kazda z tych form wymaga odmiennych jednostek parametréw strojenia odpowiedzi PID.

Forma standardowa
Forma standardowa jest czg$ciej wykorzystywana w przemysle, poniewaz wspotczynniki sktadnikow catkowego 1 roz-
niczkowego majg podstawe czasowg i sg bardziej znaczace. Ta forma stanowi wybor domysiny.

Parametr Opis Jednostki

K, wzmocnienie bez jednostki

Ti czas calkowania sekundy lub sekundy na powtdrzenie
Tq czas rozniczkowania sekundy

Wartos¢ wyjscia (%) = K [e(t) " % t / et +T, de(t):|

l di
Parametr Opis Jednostki

e(t) biezaca wartos$¢ bledu % rozpietosci zakresu
dt r6éznica czasowa pomiedzy odczytami sekundy

de(t) roéznica pomiedzy bledem biezacym a poprzednim % rozpigtosci zakresu
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Forma réwnolegla NVAG

Forma rownolegta umozliwia uzytkownikowi wprowadzenie wszystkich parametréw jako wartosci wynikowego
wzmocnienia (Gain). W kazdym przypadku, wigksza warto§¢ wzmocnienia skutkuje szybsza odpowiedzig wyjscia.

Parametr Opis Jednostki
K, Wzmocnienie, sktadnik proporcjonalny bez jednostki
K Wzmocnienie, sktadnik catkowy 1 na sekunde
K Wzmocnienie, sktadnik rézniczkowy sekundy

R de(1)
07) = 2] 2 3
Wartos¢ wyjscia (%) Kp L(l) o Kl_ f c(t)dl ol Kd i
Zarzadzanie warto$cia calkowa
Wyznaczanie sktadnika catkowego obliczenia algorytmu PID wymaga utrzymywania przez oprogramowanie sterownika
biezacej sumy zakumulowanej powierzchni pod krzywa bledu (catka biezaca, Current Integral). Znak warto$ci dodawa-
nej do catki biezacej w kazdym cyklu moze by¢ dodatni lub ujemny, w zaleznos$ci od aktualnego ustawienia kierunku
(Direction), a takze od relacji pomigdzy biezacym odczytem wartosci procesowej a punktem pracy.

Zawieszanie sterowania

Dodawanie do catki biezacej nastepuje gdy sygnal wyjsciowy jest ustawiony do trybu ,,Auto”. Jezeli sterownik wykona
przelaczenie do trybu wylaczenia (Off), akumulowanie warto$ci zostaje przerwane, jednak bez wyczyszczenia calki.
Oznacza to, ze po przetaczeniu z powrotem z trybu wylaczenia do trybu ,,Auto” algorytm sterowania PID zostaje
wznowiony z tg samg warto$cig. W podobny sposéb, dodawanie do catki biezacej bedzie zawieszane w sytuacji
blokowania (Interlock) sygnalu wyjs$cia, i wznawiane po ustaniu blokowania.

Plynne przechodzenie (Hand — Auto)

Przy przetaczeniu sposobu kontroli wyjscia z trybu recznego ,,Hand” do trybu ,,Auto” sterownik oblicza warto$¢ catki
biezacej na bazie biezgcego btedu w taki sposob, by wygenerowac warto$¢ procentowa na wyjsciu okreslong wartoscig
ustawienia ,,Hand Output” (Warto$¢ wyjscia w trybie recznej kontroli). To obliczenie nie uwzglednia skonfigurowanego
sktadnika rozniczkowego, dla zminimalizowania btedow pochodzacych od chwilowych fluktuacji wejsciowego sygnatu.
Ta cecha zapewnia ptynno$¢ przejscia od kontroli rgcznej do automatycznej, z jedynie minimalnym przewyzszeniem lub
niedoborem, pod warunkiem, ze ustawiona przez uzytkownika warto$¢ procentowa dla trybu kontroli r¢cznej (parametr
Hand Output) jest zblizona do oczekiwanej wartosci wymaganej dla osiggnigcia optymalnego sterowania procesem

w trybie ,,Auto”.

Eliminacja bledéw zwiazanych z nadmiernym wzrostem wartoSci calki biezacej

Wartos¢ calki biezacej zakumulowana w czasie pracy uktadu w trybie kontroli ,,Auto” moze by¢ bardzo wysoka lub
bardzo niska jezeli warto$¢ procesowa pozostaje przez dluzszy czas po tej samej stronie punktu pracy. Pomimo to, moze
wystgpi¢ sytuacja w ktorej sterownik nie bedzie w stanie reagowac jezeli sygnal wyjscia jest juz ustawiony na warto$¢
graniczng, minimalng lub maksymalng (domyslnie 0-100 %). Taki stan, okreslany angielskim terminem control wind-up,
moze powodowaé powazne przekroczenie lub zanizenie warto$ci sygnatu po okresie przedtuzonego zaktocenia procesu.

Przyktadowo, jezeli warto$¢ procesowa pozostaje daleko ponizej punktu pracy pomimo pozostawania sterowanego
sygnalu wyj$cia na poziomie 100 %, warto$¢ calki biezacej bedzie nadal akumulowac btad (proces ,,nakrecania”, ang.
wind-up). Gdy warto$¢ procesowa ostatecznie wzro$nie do poziomu powyzej punktu pracy, ujemne wartosci btedu beda
zmniejszac¢ warto$¢ catki biezacej. Niemniej jednak, warto$¢ catki moze pozostawac na tyle wysoka, ze wyjScie bedzie
utrzymywane na poziomie 100 % przez dtuzszy czas po osiagni¢ciu punktu pracy. Sterownik spowoduje przewyzszenie
punktu pracy, i warto$¢ procesowa bedzie nadal wzrastaé.

Dla zoptymalizowania zachowania systemu po wystapieniu opisanego stanu sterownik eliminuje dodawanie tych no-
wych danych do calki biezacej ktore spowodowatyby ustawienie wyjscia do poziomu wykraczajacego poza dolny lub
gorny limit sygnatu wyjécia. W idealnym uktadzie parametry algorytmu PID bedg dostrojone, a elementy sterowania

(pompy, zawory itp.) odpowiednio zwymiarowane, tak iz w trakcie normalnego sterowania sygnat wyjscia nie bedzie
osiggac swych limitéw, dolnego ani gérnego. Jednak opisana funkcja eliminacji nadmiernego przyrostu catki biezacej
pozwala zminimalizowa¢ przekroczenia punktu pracy w przypadku wystapienia takiej sytuacji.

Szczegély sygnalu wyjscia

Dla tego typu wyjscia szczegdty obejmujg szybkos¢ impulsowa w %, tryb kontroli HOA lub status blokowania, warto$¢
wejSciows, biezaca warto$¢ catki, biezacy oraz zakumulowany czas wigczenia, alarmy odnoszgce si¢ do tego wyjscia,
typ przekaznika oraz biezace ustawienie trybu kontroli.
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Set point (Punkt pracy)

ENVAG

Liczbowa warto$¢ zmiennej procesowej stuzaca jako poziom docelowy dla sterowania
w trybie PID. Warto$¢ domyslna, jednostki oraz format wy$wietlania (liczba miejsc
dziesigtnych) stosowane przy wprowadzaniu danych zostajg zdefiniowane w oparciu
o wybrany kanat wejscia.

Gain (Wzmocnienie)

Jezeli wybrano standardowg formg¢ rownania (ustawienie ,,Standard” w pozycji ,,Gain
Form”), ta warto$¢ bezjednostkowa jest przemnazana przez sume sktadnikéw proporcjo-
nalnego, catkowego i rézniczkowego dla wyznaczenia obliczeniowej warto$ci wyj$cia
w procentach.

Proportional Gain
(Wzmocnienie, sktadnik
proporcjonalny)

Jezeli wybrano forme¢ rownolegla rownania (ustawienie ,,Parallel” w pozycji ,,Gain
Form”), ta warto$¢ bezjednostkowa jest przemnazana przez btad znormalizowany
(réznica pomigdzy biezacg wartoscig procesowa a punktem pracy) dla wyznaczenia
sktadnika proporcjonalnego obliczeniowej wartosci procentowej wyjscia.

Integral Time
(Czas catkowania)

Jezeli wybrano standardowg forme¢ rownania, przez t¢ wartos¢ jest dzielona catka bledu
znormalizowanego (obszar ponizej krzywej bledu), a wynik jest nastepnie przemnazany
przez parametr Gain, dla wyznaczenia skladnika catkowego obliczeniowej wartosci
procentowej wyjscia.

Integral Gain
(Wzmocnienie,
sktadnik catkowy)

Jezeli wybrano formeg rownolegla rownania, ta warto$¢ zostaje przemnozona przez catke
btedu znormalizowanego (obszar ponizej krzywej bledu) dla wyznaczenia sktadnika
catkowego obliczeniowej warto$ci procentowej wyjscia.

Derivative Time
(Czas rozniczkowania)

Jezeli wybrano standardowa formg¢ réwnania, ta warto$¢ jest mnozona przez zmiang
btedu pomigdzy odczytami biezacym a poprzednim, a nastepnie mnozona przez wartos¢
parametru ,,Gain” dla wyznaczenia sktadnika rézniczkowego obliczeniowej wartosci
procentowej wyjscia.

Derivative Gain

Jezeli wybrano formg¢ rownolegla rownania, ta warto$¢ jest mnozona przez zmiang

(Wzmocnienie, btedu pomig¢dzy odczytami biezacym a poprzednim, dla wyznaczenia sktadnika
sktadnik rozniczkowy) roézniczkowego obliczeniowej wartosci procentowej wyjscia.
Reset PID Integral Parametr ,,PID Integral Value” to suma biezaca zakumulowanego obszaru ponizej

(Resetuj catke PID)

krzywej btedu (catka biezaca). Wybranie tej opcji menu ustawia sumg jako zero,
przez co algorytm PID zostaje zresetowany do stanu poczatkowego.

Minimum Output
(Min. warto$¢ wyjscia)

Wprowadzi¢ najnizsza mozliwa predkos¢ impulsowa, jako procent maksymalnej predko-
$ci suwow (parametr ,,Maximum Stroke Rate”) ustawionej jak ponizej (normalnie 0 %).

Maximum Output
(Maks. warto$¢ wyjscia)

Wprowadzi¢ najwyzszg mozliwg predkos¢ impulsowa, jako procent maksymalne;
predkosci suwow (parametr ,,Maximum Stroke Rate”) ustawionej jak ponize;j.

Maximum Rate
(Maks. predkosc)

Wprowadzi¢ maksymalng predkos¢ impulsowa na jaka zaprojektowana jest pompa
dozujaca (w zakresie od 10 do 480 impulsow na minute).

Input (Wejscie)

Wybra¢ czujnik ktory ma by¢ wykorzystywany przez ten przekaznik.

Direction (Kierunek)

Ustawi¢ kierunek sterowania. To ustawienie stuzy do wyznaczania znaku obliczonego
btedu (biezaca warto$¢ procesowa w zestawieniu z punktem pracy), i umozliwia
elastyczng kontrole przy wytacznie dodatnich warto§ciach wszystkich parametrow
algorytmu PID.

Input Minimum

(Minimum sygnatu wejscia)

Dolna granica zakresu wejscia czujnika, shuzy do normalizowania btedéw w formie
procentu rozpigtosci zakresu. Domys$lnie, te warto$ci zostajg ustawione zgodnie
z nominalnym zakresem wybranego wejscia czujnika.

Input Maximum

(Maksimum sygnatu wejscia)

Goérna granica zakresu wejscia czujnika, shuzy do normalizowania btedow w formie
procentu rozpigtosci zakresu. Domys$lnie, te warto$ci zostajg ustawione zgodnie
z nominalnym zakresem wybranego wej$cia czujnika.

Gain Form (Forma
rownania wzmocnienia)

Wybra¢ format rownania PID wykorzystywany przy wprowadzaniu parametrow
strojenia.

5.3.7 Przekaznik, tryb sterowania Dual Set Point (Dwa punkty pracy)

Szczegoly sygnalu wyjscia

Dla tego typu wyjscia szczegdty obejmujg stan wiaczenia/wyltaczenia przekaznika, tryb kontroli HOA lub status funkcji
blokowania, zakumulowany taczny czas wlaczenia, alarmy, czas uaktywnienia w biezacym cyklu, oraz typ przekaznika.
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Ustawienia %
Po naci$nieciu przycisku Ustawienia mozna przegladac lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego przekaznika.

Set point (Punkt pracy) Wprowadzi¢ pierwszg wartos$¢ procesowa czujnika przy ktorej przekaznik bedzie
uaktywniany.

Set point 2 (Punkt pracy 2)  Wprowadzi¢ druga warto§¢ procesowa czujnika przy ktorej przekaznik bedzie
uaktywniany.

Deadband (Pasmo martwe) Wprowadzi¢ oddalenie warto$ci procesowej czujnika od punktu pracy przy ktorym
przekaznik bedzie wytaczany.

Duty Cycle Period Korzystanie z cyklu roboczego jest pomocne dla wyeliminowania stanow przekraczania

(Okres cyklu roboczego) punktu pracy w zastosowaniach w ktorych odpowiedz czujnika na dozowanie $rodkow
chemicznych jest powolna. Nalezy zdefiniowa¢ czas trwania cyklu, oraz procent czasu
cyklu okreslajacy przez jaka cze$¢ cyklu dany przekaznik bedzie aktywny. Przekaznik
bedzie wyltaczony w pozostatej czgsci cyklu, nawet jezeli warunek wynikajgcy z warto-
$ci punktu pracy nie jest spetniony.
W tym menu nalezy wprowadzi¢ dtugo$é¢ cyklu roboczego w formacie minuty:sekundy.
Ustawienie wartosci 00:00 oznacza, Ze cykl roboczy nie jest wymagany.

Duty Cycle (Cykl roboczy)  Wprowadzi¢ procent czasu trwania cyklu definiujgcy czas uaktywnienia przekaznika.
Jezeli cykl roboczy nie jest wymagany, warto$¢ procentowg nalezy ustawi¢ jako 100.

Input (Wejscie) Wybra¢ czujnik ktory ma by¢ wykorzystywany przez ten przekaznik.

Direction (Kierunek) Ustawi¢ kierunek sterowania. Wybranie opcji In Range (Wewnatrz zakresu) powoduje,
ze przekaznik bedzie uaktywniony gdy odczyt sygnatu wejscia znajduje sie¢ pomiedzy
dwoma punktami pracy. Opcja Out of Range (Poza zakresem) bedzie uaktywniaé prze-
kaznik gdy odczyt wejscia bedzie wykraczac poza zakres zdefiniowany punktami pracy.

5.3.8 Przekaznik lub wyjscie analogowe, tryb Manual (Reczny)

Szczegoly sygnalu wyjscia
Dla tego typu wyjscia szczeg6ly obejmuja stan wlaczenia/wylaczenia przekaznika lub warto$¢ procentowa wyjscia ana-
logowego, tryb kontroli wyjscia (HOA) lub status funkcji blokowania, zakumulowany taczny czas wlaczenia, alarmy,
czas uaktywnienia w biezacym cyklu oraz typ przekaznika.

&
Ustawienia } b Y
Przekaznik skonfigurowany do trybu sterowania Manual bedzie uaktywniony jezeli trybem kontroli wyjscia jest tryb
reczny (Hand), lub w oparciu o uaktywnienie wspdélnie z innym kanatem (Activated With + nazwa kanatu). Brak dal-
szych programowalnych parametrow.

5.3.9 Przekaznik, tryb sterowania Flow Timer Control (Zegar przeptywu)

Szczegély sygnalu wyjscia
Dla tego typu wyjscia szczegoly obejmuja stan wlaczenia lub wylaczenia przekaznika, tryb kontroli HOA lub status
blokowania, zakumulowany tgczny czas wlaczenia, alarmy, czas uaktywnienia w biezacym cyklu, oraz typ przekaznika.

¥

Ustawienia 4%

Po naci$nieciu przycisku Ustawienia mozna przeglada¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego przekaznika.
Feed Duration Wprowadzi¢ czas na ktoéry ma by¢ uaktywniany przekaznik po osiagnieciu facznej
(Czas dozowania) objetosci przepltywu przez wodomierz rownej wartosci parametru Accumulated Volume.
Accumulated Volume Wprowadzi¢ obj¢tos¢ wody jaka musi przeplynaé przez wodomierz wymagang
(Laczna objetosc) dla uruchomienia dozowania odczynnika chemicznego.

Input (Wejscie) Wybra¢ wejscie ktore ma by¢ wykorzystywane do sterowania tym wyjsciem.

Reset Timer (Reset zegara) To menu umozliwia anulowanie biezacego cyklu dozowania.

5.3.10 Przekaznik, tryb sterowania Percent Timer Control (Zegar procentowy)

Szczegély sygnalu wyjscia
Dla tego typu wyjscia szczegoly obejmuja stan wlaczenia lub wylaczenia przekaznika, tryb kontroli HOA lub status
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funkcji blokowania, czas trwania cyklu, zakumulowany taczny czas wiaczenia, alarmy, czas uaktywnienia w biezacym
cyklu, oraz typ przekaznika.
¥
Ustawienia €%
Po naci$nigciu przycisku Ustawienia mozna przeglada¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszgce si¢ do danego przekaznika.

Sample Period (Czas pomiaru) Wprowadzi¢ czas trwania pomiaru.
Feed Percentage Wprowadzi¢ procent czasu trwania pomiaru do wykorzystywania jako czas uaktywnie-
(Procent dla dozowania) nia przekaznika dozowania.

5.3.11 Przekaznik, tryb sterowania Timer Control (Zegar)
DOSTEPNE WYLACZNIE PO WYLACZENIAU TRYBU HVAC W MENU CONFIG — GLOBAL SETTINGS

Zasada dzialania zegara
Po wystgpieniu zdarzenia zegarowego algorytm uruchomi przekaznik na zaprogramowany czas.

Dzialanie w szczegdlnych sytuacjach
Wspotwystepowanie zdarzen zegarowych
W przypadku wystgpienia drugiego zdarzenia zegara w trakcie wcigz uaktywnionego pierwszego zdarzenia drugie
zdarzenie zostanie zignorowane. System ustawi alarm pomini¢cia zdarzenia (Event Skipped).

Stany blokowania

Blokowanie ma priorytet wyzszy od bazowego sterowania przekaznika, jednak nie zmienia sposobu dziatania zegara.
Stan blokowania pochodzacy od wejscia cyfrowego Iub od kanatu wyjscia nie opdznia uaktywnienia przekaznika.
Zegar czasu uaktywnienia przekaznika biegnie dalej, nawet jezeli przekaznik jest ustawiony jako nieaktywny

w zwigzku ze stanem blokowania. Dzigki temu unika si¢ opoznionych zdarzen, ktore moga potencjalnie by¢
przyczyna problemow wskutek tego, ze nie wystepuja o prawidtowej godzinie.

Uaktywnianie jednocze$nie z innymi kanatami (Activate With)

Ustawienia uaktywniania wspolnie z innymi kanatami (Activate with channels) majg nadrzedny priorytet przy
sterowaniu przekaznikiem, natomiast nie maja wplywu na dziatanie zegara. Zegar czasu uaktywnienia przekaznika
kontynuuje odliczanie przy wymuszeniu wigczenia przekaznika zegarowego, i konczy cykl roboczy w normalnym
terminie (godzina rozpoczgcia zdarzenia plus czas trwania). Jezeli warunek wspolnego uaktywniania (Activate With)
trwa nadal po zakonczeniu czasu zdarzenia, przekaznik pozostaje uaktywniony.

Alarmy

Alarm pominigcia zdarzenia (Event Skipped) jest ustawiany gdy drugie zdarzenia zegarowe wystapi w czasie

gdy inne zdarzenie nadal trwa.

Alarm pominigcia zdarzenia (Event Skipped) jest rowniez ustawiany jezeli przekaznik sterowany przez zegar

nie zostanie w ogble wlaczony ze wzgledu na stan blokowania.

Alarm tego typu zostaje wyczyszczony przy nastgpnym uaktywnieniu przekaznika bez wzglgdu na przyczyng uaktyw-
nienia (kolejne zdarzenie zegarowe, tryb kontroli recznej ,,HAND”, lub stan wymuszenia wigczenia wspolnie z innym
kanatem ,,Activate With”).

Szczegoly sygnalu wyjscia

Dla tego typu wyjscia szczegdlty obejmuja stan wiaczenia lub wylaczenia przekaznika, tryb kontroli HOA lub status
funkcji blokowania, zakumulowany laczny czas wlaczenia oraz alarmy. Ekran wys$wietla numer biezacego tygodnia
(nawet jezeli nie zaprogramowano powtarzania zdarzen w cyklu wielotygodniowym). Parametr Cycle Time (Czas cyklu)
prezentuje odliczany w dot czas aktualnie aktywnej czesci cyklu.

¥
Ustawienia 4%
Po naci$nieciu przycisku Ustawienia mozna przeglada¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego przekaznika.

Event 1 (Zdarzenie 1) Po przejsciu do tych pozycji menu mozna programowac zdarzenia zegarowe, poprzez
(do 10) nastgpujace menu:
Repetition Wybra¢ cykl czasowy powtarzania zdarzenia: godzinowy (Hourly), dobowy (Daily),
(Powtarzanie) 1-tygodniowy (1 Week), 2- lub 4-tygodniowy, lub bez powtarzania (None). Zdarzenie
oznacza, ze sygnal wyjscia jest uaktywniany o tej samej godzinie w dniu, na taki sam
czas, oraz za wyjatkiem cyklu dobowego, w tym samym dniu tygodnia.
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Week (Tydzien) Pojawia si¢ wylacznie tam, gdzie zaprogramowano powtarzanie w cyklu dluzszym
od jednego tygodnia. Nalezy wybra¢ tydzien w trakcie ktorego wystapi zdarzenie.
Day (Dzien) Pojawia si¢ wytgcznie tam, gdzie zaprogramowano powtarzanie w cyklu dtuzszym
od jednego dnia. Wybra¢ dzien tygodnia w trakcie ktdrego wystapi zdarzenie.
Events Per Day Pojawia si¢ wylacznie tam, gdzie wybrano powtarzanie w cyklu godzinowym (Hourly).
(Liczba zdarzen na dobg) Zdarzenia bgda wystepowac o godzinie okreslonej czasem rozpoczgcia (Start Time),
a nastepnie z rownym odstepem przez calg dobe.

Start Time Wprowadzi¢ godzing dnia w ktorej zdarzenie ma zosta¢ uruchomione.
(Godzina rozpoczecia)
Duration (Czas trwania) Wprowadzi¢ czas trwania stanu uaktywnienia przekaznika.

5.3.12 Przekaznik, tryb Probe Wash (Ptukanie sondy)

Zasada dzialanie zegara
Po wygenerowaniu zdarzenia ptukania sondy algorytm uaktywni przekaznik na zaprogramowany czas. Przekaznik
uruchomi pompg¢ lub zawor dla dostarczenia roztworu czyszczacego do czujnika lub czujnikdw. W trakcie cyklu
czyszczenia, oraz przez zaprogramowany czas utrzymywania po zakonczeniu cyklu czyszczenia, wyjsciowy sygnat
wybranych czujnikéw bedzie albo utrzymywany na poprzedniej wartosci, albo wytaczony.
Dzialanie w szczegdlnych sytuacjach

Wspétwystepowanie zdarzen zegarowych

W przypadku wystapienia drugiego zdarzenia zegara w trakcie wcigz uaktywnionego pierwszego zdarzenia drugie
zdarzenie zostanie zignorowane. System ustawi alarm pomini¢cia zdarzenia (Event Skipped).

Stany blokowania

Blokowanie ma nadrzgdne znaczenie przy sterowaniu przekaznikiem, jednak nie zmienia sposobu dziatania zegara.
Stan blokowania poprzez wejscie cyfrowe lub sygnal wyjsciowy nie opdznia uaktywnienia przekaznika. Czas trwania
uaktywnienia przekaznika bedzie naliczany bez zmian nawet jezeli przekaznik zostat wylaczony wskutek stanu
blokowania. Dzigki temu mozna unikna¢ wystapienia op6znionych zdarzen, ktore moga potencjalnie by¢ zrodtem
probleméw jezeli nie wystapig w prawidtowym momencie.

Uaktywnianie jednocze$nie z innymi kanatami (Activate With)

Ustawienia uaktywniania wspolnie z innymi kanatami (Activate with channels) majg nadrzedny priorytet przy
sterowaniu przekaznikiem, natomiast nie maja wplywu na dziatanie zegara. Zegar czasu uaktywnienia przekaznika
kontynuuje odliczanie przy wymuszeniu wiaczenia przekaznika zegarowego, i konczy cykl roboczy w normalnym
terminie (godzina rozpoczgcia zdarzenia plus czas trwania). Jezeli warunek wspolnego uaktywniania (Activate With)
trwa nadal po zakonczeniu czasu zdarzenia, przekaznik pozostaje uaktywniony.

Alarmy

Alarm pominiecia zdarzenia (Event Skipped) jest ustawiany gdy drugie zdarzenia zegarowe wystapi w czasie gdy inne
zdarzenie nadal trwa. Alarm pominigcia zdarzenia jest rowniez ustawiany jezeli przekaznik sterowany przez zegar nie
zostanie w ogole wigczony ze wzgledu na stan blokowania. Alarm tego typu zostaje anulowany przy nastgpnym
uaktywnieniu przekaznika bez wzgledu na przyczyne¢ uaktywnienia (kolejne zdarzenie zegarowe, tryb kontroli r¢czne;j
»HAND” lub stan wymuszenia wlaczenia wspdlnie z innym kanatem ,,Activate With”).

Szczegély sygnalu wyjscia
Dla sygnalu wyjsciowego tego typu szczegdty obejmujg stan wiaczenia lub wylaczenia przekaznika, tryb kontroli HOA
(recznie/wytaczone/auto) lub status blokowania, sumaryczny czas wlaczenia, alarmy, czas uaktywnienia w biezgcym
cyklu, oraz typ przekaznika. Prezentowany jest numer biezacego tygodnia oraz dzien tygodnia (nawet jezeli nie za-
programowano zadnego zdarzenia powtarzanego w cyklu wielotygodniowym). Parametr ,,Cycle Time” podaje czas
aktualnie aktywnej cze$ci cyklu, odliczany w dot.

&
Ustawienia > b Y
Po nacisnigciu przycisku Ustawienia mozna przegladac i zmienia¢ parametry odnoszace si¢ do danego przekaznika.

Event 1 (Zdarzenie 1) Po przejsciu do tych pozycji menu mozna programowac zdarzenia zegarowe, poprzez
(do 10) nastgpujgce menu:
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Repetition Wybra¢ cykl czasowy powtarzania zdarzenia: godzinowy (Hourly), dobowy (Daily),
(Powtarzanie) 1-tygodniowy (1 Week), 2- lub 4-tygodniowy, lub bez powtarzania (None). Zdarzenie
oznacza, ze sygnat wyjscia jest uaktywniany o tej samej godzinie w dniu,
na taki sam czas, oraz za wyjatkiem cyklu dobowego, w tym samym dniu tygodnia.

Week (Tydzien) Pojawia si¢ wylacznie tam gdzie zaprogramowano powtarzanie w cyklu dluzszym
od jednego tygodnia. Nalezy wybrac¢ tydzien w trakcie ktorego wystapi zdarzenie.

Day (Dzien) Pojawia si¢ wylacznie tam gdzie zaprogramowano powtarzanie w cyklu dluzszym
od jednego dnia. Nalezy wybra¢ dzien tygodnia w trakcie ktorego wystapi zdarzenie.

Events per Day Pojawia si¢ wylacznie tam, gdzie zdefiniowano powtarzanie w cyklu godzinowym
(Liczba zdarzen na dobeg) (Hourly). Nalezy wybra¢ liczbe zdarzen na jedng dobe. Zdarzenia beda wystgpowaé
o godzinie okreslonej czasem rozpoczecia (Start Time), oraz pézniej z rownomiernym
odstepem w ciggu doby.
Start Time (Godzina rozpoczgcia) Wprowadzi¢ godzing dnia o ktorej zdarzenie ma by¢ uruchamiane.

Duration (Czas trwania) Wprowadzi¢ czas trwania uaktywnienia przekaznika.

Input (Wejscie) Wybraé czujnik ktéry ma zostaé¢ przeptukany.

Input 2 (Wejscie nr 2) Wybraé drugi czujnik, jezeli wystepuje, ktory ma zosta¢ przeptukany.

Sensor Mode Wybraé efekt jak bedzie wywiera¢ zdarzenie ptukania sondy na wszystkie wyjscia stero-

(Tryb dziatania sygnatu wane wykorzystujace przeptukiwany czujnik (lub czujniki). Dostgpne opcje to ,,Disable”

czujnika) (Wylacz; wylacza wyjscie sterowane) oraz ,,Hold” (Utrzymuj; utrzymuje ostatnig prawi-
dlowg warto$¢ odczytu czujnika sprzed uruchomienia zdarzenia ptukania sondy).

Hold Time Wprowadzi¢ wymagany czas utrzymywania odczytu czujnika po zakonczeniu zdarzenia,

(Czas utrzymywania) dla zapewnienia wymiany roztworu pluczacego przez roztwor procesowy.

5.3.13 Wyjscie analogowe, tryb Retransmit (Retransmisja)

Szczegély sygnalu wyjscia
Dla tego typu sygnatu wyjscia szczegodty obejmuja warto$¢ procentows wyjscia, tryb kontroli wyjscia (HOA) Iub status
funkcji blokowania, sumaryczny czas wigczenia, alarmy, czas uaktywnienia w biezacym cyklu, oraz typ przekaznika.

¥

Ustawienia 4%

Po nacisnigciu przycisku Ustawienia mozna przeglada¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do wyjscia analogowego.
4 mA Value Wprowadzi¢ warto$¢ procesowa ktora ma odpowiadac sygnatowi wyjsciowemu 4 mA.
20 mA Value Wprowadzi¢ warto$¢ procesowa ktéra ma odpowiadaé sygnatowi wyjsciowemu 20 mA.
Hand Output Wprowadzi¢ warto$¢ % wymagang na wyjsciu w trybie recznej kontroli wyjscia (Hand).
(Wartos$¢ w trybie recznym)

Input (Wejscie) Wybraé wejscie czujnika ktére ma by¢ retransmitowane.

5.3.14 Wyjscie analogowe, tryb Proportional Control (Sterowanie proporcjonalne)

Szczegoly sygnalu wyjscia
Dla tego typu sygnatu wyjscia szczegdty obejmuja warto§¢ procentows wyjscia, tryb kontroli wyjscia (HOA) Iub status
funkcji blokowania, sumaryczny czas wigczenia, alarmy, czas uaktywnienia w biezagcym cyklu, oraz typ sygnahu.

&
Ustawienia } b Y
Po naci$nieciu przycisku Ustawienia mozna przeglada¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do danego wyj$cia
analogowego.

Set point Wprowadzi¢ warto$¢ procesowa czujnika przy ktodrej warto$cig procentowg wyjscia
(Punkt pracy) bedzie zaprogramowana warto$¢ minimalna.
Proportional Band Wprowadzi¢ oddalenie wartosci procesowej czujnika od punktu pracy przy ktorym

(Pasmo proporcjonalnos$ci) warto$cia procentowa wyjscia bedzie zaprogramowana warto$¢ maksymalna.
Minimum Output (Mini- Wprowadzi¢ najnizsza warto$¢ procentowa wyjscia. Jezeli w punkcie pracy wyjscie
malna warto$¢ wyjscia) powinno by¢ wytaczone, bedzie to 0 %.

Maximum Output (Maksymalna warto$¢ wyjscia) Wprowadzi¢ najwyzszg warto$¢ procentowg wyjscia.
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Hand Output (Warto$¢ Wprowadzi¢ wartos¢ % wyjscia wymagang gdy wyjscie jest w trybie recznej kontroli
wyjscia w trybie recznym)  (Hand).

Input (Wejscie) Wybraé wejscie czujnika do wykorzystywania przy sterowaniu proporcjonalnym.
Direction (Kierunek) Wybra¢ kierunek sterowania.

Off Mode Output Wprowadzi¢ w mA warto$¢ wyjScia wymagang gdy wyjscie jest w trybie wytaczenia
(Warto$¢ wyjscia (Off), lub gdy jest blokowane, lub gdy na wejsciu trwa kalibracja wykorzystywanego
w trybie wylaczenia) czujnika. Akceptowany zakres wartosci: od 0 do 21 mA.

Error Output (Warto$c Wprowadzi¢ w mA warto$¢ wyjscia wymagang gdy czujnik nie podaje do sterownika

wyjscia w sytuacji bledu)  prawidtowego sygnalu. Akceptowany zakres wartosci: od 0 do 21 mA.

5.3.15 Wyjscie analogowe, tryb sterowania PID

DOSTEPNE TYLKO DLA STEROWNIKOW Z OPRZYRZADOWANIEM WYJSCIA ANALOGOWEGO ORAZ
PO WYLACZENIU TRYBU HVAC

Algorytm PID kontroluje wyjscie analogowe (4-20 mA) z wykorzystaniem logiki sterowania proporcjonalno-catkowo-
rézniczkowego. Algorytm zapewnia sterowanie ze sprz¢zeniem zwrotnym w oparciu o warto$¢ btedu obliczang w trybie
cigglym jako r6znica pomi¢dzy mierzong zmienng procesowg a wymaganym punktem pracy. Ustawienia pozwalajg
dostroi¢ odpowiedz dla sktadnikdéw proporcjonalnego (wielko$¢ biedu), catkowego (czas wystepowania bledu) oraz
roézniczkowego (szybko$§¢ zmiany wielkosci btedu). Po prawidlowym dostrojeniu algorytm sterowania PID umozliwia
utrzymywanie warto$ci procesowej w poblizu punktu pracy z jednoczesnym minimalizowaniem znacznych przekroczen
1 spadkow wartos$ci.

Blad znormalizowany

Warto$¢ odchylenia od punktu pracy obliczana przez sterownik jest znormalizowana, i wyrazana jako procent rozpigtosci
zakresu. Oznacza to, ze parametry strojenia wprowadzone przez uzytkownika nie sg uzaleznione od skali zmiennej pro-
cesowej, oraz ze odpowiedz uktadu PID przy podobnych ustawieniach be¢dzie bardziej zblizona, nawet pomimo korzys-
tania z ré6znych typdéw sygnatu wejsciowego czujnika.

Skala wykorzystywana do znormalizowania btedu jest uzalezniona od wybranego typu czujnika. Domyslnie stosowany
jest petny zakres nominalny czujnika. Uzytkownik moze jednak edytowac ten zakres, co jest przydatne jezeli wymagana
jest doktadniejsza kontrola.

Formaty réwnania PID
Sterownik obstuguje dwie odmienne formy réwnania PID, przy czym wybor nastepuje poprzez parametr Gain Form.
Kazda z tych form wymaga odmiennych jednostek parametréw strojenia odpowiedzi PID.

Forma standardowa
Forma standardowa jest czg$ciej wykorzystywana w przemysle, poniewaz wspotczynniki sktadnikow catkowego 1 roz-
niczkowego maja podstawe czasowa i sg bardziej znaczace. Ta forma stanowi wybor domyslny.

Parametr Opis Jednostki
K, wzmocnienie bez jednostki
T; czas calkowania sekundy lub sekundy na powtdrzenie
T4 wzmocnienie, sktadnik rézniczkowy sekundy
; de(t

Wartos¢ wyjscia (%) = K |:e(t) +% / e()dt + 1T, d—g)

i
Parametr Opis Jednostki
e(t) biezagca warto$¢ bledu % rozpigtosci zakresu
dt roznica czasowa pomiedzy odczytami sekundy
de(t) réznica pomiedzy bledem biezacym a poprzednim % rozpigtosci zakresu

Forma réwnolegla

Forma rownolegta umozliwia uzytkownikowi wprowadzenie wszystkich parametréw jako warto$ci wynikowego
wzmocnienia (Gain). W kazdym przypadku, wyzsze warto$ci wzmocnienia skutkuja szybsza odpowiedzig wyjscia.
Ta forma jest wykorzystywana w sterowniku WebMaster, oraz wewnetrznie w module sterowania.
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Parametr Opis Jednostki
K, Wzmocnienie, sktadnik proporcjonalny bez jednostki
K Wzmocnienie, sktadnik catkowy 1 na sekunde
Ky Wzmocnienie, sktadnik rézniczkowy sekundy

Wartos¢ wyjscia (%) = Kp e(t) T Kl_ f e(t)dt il Kd d;#
Zarzadzanie wartoscia calkowa
Wyznaczanie sktadnika catkowego obliczenia algorytmu PID wymaga utrzymywania przez oprogramowanie sterownika
biezacej sumy zakumulowanej powierzchni pod krzywg btedu (catka biezaca, Current Integral). Znak warto$ci dodawa-
nej do caltki biezgcej w kazdym cyklu moze by¢ dodatni lub ujemny, w zaleznosci od aktualnego ustawienia kierunku
(Direction), a takze od relacji pomigdzy biezacym odczytem wartosci procesowej a punktem pracy.

Zawieszanie sterowania

Dodawanie do catki biezacej nastepuje gdy sygnal wyjsciowy jest ustawiony do trybu ,,Auto”. Jezeli sterownik wykona
przelaczenie do trybu wylaczenia (Off), akumulowanie warto$ci zostaje przerwane, jednak bez wyczyszczenia calki.
Oznacza to, ze po przetagczeniu z powrotem z trybu wylaczenia do trybu ,,Auto” algorytm sterowania PID zostaje wzno-
wiony z ta samg wartoscig. W podobny sposob, dodawanie do catki biezacej bedzie zawieszane w sytuacji blokowania
(Interlock) sygnatlu wyjscia, i wznawiane po ustaniu blokowania.

Plynne przechodzenie (Hand — Auto)

Przy przetaczeniu sposobu kontroli wyjscia z trybu recznego ,,Hand” do trybu ,,Auto” sterownik oblicza warto$¢ catki
biezacej na bazie biezacego btedu w taki sposob, by wygenerowaé warto$¢ procentowg na wyjsciu okreslong wartoscia
ustawienia ,,Hand Output” (Warto$¢ wyjscia w trybie recznej kontroli). To obliczenie nie uwzglednia skonfigurowanego
sktadnika r6zniczkowego, dla zminimalizowania bledow pochodzacych od chwilowych fluktuacji wejsciowego sygnatu.
Ta cecha zapewnia ptynno$¢ przejscia od kontroli r¢cznej do automatycznej, z jedynie minimalnym przewyzszeniem lub
niedoborem, pod warunkiem, ze ustawiona przez uzytkownika warto$¢ procentowa dla trybu kontroli r¢cznej (parametr
Hand Output) jest zblizona do oczekiwanej warto$ci wymaganej dla osiggnigcia optymalnego sterowania procesem

w trybie ,,Auto”.

Eliminacja bledéw zwiazanych z nadmiernym wzrostem wartoSci calki biezacej

Wartos¢ calki biezacej zakumulowana w czasie pracy uktadu w trybie kontroli ,,Auto” moze by¢ bardzo wysoka lub
bardzo niska jezeli warto$¢ procesowa pozostaje przez dtuzszy czas po tej samej stronie punktu pracy. Pomimo to, moze
wystapic¢ sytuacja w ktorej sterownik nie bedzie w stanie reagowac jezeli sygnat wyjscia jest juz ustawiony na warto$é
graniczng, minimalng lub maksymalng (domys$lnie 0-100 %). Taki stan, okre$lany angielskim terminem control wind-up,
moze powodowacé powazne przekroczenie lub zanizenie warto$ci sygnatu po okresie przedtuzonego zaktocenia procesu.

Przyktadowo, jezeli warto$¢ procesowa pozostaje daleko ponizej punktu pracy pomimo pozostawania sterowanego
sygnatu wyj$cia na poziomie 100 %, warto$¢ calki biezacej bedzie nadal akumulowac btad (proces ,,nakrecania”, ang.
wind-up). Gdy warto$¢ procesowa ostatecznie wzros$nie do poziomu powyzej punktu pracy, ujemne wartosci btgdu beda
zmniejsza¢ wartos$¢ catki biezacej. Niemniej jednak, warto$¢ catki moze pozostawac na tyle wysoka, ze wyjscie bedzie
utrzymywane na poziomie 100 % przez dluzszy czas po osiagnieciu punktu pracy. Sterownik spowoduje przewyzszenie
punktu pracy, i warto§¢ procesowa bgdzie nadal wzrastac.

Dla zoptymalizowania zachowania systemu po wystapieniu opisanego stanu sterownik eliminuje dodawanie tych no-
wych danych do calki biezacej ktore spowodowalyby ustawienie wyjscia do poziomu wykraczajgcego poza dolny lub
gorny limit sygnatu wyjscia. W idealnym uktadzie parametry algorytmu PID bedg dostrojone, a elementy sterowania

(pompy, zawory itp.) odpowiednio zwymiarowane, tak iz w trakcie normalnego sterowania sygnat wyjscia nie bedzie
osigga¢ swych limitéw, dolnego ani gérnego. Jednak opisana funkcja eliminacji nadmiernego przyrostu catki biezacej
pozwala zminimalizowa¢ przekroczenia punktu pracy w przypadku wystapienia takiej sytuacji.

Szczegoly sygnalu wyjscia

Dla tego typu wyjscia szczegoly obejmuja warto§¢ wyjscia analogowego w %, tryb kontroli HOA lub status blokowania,
warto$¢ wejsciows, biezaca wartos¢ calki, biezacy oraz zakumulowany czas wlaczenia, alarmy odnoszace si¢ do tego
wyijscia, typ przekaznika oraz biezace ustawienie trybu kontroli.

Set point (Punkt pracy) Liczbowa warto$¢ zmiennej procesowej shuzaca jako poziom docelowy dla sterowania
w trybie PID. Warto§¢ domyslna, jednostki oraz format wyswietlania (liczba miejsc
dziesietnych) stosowane przy wprowadzaniu danych zostajg zdefiniowane na bazie
wybranego kanatu wejscia.
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Gain (Wzmocnienie)

Jezeli wybrano standardowa form¢ réwnania (ustawienie ,,Standard” w pozycji ,,Gain
Form”), ta bezjednostkowa wartos¢ jest przemnazana przez sume sktadnikéw proporcjo-
nalnego, catkowego i rézniczkowego dla wyznaczenia obliczeniowej warto$ci wyj$cia
w procentach.

Proportional Gain
(Wzmocnienie, sktadnik
proporcjonalny)

Jezeli wybrano formg¢ rownoleglta rownania (ustawienie ,,Parallel” w pozycji ,,Gain
Form”), ta bezjednostkowa warto$¢ jest przemnazana przez btad znormalizowany
(r6znica pomigdzy biezacg wartoscig procesowg a punktem pracy) dla wyznaczenia
sktadnika proporcjonalnego obliczeniowej warto$ci procentowej wyjscia.

Integral Time
(Czas catkowania)

Jezeli wybrano standardowa forme¢ rownania, przez t¢ wartos¢ jest dzielona catka bledu
znormalizowanego (obszar ponizej krzywej btedu), a wynik jest nastepnie przemnazany
przez parametr Gain, dla wyznaczenia sktadnika catkowego obliczeniowej wartosci
procentowej wyjscia.

Integral Gain
(Wzmocnienie,
sktadnik catkowy)

Jezeli wybrano formeg rownolegla rownania, ta warto$¢ zostaje przemnozona przez catke
btedu znormalizowanego (obszar ponizej krzywej bledu) dla wyznaczenia sktadnika cat-
kowego obliczeniowej warto$ci procentowej wyjscia.

Derivative Time
(Czas rozniczkowania)

Jezeli wybrano standardowsg formg¢ rownania, ta warto$¢ jest mnozona przez zmiang
btedu pomig¢dzy odczytami biezacym a poprzednim, a nastgpnie mnozona przez warto$¢
parametru ,,Gain” dla wyznaczenia sktadnika rézniczkowego obliczeniowej wartosci
procentowej wyjscia.

Derivative Gain

Jezeli wybrano forme rownolegla rownania, ta warto$¢ jest mnozona przez zmiang

(Wzmocnienie, btedu pomig¢dzy odczytami biezacym a poprzednim, dla wyznaczenia sktadnika
sktadnik rozniczkowy) roézniczkowego obliczeniowej warto$ci procentowej wyjscia.
Reset PID Integral Parametr ,,PID Integral Value” to suma biezaca zakumulowanego obszaru ponizej

(Resetuj catke PID)

krzywej btedu (catka biezaca). Wybranie tej opcji menu ustawia sumg jako zero,
przez co algorytm PID zostaje zresetowany do stanu poczatkowego.

Minimum Output
(Min. warto$¢ wyjscia)

Wprowadzi¢ najnizszg mozliwag warto$¢ wyjscia (normalnie 0 %).

Maximum Output
(Maks. warto$¢ wyjscia)

Wprowadzi¢ najwyzsza mozliwg warto$¢ wyjscia w procentach.

Off Mode Output
(Warto$¢ wyjscia
w trybie wylaczenia)

Wprowadzi¢ w mA warto$¢ wymagang gdy wyjscie jest w trybie wylgczenia (Off),
blokowania (Interlock), w sytuacji przekroczenia limitu czasowego uaktywnienia
wyjscia lub w trakcie kalibracji czujnika wykorzystywanego jako sygnal wejSciowy.
Ta sama warto$¢ jest rowniez stosowana jezeli dla danego czujnika zaprogramowano
cykl ptukania (Probe Wash), w trakcie ktorego czujnik ma by¢ wylgczony zgodnie

Z zaprogramowaniem opcji trybu roboczego czujnika ,,Sensor Mode” (w przypadku
zaprogramowania trybu roboczego ,,Hold”, tzn. utrzymywania ostatniej wartosci
sprzed cyklu ptukania, wyjSciowy sygnat utrzymuje ostatnia ustawiona warto$¢,

i catka biezaca nie jest aktualizowana w trakcie plukania). Zakres dopuszczalnych
warto$ci: od 0 do 21 mA.

Error Output (Wartos¢ Wprowadzi¢ w mA warto$¢ wyjscia wymagang w sytuacji w ktorej czujnik nie podaje
wyjscia w trakcie bledu) do sterownika prawidtowego sygnatu. Zakres dopuszczalnych wartosci: od 0 do 21 mA.
Input (Wejscie) Wybraé czujnik ktory ma byé wykorzystywany przez konfigurowane wyjscie.

Direction (Kierunek)

Ustawi¢ kierunek sterowania. To ustawienie stuzy do wyznaczania znaku obliczonego
btedu (biezaca warto$¢ procesowa w zestawieniu z punktem pracy), i umozliwia elastycz-
ng kontrole przy wylacznie dodatnich warto$ciach wszystkich parametrow algorytmu PID.

Input Minimum

(Minimum sygnatu wejscia)

Dolna granica zakresu wej$cia czujnika, stuzy do normalizowania btedow w formie
procentu rozpigtosci zakresu. Domys$lnie, te warto$ci zostaja ustawione zgodnie
z nominalnym zakresem wybranego wejscia czujnika.

Input Maximum

(Maksimum sygnatu wejscia)

Goérna granica zakresu wejscia czujnika, shuzy do normalizowania btedow w formie
procentu rozpigtosci zakresu. Domyslnie, te warto$ci zostaja ustawione zgodnie
z nominalnym zakresem wybranego wej$cia czujnika.

Gain Form (Forma
rOwnania wzmocnienia)

Wybra¢ format réwnania PID wykorzystywany przy wprowadzaniu parametrow
strojenia.
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5.3.16 Woyijscie analogowe, tryb Flow Proportional (Proporcjonalnie do przeptywu)
Omowienie
W trybie sterowania ,,proporcjonalnie do przeptywu” sterownik monitoruje natezenie przeptywu przez wodomierz

analogowy lub cyfrowy, i nieprzerwanie koryguje ustawienie pasma proporcjonalnosci na wyjsciu analogowym
(4-20 mA), tak aby zapewni¢ osiggni¢cie docelowego poziomu stezenia w ppm.

Uzytkownik wprowadza docelowa warto$¢ ppm oraz dane niezbedne dla obliczania pasma proporcjonalnosci (natezenie
przeptywu przy ktéorym bedzie wystepowaé maksymalna predko$¢ impulsowa) wymagane dla utrzymywania docelowe;j
warto$ci ppm przy danym natgzeniu przeptywu wody.

Docelowy poziom ppm x Natezenie przeptywu wody (w litrach na minute lub galonach na minute)

Warto$¢ % wyjscia =
Wydajnosc¢ pompy (litry lub galony na godz.) x Ustawienie pompy (%) x Ciezar wiasciwy x 166,67

Docelowy poziom ppm x Natezenie przeptywu wody (w m*/min)

Warto$¢ % wyjscia = - - — - -
Wydajnosc¢ pompy (litry na godz.) x Ustawienie pompy (%) x Ciezar witasciwy x 0,16667

Dzialanie ukladu sterowania

Jezeli wyj$cie bedzie pozostawac nieprzerwanie wlaczone przez czas dtuzszy od limitu czasowego wyjscia, wtedy

wyjscie zostanie ustawione jako nieaktywne.

Szczegoly sygnalu wyjscia

Dla tego typu wyjscia szczegdty obejmujg procentowg warto$¢ wyjscia, tryb kontroli wyjScia (recznie/wylgczone/auto)

lub status funkcji blokowania, alarmy odnoszace si¢ do tego wyj$cia, czas uaktywnienia w biezagcym cyklu, taczny

zakumulowany czas uaktywnienia, cykle koncentracji, warto§¢ wyjscia w mA, oraz biezgce ustawienie trybu sterowania.
N

Ustawienia 4%

Po naci$nieciu przycisku Ustawienia mozna przeglada¢ lub zmienia¢ ustawienia odnoszace si¢ do tego sygnatu wyjscia.

Target (Warto$¢ docelowa) Wprowadzi¢ wymaganag warto$¢ ustawienia dla danego produktu w ppm.

Pump Capacity (Wydajnos¢ pompy) Wprowadzi¢ maksymalne natezenie przepltywu dla pompy dozujace;.
Pump Setting Wprowadzi¢ ustawienie dtugosci suwu dla pompy dozujacej, w procentach.
(Ustawienie pompy)

Specific Gravity (Cigzar wlasciwy) Wprowadzi¢ cigzar whasciwy produktu ktory ma byé dodawany.
Hand Output (Warto$¢ Wprowadzi¢ warto$¢ procentowg wyjscia wymagang gdy wyjscie jest w trybie kontroli
wyjscia w trybie recznym)  recznej (Hand).

Off Mode Output Wprowadzi¢ warto$¢ wyjscia w mA wymagang w okresie gdy wyjscie jest w trybie
(Warto$¢ w trybie kontroli ,,Off” (Wytaczone), lub jest blokowane, lub w trakcie kalibracji czujnika
wylaczenia) wykorzystywanego jako zrodto sygnatu. Akceptowany zakres: od 0 do 21 mA.

Error Output Wprowadzi¢ warto$¢ wyjscia w mA wymagang w okresie gdy czujnik nie podaje
(Warto$¢ w stanie btedu) do sterownika prawidtowego sygnatu. Akceptowany zakres: od 0 do 21 mA.

Flow Input Wybraé¢ wodomierz ktory ma by¢ wykorzystywany jako wejsciowy sygnat dla tego
(Wejscie przeptywu) wyjscia.

¥
5.4 Menu Config (Konfiguracja) 9

Menu ustawien konfiguracyjnych stuzy do wykonywania ustawien i operacji niepowigzanych z sygnatami wejscia lub
wyjscia.

5.4.1 Global Settings (Ustawienia globalne)

Date (Data) Wprowadzi¢ biezacy rok, miesiac i dzien.

Time (Godzina) Wprowadzi¢ biezaca godzing (w formacie wojskowym), minute i sekundg.
Global Units Wybra¢ jednostki ktore majg by¢ wykorzystywane dla dtugosci i wielko$ci kabla,
(Jednostki globalne) metryczne lub brytyjskie (Imperial).

Temperature Units (Jednostki temperatury) Wybra¢ pomiedzy stopniami Fahrenheita i Celsjusza.
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Alarm Delay Wprowadzi¢ dlugos¢ czasu oczekiwania po wilaczeniu zasilania sterownika przed
(Opoznienie alarmow) rozpoczgciem zglaszania stanow alarmowych.
HVAC Modes Tryb roboczy HVAC nalezy uaktywni¢ dla zastosowan przy chtodniach kominowych

oraz kottach tam gdzie wymagane bedg nastgpujace tryby sterowania przekaznikami:
zegar biocydu, upust i dozowanie, upust z p6zniejszym dozowaniem oraz tryb pomiaru
okresowego. Jezeli obstuga wymienionych trybow sterowania nie jest wymagana, i bar-
dziej standardowy tryb kontroli zegarowej zastapi tryb zegara biocydu, obshuge trybow
HVAC nalezy wylaczy¢.

Language (Jezyk) Wybracé jezyk ktéry bedzie wykorzystywany przez oprogramowanie.

5.4.2 Security Settings (Ustawienia zabezpieczen)

Controller Log Out W przypadku wiaczonej opcji Security (Bezpieczenstwo) (ustawienie Enabled,

(Wylogowanie sterownika)  Uaktywnione), i po wprowadzeniu hasta, wymagane jest natychmiastowe podanie
hasta przed kalibracja Iub zmiang ustawien. Po zakonczeniu wprowadzania zmian
nalezy si¢ wylogowac, dla uniknigcia nieautoryzowanych zmian od innych uzytkow-
nikow. Jezeli nie nastgpito r¢czne wylogowanie, sterownik automatycznie wyloguje
uzytkownika po uptywie 10-minutowej bezczynnosci.

Security (Bezpieczenstwo)  Wybraé Enable (Uaktywnij) jezeli kalibracja i zmiana ustawien majg wymagac¢ podania
hasta, lub Disable (Wylacz) dla udzielenia zezwolenia na wykonywanie kalibracji
1 zmiany ustawien bez podania hasta. Wiaczenie opcji zabezpieczajacej wymaga
uprzedniego wprowadzenia domys$lnego hasta, a nastgpnie wybrania Enable (Uaktywnij)
i naci$nigcia przycisku Potwierdzenie.

Local Password To polecenie stuzy do zmieniania hasta wymaganego dla uzyskiwania petnego dostgpu

(Lokalne hasto) do funkcji konfiguracyjnych w sytuacji uaktywnionej funkcji zabezpieczajacej Security.
Domys$lnym hastem jest 5555. W przypadku uaktywnienia funkcji zabezpieczajacej
hasto to mozna i nalezy zmieni¢ korzystajac z tego menu.

5.4.3 Display Settings (Ustawienia ekranu)

Home 1 Wybra¢ sygnal wejscia lub wyjscia ktory ma by¢ prezentowany w pierwszym wierszu
(Ekran gtowny 1) ekranu gtownego Home.
Home 2 Wybra¢ sygnat wejscia lub wyjscia ktory ma by¢ prezentowany w drugim wierszu
(Ekran glowny 2) ekranu gtéwnego Home.
Adjust Display Przyciski strzalek umozliwiajg skorygowanie kontrastu. Jezeli ekran stanie si¢ nie-
(Skoryguj ekran) czytelny, mozna przywrocic¢ ustawienia domyslne, co wymaga wytgczenia zasilania

1 przytrzymania prawego dolnego przycisku przy ponownym wlaczaniu zasilania.
Key Beep Wybraé Enable (Uaktywnij) jezeli weisnigeiu przycisku ma towarzyszy¢ dzwiek, lub
(Dzwigk przyciskow) Disable (Wytacz) dla bezglo$nego dziatania przyciskow.

5.4.4 File Utilities (Funkcje operaciji na plikach)

File Transfer Status (Status transferu pliku) Prezentuje status ostatniej proby wykonania eksportu pliku.

Export Event Log Zapisuje plik dziennika zdarzen na nosnik pamieci USB. Plik zawiera rejestr zmian
(Eksport dziennika zdarzen) ustawien punktow pracy, kalibracji uzytkownika, alarméw, zmian stanu przekaznikow,
zdarzen eksportu plikow, itp.

Import User Config File Odlaczy¢ zasilanie sterownika i wlozy¢ nosnik pamigci USB zawierajacy ustawienia

(Import pliku konfigura- ktére majg zosta¢ wezytane do tego sterownika (zob. polecenie Export User Config File,

cyjnego uzytkownika) ponizej). Nacisng¢ przycisk Enter, a nastgpnie przycisk Potwierdzenie, dla przeniesienia
tych ustawien do tego sterownika.

Export User Config File Plik konfiguracji uzytkownika zawiera wszystkie ustawienia sterownika. Po przejsciu

(Eksport pliku konfigura- do tego menu mozna zapisa¢ ustawienia sterownika na no$niku USB, by mdc je podzniej

cyjnego uzytkownika) wykorzysta¢ dla przywrocenia ustawien tego samego sterownika lub zaprogramowania

dalszych sterownikow z identycznymi ustawieniami. Utworzenie pliku i przeniesienie go
na no$nik zajmuje kilka minut. Nalezy odlaczy¢ zasilanie sterownika i wlozy¢ nosnik
USB do portu. Nacisng¢ przycisk Enter, a nastgpnie nacisng¢ przycisk Potwierdzenie,

co zleca przeniesienie pliku zawierajacego ustawienia sterownika na nosnik USB.
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Export System Log Zapisuje plik dziennika systemowego na no$nik pami¢ci USB. Plik zawiera rejestr
(Eksport dziennika zmian sprze¢towych, aktualizacji oprogramowania, automatycznych kalibracji, zdarzen
systemowego) utraty zasilania, problemdw na poziomie systemu, itp.

Restore Default Config Przejécie do tego menu umozliwia przywrocenie domyslnych wartosci fabrycznych
(Przywro¢ konfiguracje dla wszystkich ustawien. Wszelkie wcze$niej wprowadzone zmiany ustawien zostang
domyslng) utracone!

Software Upgrade Odlaczy¢ zasilanie sterownika i wlozy¢ do ztaczki USB (zob. rysunek 5) nosnik USB
(Aktualizacja zawierajacy plik aktualizacyjny zapisany w podstawowym katalogu nosnika. Nacisngé
oprogramowania) przycisk Enter, po czym nacisna¢ przycisk Potwierdzenie, dla uruchomienia aktualizacji.

UWAGA: Przed wlozeniem lub wyjeciem nosnika USB nalezy odlaczy¢ zasilanie!

5.4.5 Controller Details (Szczegoty sterownika)

Controller (Sterownik) Wyswietla nazwe dla grupy ustawien domyslnych wykorzystanych
w fabrycznie nowym urzadzeniu.
Product Name (Nazwa produktu) Wyswietla model sterownika dostarczonego z zaktadu
produkcyjnego.
Control Board (Karta sterujaca) Wyswietla numer wersji karty obwodu przedniego panelu.
Software Version (Wersja oprogramowania) Wyswietla wersj¢ oprogramowania karty sterujgce;.
Sensor Board (Karta czujnikow) Wyswietla numer wersji karty czujnikow.
Software Version (Wersja oprogramowania) Wyswietla wersj¢ oprogramowania karty czujnikow.
Power Board (Karta zasilania) Wys$wietla numer wersji karty zasilania/przekaznikow.
Battery Power (Napigcie baterii) Wyswietla napigcie VDC baterii stuzacej do podtrzymywania daty

1 godziny. Zakresem dopuszczalnych wartosci jest 2,4-3,2 VDC.

Processor Temp (Temp. procesora) Wyswietla temperature gtdwnego procesora.
Zakres dopuszczalnych wartosci: od -10 do 65 °C.

Sensor Temp (Temp. czujnika) Wyswietla temperature procesora sygnalow wejsciowych czujnikow.
Zakres dopuszczalnych wartosci: od -10 do 65 °C.
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6.0 OBSLUGA TECHNICZNA

Wymagania samego sterownika w zakresie konserwacji sg bardzo niewielkie. Sterownik nalezy przeciera¢ wilgotna
szmatka. Nie rozpyla¢ niczego na sterownik jezeli drzwiczki obudowy nie sa zamkniete i zabezpieczone zamkiem.

6.1 Wymiana bezpiecznika

& OSTROZNIE: Przed otwarciem przedniego panelu nalezy odtaczy¢ zasilanie sterownika!

Modele obejmujgce zasilane przekazniki posiadajg bezpiecznik, dla ochrony sterownika przed nadmiernym poborem
pradu przez urzadzenia podtaczone do przekaznikéw. Zlokalizowaé bezpiecznik na karcie elektronicznej w tylnej czgséci
obudowy sterownika, pod przezroczysta pokrywa (zob. rysunek 5). Delikatnie wyja¢ stary bezpiecznik z zatrzasku

i wyrzuci¢. Wepchnaé nowy bezpiecznik do zatrzasku, zatozy¢ na powrdt przezroczysta pokrywe, zamontowaé przedni
panel sterownika i przywroci¢ zasilanie przyrzadu.

Ostrzezenie: Korzystanie z niezaaprobowanych bezpiecznikdéw moze mie¢ wplyw na aprobaty bezpieczenstwa produktu.
Dane techniczne sg przedstawione ponizej. Dla zapewnienia zachowania waznosci certyfikacji bezpieczenstwa produktu
zaleca si¢ korzystac z bezpiecznikow firmy Walchem.

Bezpiecznik F1 Nr kat. Walchem
5x20mm, 6,3 A,250V 102834

7.0 LOKALIZACJA USTEREK

& OSTROZNIE: Przed otwarciem przedniego panelu nalezy odtaczy¢ zasilanie sterownika!

Lokalizacja usterek i naprawa nieprawidtowo dziatajacego sterownika powinny by¢ wykonywane wylacznie przez
wykwalifikowany personel pracujacy z zachowaniem ostroznosci dla zapewnienia bezpieczenstwa oraz unikni¢cia
dalszych uszkodzen. Nalezy skontaktowac¢ si¢ z producentem lub przedstawicielem.

71 Btad w trakcie kalibracji

Kalibracja zakonczy si¢ niepowodzeniem jezeli wymagana korekta odczytu przekroczy zakres normalny dla prawidtowo
dziatajacego systemu. Dalsze informacje zob. instrukcja obstugi dla specyficznego wykorzystywanego czujnika.

7.1.1 Kontaktowe czujniki przewodnosci

Kalibracja zostanie uznana za nieudang jezeli korekta wzmocnienia wykroczy poza zakres od 0,5 do 2,0.

Mozliwa przyczyna CzynnoSci naprawcze

Zanieczyszczona elektroda Oczyscic¢ elektrode

Nieprawidlowe podtaczenie czujnika do sterownika Skorygowaé oprzewodowanie

Wprowadzono btedng warto$¢ statej przetwarzania celi Zaprogramowac warto$¢ stalej przetwarzania celi

odpowiadajacg wykorzystywanej elektrodzie

Nieprawidlowy odczyt lub ustawienie temperatury Zapewni¢ doktadng warto$¢ temperatury

Nieprawidlowe ustawienie dtugosci lub wielkos$ci kabla Ustawi¢ prawidlowe warto$ci

Usterka elektrody Wymieni¢ elektrode
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7.1.2 Bezkontaktowe czujniki przewodnosci

Kalibracja zostanie uznana za nieudang jezeli korekta wzmocnienia wykroczy poza zakres od 0,2 do 10, lub poprawka

liniowa (offset) wykroczy poza zakres od -10 000 do 10 000.

ENVAG

Mozliwa przyczyna

Czynno$ci naprawcze

Zanieczyszczony czujnik

Oczysci¢ czujnik

Nieprawidtowe podtaczenie czujnika do sterownika

Skorygowac oprzewodowanie

Czujnik ulokowany zbyt blisko $cianek zbiornika

Zmieni¢ potozenie czujnika

Czujnik ulokowany bezposrednio na drodze przepltywu
pradu elektrycznego

Zmieni¢ polozenie czujnika

Nieprawidtowy odczyt lub ustawienie temperatury

Zapewni¢ doktadng warto$¢ temperatury

Nieprawidlowe ustawienie dtugosci lub wielkosci kabla

Ustawi¢ prawidlowe warto$ci

Usterka czujnika

Wymieni¢ czujnik

7.1.3  Czujniki pH

Kalibracja zostanie uznana za nieudang jezeli korekta wzmocnienia wykroczy poza zakres od 0,2 do 1,2, lub jezeli
obliczona poprawka liniowa (offset) wykroczy poza zakres od -140 do 140.

Mozliwa przyczyna

CzynnoSci naprawcze

Zanieczyszczona elektroda

Oczysci¢ elektrode

Nieprawidtowe podigczenie czujnika do sterownika

Skorygowaé oprzewodowanie

Nieprawidtowy odczyt lub ustawienie temperatury

Zapewni¢ doktadng warto$¢ temperatury

Nieprawidlowe ustawienie dtugos$ci lub wielkosci kabla

Ustawi¢ prawidlowe wartos$ci

Usterka elektrody

Wymieni¢ elektrodg

Usterka przedwzmacniacza

Wymieni¢ przedwzmacniacz

7.1.4 Czujniki potencjatlu REDOX

Kalibracja zostanie uznana za nieudang jezeli korekta wzmocnienia wykroczy poza zakres od 0,5 do 1,5, lub obliczona

warto$¢ poprawki liniowej (offsetu) wykroczy poza zakres od -300 do 300.

Mozliwa przyczyna

CzynnoSci naprawcze

Zanieczyszczona elektroda

Oczysci¢ elektrode

Nieprawidtowe podiaczenie czujnika do sterownika

Skorygowac oprzewodowanie

Usterka elektrody

Wymieni¢ elektrode

Usterka przedwzmacniacza

Wymieni¢ przedwzmacniacz

7.1.5 Czujniki dezynfekcji

Kalibracja zostanie uznana za nieudang jezeli korekta wzmocnienia wykroczy poza zakres od 0,2 do 10,0, lub wartos§¢
obliczonej poprawki liniowej (offsetu) wykroczy poza zakres od -40 do 40.

Mozliwa przyczyna

Czynno$ci naprawcze

Niewystarczajace kondycjonowanie

Odczekaé odpowiedni czas przed podjeciem proby
skalibrowania czujnika.

Niewystarczajacy przeptyw probki

Zwigkszy¢ nat¢zenie przeptywu probki do warto$ci
z zakresu od 30 do 100 litréw na godzine.

Pecherzyki powietrza na membranie

Usuna¢ pecherzyki. Jezeli to konieczne, zwickszy¢
natgzenie przeptywu.

Pecherzyki powietrza w elektrolicie

Na nowo napehi¢ nasadk¢ membranowa elektrolitem.

Zanieczyszczenie membrany

Oczy$ci¢ membrane.

Obluzowanie nasadki membranowe;j

Dociagna¢ nasadke membranows.

Usterka membrany

Wymieni¢ nasadk¢ membranows.
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Wysokie ci$nienie

Obnizy¢ ci$nienie do wartosci ponizej 1 atmosfery,
1 na nowo napetnic nasadke elektrolitem.

Brak roztworu elektrolitu w nasadce membranowej

Napetni¢ nasadke membranows elektrolitem. Jezeli
nasadka membranowa nie utrzymuje roztworu, nalezy
ja wymienic.

Nieprawidtowe podlaczenie czujnika do sterownika

Skorygowac oprzewodowanie.

Usterka czujnika

Wymieni¢ czujnik.

Usterka urzadzenia analitycznego lub nieprawidtowe
reagenty

Sprawdzi¢ w instrukcji obstugi urzadzenia testowego.

Zanieczyszczenie probki molekutg zwigzku przeszka-
dzajacego (zob. dane techniczne czutosci w instrukcji
obshugi czujnika)

Usung¢ zrodlo zanieczyszczenia.

7.2 Komunikaty alarmowe

Komunikaty alarmowe bgdg zawiera¢ nazwe sygnalu wejscia lub wyjscia zgodnie z definicjg podang w menu ustawien
(Settings), identyfikator typu i numer urzadzenia (S dla wejScia czujnika, D dla wejscia cyfrowego, R dla wyjscia prze-
kaznikowego, A dla wyj$cia analogowego), oraz typ alarmu.

HIGH ALARM lub HIGH-HIGH ALARM (Alarm: wartos¢ wysoka lub wysoka-wysoka)

Wystepuje gdy odczyt czujnika wykracza powyzej graniczne poziomy alarméw wysokich. Jezeli urzadzenie
zostalo zaprogramowane na uaktywnianie przekaznika alarmowego, przekaznik alarmu zostanie uaktywniony.
Sterownik bedzie kontynuowac sprawdzanie odczytu czujnika, rowniez wszelkie wyjscia wykorzystujace sygnat

czujnika pozostana aktywne.

Mozliwa przyczyna

Czynnos$ci naprawcze

Oddalenie wartosci procesowej od zadanej jest wyzsze
od normalnego.

Moze wystapi¢ konieczno$¢ zwigkszenia wydajnosci
dozowania odczynnika chemicznego.

Zapas odczynnika ulegl wyczerpaniu.

Uzupehi¢ zbiornik odczynnika.

Usterka pompy lub zaworu, lub linii doprowadzajace;.

Naprawi¢ lub wymieni¢ odpowiednie urzagdzenie
kontrolujgce przeptyw.

Sterowanie dotyczy nieprawidtowego odczynnika.

Wymieni¢ odczynnik na prawidlowy.

Czujnik nie odpowiada na zmiany.

Naprawi¢ lub wymieni¢ czujnik. Oceni¢ jako$¢ mieszania
oraz recyrkulacji.

Syfonowanie na pompie, nieszczelnos$¢ na zaworze.

Naprawi¢ lub wymieni¢ odpowiednie urzgdzenie
kontrolujace, lub skorygowaé wytrasowanie przewodow.

Wyjscie sterujgce zostato pozostawione w trybie kontroli
recznej (Hand).

Przetaczy¢ z powrotem do trybu Auto.

Moze to by¢ normalna faza procesu.

Nie trzeba podejmowaé zadnych czynnosci.

LOW ALARM lub LOW-LOW ALARM (Alarm: wartos¢ niska lub niska-niska)

Wystepuje gdy odczyt czujnika opadnie ponizej graniczne poziomy alarméw niskich. Jezeli urzadzenie

zostalo zaprogramowane na uaktywnianie przekaznika alarmowego, przekaznik alarmu zostanie uaktywniony.
Sterownik bedzie kontynuowa¢ sprawdzanie odczytu czujnika, oraz wszelkie wyj$cia wykorzystujace sygnal

czujnika pozostana aktywne.

Mozliwa przyczyna

Czynno$ci naprawcze

Oddalenie wartosci procesowej od zadanej jest wyzsze
od normalnego.

Moze wystgpi¢ konieczno$¢ zwigkszenia przepltywu
dozowania odczynnika chemicznego.

Zapas odczynnika ulegt wyczerpaniu.

Napehic¢ zbiornik odczynnika.

Usterka pompy lub zaworu, lub linii doprowadzajace;j.

Naprawi¢ lub wymieni¢ odpowiednie urzgdzenie
kontrolujace.

Sterowanie dotyczy nieprawidtowego odczynnika.

Wymieni¢ odczynnik na prawidlowy.

Czujnik nie odpowiada na zmiany.

Naprawi¢ lub wymieni¢ czujnik. Oceni¢ jako$¢ mieszania
oraz recyrkulacji.
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Syfonowanie na pompie, nieszczelno$¢ na zaworze. Naprawi¢ lub wymieni¢ odpowiednie urzadzenie
kontrolujace lub skorygowac wytrasowanie przewodow.

Wyjscie sterujgce zostato pozostawione w trybie kontroli | Przetaczy¢ z powrotem do trybu Auto.
recznej (Hand).

Moze to by¢ normalna faza procesu. Nie trzeba podejmowaé zadnych czynnosci.

KOMUNIKAT UZYTKOWNIKA: STAN WEJSCIA CYFROWEGO (DI STATE)

Wejscie cyfrowe typu statusu (DI State) mozna ustawié tak, aby alarm byl generowany przy stanie rozwarcia
lub zwarcia. Komunikat alarmowy mozna dostosowaé do wlasnych potrzeb. Najczestszym zastosowaniem bedzie
czujnik przeptywu.

Mozliwa przyczyna Czynno$ci naprawcze

Brak przeptywu Sprawdzi¢ przewody pod katem zamknigtych zaworow,
zablokowania, itp. Sprawdzi¢ pompg¢ recyrkulacyjna.

Usterka czujnika przeptywu lub kabla Sprawdzi¢ za pomocg omomierza.

Usterka sterownika Sprawdzi¢ zwierajac wejscie cyfrowe w sterowniku.

ALARM SUMARYCZNEJ OBJETOSCI PRZEPLYWU (TOTAL ALARM)
Wystepuje po przekroczeniu granicy alarmu sumatora przeplywu wodomierza.

Mozliwa przyczyna Czynno$ci naprawcze

Normalne dziatanie Zresetowac¢ sumator dla usunigcia alarmu.

Oddziatywanie napigcia AC na kabel przeptywomierza Kable nalezy prowadzi¢ w oddaleniu co najmniej 150 mm
od kabli napigcia AC

Oddziatywanie zaktocen na kabel przeptywomierza Zapewni¢ ekranowanie kabla

PRZEKROCZENIE LIMITU CZASOWEGO WYJSCIA (OUTPUT TIMEOUT)
Ten stan bledu zatrzymuje sterowanie. Blad jest spowodowany stanem uaktywnienia sygnalu wyjscia
(przekaznika lub wyjscia analogowego) trwajacym dluzej od zaprogramowanego limitu czasowego.

Mozliwa przyczyna Czynno$ci naprawcze

Oddalenie wartosci procesowej od zadanej jest wyzsze Zwigkszy¢ limit czasowy lub zresetowac licznik czasowy.

od normalnego.

Zapas odczynnika ulegt wyczerpaniu. Napehic¢ zbiornik odczynnika.

Usterka pompy lub zaworu, lub linii doprowadzajace;. Naprawi¢ lub wymieni¢ odpowiednie urzadzenie
kontrolujace przeptyw.

Sterowanie dotyczy nieprawidtowego odczynnika. Wymieni¢ odczynnik na prawidlowy.

Czujnik nie odpowiada na zmiany. Wymieni¢ czujnik. Oceni¢ jako$¢ mieszania i recyrkulacji.

ALARM PRZEKROCZENIA ZAKRESU (RANGE ALARM)

Ten alarm sygnalizuje, Ze sygnal czujnika jest poza normalnym zakresem. Ten stan bledu zatrzymuje sterowanie
wszystkich sygnaléow wyjscia korzystajacych z tego czujnika. Zapobiega to sterowaniu w oparciu o bledny odczyt
czujnika. Jezeli alarm przekroczenia zakresu dotyczy czujnika temperatury, wtedy sterownik przejdzie do trybu
recznej kompensacji temperatury, i korzysta z ustawienia temperatury domysinej (Default Temperature).

Mozliwa przyczyna CzynnoSci naprawcze

Zwarcie zyl czujnika Roztgczy¢ zwarcie

Usterka czujnika Wymienié¢ czujnik

Usterka sterownika Wymieni¢ lub naprawi¢ sterownik

BtAD CZUJNIKA (SENSOR FAULT)
Ten blad sygnalizuje, Ze sygnal czujnika jest aktualnie niewazny. Ten stan bledu zatrzymuje sterowanie
wszystKkich sygnalow wyjscia korzystajacych z danego czujnika.

Mozliwa przyczyna Czynnosci naprawcze

Zwarcie zyt czujnika Rozlaczy¢ zwarcie

Usterka czujnika Wymieni¢ czujnik

Usterka sterownika Wymieni¢ lub naprawi¢ sterownik
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USTERKA WEJSCIA (INPUT FAILURE)

Ten alarm sygnalizuje, Ze obwod wejscia czujnika aktualnie nie dziala. Ten stan bledu zatrzymuje sterowanie
wszystkich sygnalow wyjscia korzystajacych z danego czujnika.

Mozliwa przyczyna

Czynnosci naprawcze

Usterka sterownika

Wymieni¢ lub naprawi¢ sterownik

NISKIE NAPIECIE BATERII (BATTERY POWER LOW)

Ten alarm sygnalizuje, Ze napiecie baterii utrzymujacej date i godzine w pamieci spadlo ponizej 2,4 VDC.

Mozliwa przyczyna

CzynnoSci naprawcze

Usterka baterii

Wymieni¢ baterie

NISKA TEMPERATURA SYSTEMU (SYSTEM TEMP LOW)
Ten alarm sygnalizuje, Ze temperatura wewnatrz sterownika spadla ponizej -10 °C.

Mozliwa przyczyna

Czynno$ci naprawcze

Niskie temperatury otoczenia

Zapewni¢ ogrzewanie sterownika

WYSOKA TEMPERATURA SYSTEMU (SYSTEM TEMP

Ten alarm sygnalizuje, Ze temperatura wewnatrz sterownika jest powyzej 75 °C.

HIGH)

Mozliwa przyczyna

Czynnosci naprawcze

Wysokie temperatury otoczenia

Zapewni¢ chlodzenie sterownika

BtAD EKRANU (DISPLAY ERROR)

Ten alarm wystepuje w sytuacji utraty interfejsu uzytkownika.

Mozliwa przyczyna

Czynnosci naprawcze

Bardzo szybkie naciskanie przyciskow

Wyjs¢ z danego ekranu i kontynuowaé programowanie

BtAD MODULU STEROWNIKA, ZASILANIA, EKRANU LUB CZUJNIKA (CONTROLLER / POWER / DISPLAY

/ SENSOR BOARD ERROR)

Ten alarm wystepuje jezeli jeden z wyszczegélnionych moduléw nie zostanie rozpoznany.

Mozliwa przyczyna

CzynnoSci naprawcze

Nieprawidlowe podiaczenie kabla wstggowego

Wyjaé 1 ponownie podiaczy¢ kabel wstggowy, wytaczy¢
1 wlaczy¢ na powrdt zasilanie.

Usterka modutu

Zwroci¢ sterownik do naprawy

BtAD WARIANTU MODULU STEROWNIKA, ZASILANIA, CZUJNIKA, EKRANU , MODULU SIECIOWEGO
LUB MODULU WYJSCIA ANALOGOWEGO (CONTROLLER / POWER / SENSOR / DISPLAY / NETWORK /

ANALOG OUTPUT BOARD VARIANT)

Ten alarm wystepuje jezeli wykryty typ modutu jest nieprawidlowy.

Mozliwa przyczyna

CzynnoSci naprawcze

Nieprawidlowe podiaczenie kabla wstggowego

Wyjaé i ponownie podtaczy¢ kabel wstegowy

Usterka kabla wstegowego

Wymieni¢ kabel wstegowy

Usterka modutu

Wymieni¢ modut zidentyfikowany w komunikacie bigdu

NIEPRAWIDtOWY TRYB STEROWANIA (INVALID CONTROL MODE)
Ten alarm wystepuje jezeli zaprogramowany tryb sterowania nie jest mozliwy w przypadku zainstalowanego

modulu przekaznikéw zasilanych.

Mozliwa przyczyna

CzynnoSci naprawcze

Modut przekaznikow zasilanych zostal odinstalowany
i zastgpiony na nieprawidtowy model

Zainstalowa¢ z powrotem prawidtowy modut, lub
przeprogramowac¢ sygnat wyjsécia na prawidtowy tryb
sterowania, stosownie do zainstalowanego modutu
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NIEAKTYWNY CZUJNIK, WEJSCIE CYFROWE, WYJSCIE PRZEKAZNIKOWE LUB ANALOGOWE
(SENSOR / DIGITAL INPUT / RELAY OUTPUT / ANALOG OUTOUT DISABLED)

Ten alarm wystepuje jezeli oprogramowanie dla danego sygnalu wejscia lub wyjscia nie zostalo prawidlowo
uruchomione.

Mozliwa przyczyna Czynno$ci naprawcze

Oprogramowanie nie dziata Jezeli komunikat btgdu ustgpuje samorzutnie, nie ma
potrzeby podejmowania zadnych dziatan.

Jezeli komunikat btedu nie ustgpuje, nalezy wytaczyc,

a nastegpnie ponownie wigczy¢ zasilanie.

Jezeli komunikat btedu nadal nie ustepuje, nalezy zwrocic
sterownik do naprawy.

USTERKA STEROWANIA NA WYJSCIU PRZEKAZNIKOWYM LUB ANALOGOWYM (RELAY / ANALOG
OUTPUT CONTROL FAILURE)
Ten alarm wystepuje w przypadku nieprawidlowego dzialania oprogramowania dla danego wyjscia.

Mozliwa przyczyna CzynnoSci naprawcze

Oprogramowanie nie dziata Jezeli komunikat btgdu ustepuje samorzutnie, nie ma
potrzeby podejmowania zadnych dziatan.

Jezeli komunikat btedu nie ustepuje, nalezy wylaczy¢,

a nastgpnie ponownie wiaczy¢ zasilanie.

Jezeli komunikat btgdu nadal nie ustepuje, nalezy zwrocic
sterownik do naprawy.

BtAD SYSTEMOWY PLIKU FRAM (FRAM FILE SYSTEM ERROR)
Ten alarm wystepuje jezeli przy wlaczaniu zasilania nie wykryto pliku FRAM.

Nieprawidlowe dziatanie pliku FRAM, wcze$niej lub Jezeli komunikat btgdu ustgpuje samorzutnie, nie ma
aktualnie. potrzeby podejmowania zadnych dziatan.

Jezeli komunikat btedu nie ustgpuje, nalezy wylaczy¢,
a nast¢pnie ponownie wilaczy¢ zasilanie.

Jezeli komunikat btgdu nadal nie ustgpuje, nalezy
wymieni¢ karte sterownika.
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8.0 POLITYKA SERWISOWA

Sterowniki firmy Walchem sg objete dwuroczng gwarancja na komponenty elektroniczne, oraz jednoroczng gwarancja
na cze¢$ci mechaniczne oraz elektrody. Szczegotowe informacje zob. ,,Informacja gwarancyjna” w poczatkowej czesci
niniejszej instrukcji.

Obstuga techniczna sterownikow firmy Walchem jest realizowana przez globalng sie¢ autoryzowanych glownych
dystrybutorow. Odnos$nie diagnozowania usterek, cz¢sci zamiennych i obshigi serwisowej nalezy kontaktowac sie

Z miejscowym autoryzowanym dystrybutorem firmy Walchem. Jezeli sterownik nie dziata prawidtowo, po zlokali-
zowaniu przyczyny problemu producent dostarcza z magazynu czesci zamienne do natychmiastowej wymiany.
Autoryzowany dystrybutor poda numer autoryzacji zwrotu materiatu (RMA) dla wszystkich produktow zwracanych
do naprawy do zaktadu produkcyjnego. Czas naprawy wynosi zasadniczo ponizej jednego tygodnia. Autoryzowane
zwroty dostarczone przesylka lotnicza beda traktowane priorytetowo. Po uptywie okresu gwarancyjnego, naprawy
pogwarancyjne oraz wymiana modutéow elektronicznych sg wykonywane na podstawie cennika.
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9.0 IDENTYFIKACJA CZESCIZAPASOWYCH

191617
Ostona bezpieczenstwa

102834
Bezpiecznik \%

191612
Kabel przetgcznika
zasilania

Dla modeli o kodach WPHBW oraz WPHNW:
191663 Karta przekaznikéw zasilanych W100
191664 Karta przekaznikéw zasilanych W110
191665 Karta przekaznikéw zasilanych W120

Dla wszystkich innych modeli:

191660 Karta przekaznikow zasilanych W100
191661 Karta przekaznikow zasilanych W110
191662 Karta przekaznikéw zasilanych W120

Tylko dla WPHBW

191678
Odcigzenie/wktadka

102903

103938
Nakretka zabezpieczajgca

Odciagzenie/wktadka

Tylko dla
modeli
WPHBW

191615
BNC

103862 1
Nasadka ~_ P
BNC § ’ e
” Odcigzenie/wktadka
103859

Kabel ~ 103803
zasilania Przetacznik zasilania

,: 103860

Wiazka ztgczek

Tylko dla WCNW:
191656 Karta sterujgca, bez
wyjécia analogowego
191657 Karta sterujaca,

z wyj$ciem analogowym

Dla wszystkich pozostatych

kodéw modeli:

191658 Karta sterujaca,
bez wyjscia
analogowego

191659 Karta sterujaca,

z wyj$ciem
analogowym

191613 Kabel

Komponenty sterownika
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103535 Panel

Wspornik

e

102377
Wspornik

-ptywak, kabel 90 cm

—1

103886
Wkrety

ENVAG

190997-03*

Zespot przetgcznik- ——

191020-03*
Zespot czujnika
przeptywu,
kabel 90 cm ———m

|
103885 |
Whkrety — 0
190998-03* £~
\ Zespodt prze- | |
L (] tgcznika,
kabel |

90 cm
-

102919
O-ring ||

102594
O-ring

102881
Korpus czujnika 7!
przeptywu

191638-03*
pl Bezkontaktowy

( czujnik przewodnosci,
| _—— CPVC, kabel 90 cm

102594

e | i O-ring

191157
. Zespot
tréjnika

191683-03*

Zespot kolektora, ———|

kabel 90 cm

* Dla kabli 6 m uzy¢ koncowki kodu ,-20”

Sterownik WCNW, opcja czujnika E
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102387 -_
Zawor |

probki %g
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102586
Nakretka
191655-03*
Kabel, 90 cm
; 103419
103422 ! « Zestaw
O-ring :._.--.----—----i pOdeadek
— o

_— Zob. uwaga ,A”

102594
O-ring

/

191279-R
Cela prze-
ptywowa

UWAGA A

W100-DS-A: 191300 Wolny chlor, 0-20 ppm

W100-DS-B: 191280 ClOz2, 0-20 ppm

W100-DS-C: 191320 Ozon, 0-20 ppm

W100-DS-D: 191338 Kwas nadoctowy, 0-2000 ppm

W100-DS-E: 191445 Chlor w podwyzszonym zakresie pH, 0-20 ppm
W100-DS-F: 104165 Chlor catkowity, 0-20 ppm

W100-DS-G: 191539 Nadtlenek wodoru, 0-2000 ppm

Dostepne dalsze czujniki, skontaktowac¢ sie
z producentem lub przedstawicielem

Dla kabli 6 m uzy¢ koncowki kodu ,-20”

WDSW, opcje czujnikéw A do G

Sterownik WDSW, opcje czujnikéw A do G
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191349-03*
Kolektor z czujnikiem
dezynfekcji, kabel 90 cm

103874
Panel

£
\

2

gy

102586

—" Nakretka

191655-03*
Kabel, 90 cm

Zob. uwaga ,A”
102784 103422
Kolanko, 2x 4 O-ring

=
=
S _ 103419
gy Zestaw
& podktadek
100399
& 102594

Prostka, 2x

103521
Wspornik

%

‘_&é A

=
=,

=

S
1z

AVAYA

=

n /]
L — A
Jg‘f_

\}.

,.
103885
Wkrety

S
-I{fifll/

I
—%

102961 g —
Wspornik

@

=a=y

[T

=
e

A,
D
e
N

102377
krety

L]

T

=

S

191279-R Cela

0
przeptywowa
104164
Tulejka, 2x
102442 104163
Tulejka Prostka, 2x
UWAGAA

191300 Wolny chlor, 0-20 ppm

191280 CIOz2, 0-20 ppm

191320 Ozon, 0-20 ppm

191338 Kwas nadoctowy, 0-2000 ppm

191445 Chlor w podwyzszonym zakresie pH, 0-20 ppm

s —
191020-03*
Zespot przetgcz- 104158
nik-ptywak, Rotametr
kabel 90 cm
191492 Chlor catkowity, 0-20 ppm ~__ 191997-03* 104159

191539 Nadtlenek wodoru, 0-2000 ppm Zespot czujnika Kolanko
Dostepne dalsze czujniki, skontaktowac sie przeptywu,
z producentem lub przedstawicielem kabel 90 cm

* Dla kabli 6 m uzy¢ koncéwki kodu ,-20”

103515
102381 103971 Zawor, 2x
Tulejka Tréjnik

103425 102061
Prostka Trojnik

Sterownik WDSW, opcje czujnika H-P
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191494
Przedwzmacniacz

191633-20
Kabel

Sterownik WPHPW, opcja czujnika A
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191681-03~

Kolektor czujnika pH,

103874 Panel

102961
Wspornik

103886
Wkrety

102377
Wspornik

* Dla kabli 6 m uzy¢ koncowki kodu ,-20”

kabel 90 cm —

ENVAG

102586 - _
Nakretka

190998-03*
Zespot
przetacznika,
kabel 90 cm

190996
Ptywak —

102919
O-ring —

102594
O-ring |

102881
Korpus
czujnika
przeptywu

191020-03*

_ Zespot przeta-
cznik-ptywak,
kabel 90 cm

.« 190997-03*
Zespot
czujnika
przeptywu,
kabel 90 cm

102586
Nakretka

\

102917

Zigczka prosta \\

-

\

103885
Wkrety

\

-

102504 — -3
O-ring

191652-03* Obudowa

z przedwzmacniaczem, bez
automatycznej kompensacji
temperatury (ATC)

lub

191653-03* Obudowa z przed-
wzmacniaczem, automatyczna
kompensacja temperatury
(ATC) Pt 1000, kabel 90 cm

WEL-PHF-NN Wkiad pH, ptaski
~——— lub WEL-MVF-NN Wkfad REDOX, ptaski
=)

Czesci zapasowe W100-PH-F
(WPHPW, opcje czujnikéw F, J, K)

Sterownik WPHPW, opcje czujnika F, J, K
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Kod modelu

WCNW (czujniki przewodnosci, kontaktowy lub bezkontaktowy) ——

WPHPW (elektrody pH/REDOX z przedwzmacniaczem) Przekazniki / Wviscie
WPHBW (elektrody pH/REDOX bez wzmocnienia, ztgczka BNC) | OKablowanie ana}’é e |-|  Czuiniki
WPHNW (elektrody pH/REDOX bez wzmocnienia, wolne zyty) 9

WDSW (czujniki dezynfekcji)

Przekazniki / Okablowanie

100H = 3 przekazniki zasilane, do okablowania

100P = 3 przekazniki zasilane, okablowanie z kablem zasilania dla USA i wigzkg ztgczek

100D = 3 przekazniki zasilane, okablowanie z kablem zasilania DIN, bez wigzki ztgczek

110H = 3 przekazniki bezpotencjatowe, do okablowania

110P = 3 przekazniki bezpotencjatowe, okablowanie z kablem zasilania dla USA, bez wiazki ztgczek

110D = 3 przekazniki bezpotencjatowe, okablowanie z kablem zasilania DIN, bez wigzki ztgczek

120H = 2 przekazniki impulsowe, 1 bezpotencjatowy, do okablowania

120P = 2 przekazniki impulsowe, 1 bezpotencjatowy, okablowanie z kablem zasilania dla USA, bez wigzki ztgczek
120D = 2 przekazniki impulsowe, 1 bezpotencjatowy, okablowanie z kablem zasilania DIN, bez wigzki ztgczek

Wyjscie analogowe
N = bez wyjscia analogowego
A = jedno izolowane wyjscie analogowe (4-20 mA)

Czujniki (WCNW) Czujniki (WDSW)

N = bez czujnika N = bez czujnika
A = przewodnos$c¢, bezkontaktowy zanurzeniowy PEEK, kabel 6m A = wolny chlor, 0-20 ppm, kabel 6 m
B = przewodnos¢, bezkontaktowy zanurzeniowy CPVC, kabel6 m B = CIlO2, 0-20 ppm, kabel 6 m
C = przewodnos¢, bezkontaktowy montowany na rurociggu, PEEK, C = ozon, 0-10 ppm, kabel 6 m
kabel 6 m D = kwas nadoctowy (PAA), 0-2000 ppm, kabel 6 m
D = przewodnos$¢, bezkontaktowy montowany na rurociggu, CPVC, E = wolny chlor w poszerzonym zakresie pH, 0-20 ppm, kabel 6 m
kabel 6 m F = chlor catkowity, 0-20 ppm, kabel 6 m
E = przewodnosc¢, bezkontaktowy montowany na rurociggu, CPVC G = nadtlenek, 0-2000 ppm, kabel 6 m
z kolektorem czujnika przeptywu na panelu, kabel 6 m H = wolny chlor, z kolektorem na panelu, 0-20 ppm, kabel 90 cm
F = przewodnos¢, kontaktowy, stata celi 1,0, 100 psi, kabel 3 m I = CIOz2, z kolektorem na panelu, 0-20 ppm, kabel 90 cm
G = przewodnos¢, kontaktowy, stata celi 0,1, 100 psi, kabel 3 m J = ozon, z kolektorem na panelu, 0-10 ppm, kabel 90 cm
H = przewodnos$¢, kontaktowy, stata celi 10,0, 100 psi, kabel 3 m K = kwas nadoctowy (PAA), z kolektorem na panelu, 0-2000 ppm,
I = przewodnos¢, kontaktowy, stata celi 0,01, 100 psi, kabel 3 m kabel 90 cm
J = przewodnos¢, kontaktowy, stata celi 1,0, 200 psi, kabel 3 m L = Cl2w poszerzonym zakresie pH, z kolektorem na panelu,
K = przewodnos$¢, kontaktowy, stata celi 0,1, 200 psi, kabel 3 m 0-20 ppm, kabel 90 cm
L = przewodnos¢, kontaktowy, stata celi 10,0, 200 psi, kabel 3 m M = chlor catkowity, z kolektorem na panelu, 0-20 ppm, kabel 90 cm
M = przewodnosc¢, kontaktowy, stata celi 0,01, 200 psi, kabel 3 m O = nadtlenek, z kolektorem na panelu, 0-2000 ppm, kabel 90 cm
P = bez czujnika, kolektor na panelu, kabel 90 cm

Czujniki (WPHPW)

N
A
B

Mmoo

-“TI®
na nn o nmn

P

bez czujnika

zewnetrzny przedwzmacniacz, kabel 6 m

pH, zanurzeniowy, bez automatycznej kompensacji temperatury,
kabel 6 m

pH, zanurzeniowy, a.k.t., kabel 6 m

pH, montowany na rurociggu, bez a.k.t., kabel 6 m

pH, montowany na rurociggu, a.k.t., kabel 6 m

pH, montowany na rurociagu, a.k.t., z kolektorem czujnika
przeptywu na panelu, kabel 90 cm

REDOX, zanurzeniowy ptaski, kabel 6 m

REDOX, montowany na rurociggu, ptaski, kabel 6 m
REDOX, montowany na rurociagu, bagnetowy, kabel 6 m
REDOX, montowany na rurociggu, ptaski, z kolektorem
czujnika przeptywu na panelu, kabel 90 cm

REDOX, montowany na rurociagu, bagnetowy, z kolektorem
czujnika przeptywu na panelu, kabel 90 cm

Czujniki (WPHBW lub WPHNW)

N =

bez czujnika

OMC ENVAG Sp. z 0.0., ul. Iwonicka 21, 02-924 Warszawa

tel. +48 22 8587878, fax +48 22 8587897, e-mail: envag@envag.com.pl www.envag.com.pl

74



	1.0 WPROWADZENIE
	2.0 DANE TECHNICZNE
	2.1 Parametry pomiarowe
	2.2 Dane elektryczne: Sygnały wejścia-wyjścia
	2.3 Parametry mechaniczne
	2.4 Zmienne i ich wartości graniczne

	3.0 ROZPAKOWANIE I INSTALACJA
	3.1 Rozpakowanie przyrządu
	3.2 Zamontowanie obudowy elektroniki
	3.3 Instalacja czujnika
	3.4 Definicje ikon
	3.5 Część elektryczna instalacji

	4.0 PRZEGLĄD FUNKCJI
	4.1 Przedni panel
	4.2 Ekran
	4.3 Blok przycisków
	4.4 Ikony
	4.5 Uruchamianie
	4.6 Wyłączanie

	5.0 UŻYTKOWANIE
	Dopóki zasilanie jest włączone, opisywane urządzenie nieprzerwanie realizuje proces sterowania. Programowanie odbywa się poprzez lokalny blok przycisków oraz ekran.
	5.1 Menu Alarms
	5.2 Menu Inputs (Wejścia)
	5.3 Menu Outputs (Wyjścia)
	5.4 Menu Config (Konfiguracja)

	6.0 OBSŁUGA TECHNICZNA
	6.1 Wymiana bezpiecznika

	7.0 LOKALIZACJA USTEREK
	7.1 Błąd w trakcie kalibracji
	7.2 Komunikaty alarmowe

	8.0 POLITYKA SERWISOWA
	9.0 IDENTYFIKACJA CZĘŚCI ZAPASOWYCH

